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DJI Mavic 4 Pro Kasutusjuhend

Kasutusjuhendi kasutamine

A Oluline Q Népundited ja nduanded Viide

DJI™ pakub sulle dppevideoid ja jargmisi dokumente:
1. Ohutusjuhised

2. Kiirjuhend
3. Kasutusjuhend

Soovitatav on vaadata kdiki dppevideoid ja lugeda Ohutusjuhised enne esmakordset
kasutamist. Vaadake kindlasti tle Kiirjuhend enne esmakordset kasutamist ja vaadake seda
Kasutusjuhend lisateabe saamiseks.

Opetavate videote vaatamiseks, mis niitavad toote ohutut kasutamist, minge
allolevale aadressile vdi skannige QR-koodi:

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

Lennu ajal kasutage kindlasti DJI Fly rakendust. Uusima versiooni allalaadimiseks skannige QR-koodi.

© 2025 DJI Kik Gigused kaitstud. 3


https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

DJI Mavic 4 Pro Kasutusjuhend

Q + Ekraaniga kaugjuhtimispuldil on DJI Fly rakendus juba installitud.

« Selliste funktsioonide nagu QuickTransfer kasutamiseks laadige oma mobiilseadmesse alla DJI Fly rakendus.

+ DJI Fly toetatud Androidi ja iOS-i operatsioonisiisteemide versioonide kontrollimiseks kilastage

veebilehte https://www.dji.com/downloads/djiapp/dji-fly.

« DJI Fly liides ja funktsioonid v&ivad tarkvaraversiooni uuendamisel erineda.

Tegelik kasutuskogemus séltub kasutatavast tarkvaraversioonist.

* Ohutuse suurendamiseks on lennukdrgus piiratud 30 m (98,4 jala) ja ulatusega 50 m (164 jala) ilma
Uhenduseta v&i rakendusse sisse logimata lennu ajal. See kehtib DJI Fly ja k&igi DJI droonidega
Ghilduvate rakenduste kohta.

Laadi alla DJI Assistant 2

Laadige alla DJI ASSISTANT™ 2 (tarbijadroonide seeria) aadressilt:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

/\ *Selle toote todtemperatuur on -10° kuni 40° C. See ei vasta sjavaelise rakenduse
standardsele td6temperatuurile (-55° kuni 125° C), mis on vajalik suuremate
keskkonnamuutuste talumiseks. Kasutage toodet asjakohaselt ja ainult
rakendustes, mis vastavad selle klassi td6temperatuuri vahemiku nduetele.
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1 Tooteprofiil

1.1 Esmakordne kasutamine

Oppevideote vaatamiseks kldpsake lingil véi skannige QR-koodi.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

Lennuki ettevalmistamine

1. Eemaldage hoiukaas.

3. Avage drooni kdepidemed naidatud viisil.
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Automaatne sisseliilitamine Parema tagumise kae lahtivoltimine lilitab drooni vaikimisi

sisse.

Automaatne valjaliilitus Parema tagumise kade kokkuklapimine kaivitab automaatse
valjalulituse loenduri. Valjalllituse tuhistamiseks loenduri ajal vajutage tks kord toitenuppu.

Funktsioon , Lahtivoldi kasi sisselllitamiseks” on vaikimisi lubatud. Funktsioon
»Lahtivoldi kasi valjaltlitamiseks” on vaikimisi keelatud. Luba v&i keela see funktsioon
DJI Fly's, kui droon on puldiga Ghendatud. Veendu, et drooni pusivara, aku pusivara ja
rakendus on uusima versioonini uuendatud. Vastasel juhul ei pruugi funktsioon
saadaval olla.

Kasitsi sisse-/valjaliilitamine Lennuki sisse- vdi valjaltlitamiseks vajutage ja seejarel
hoidke toitenuppu all.

A =1

-y

£

+ Kui lennumasin péarast aku aktiveerimist 8hku ei tduse, ldheb aku parast lennumasina teatud
aja méoddumist véljalllitumisest uuesti ootereZiimi. Sellisel juhul vajutage enne
funktsiooni ,Unfold Hoor to Power to Power” kasutamist toitenuppu vdi laadige akut, et
lennumasin uuesti aktiveerida.

+ Kui drooni USB-C-port on kasutusel, siis kae lahtivoltimine drooni sisse ei lulita. Enne
funktsiooni ,Ava kasi sisselllitamiseks” kasutamist Ghendage USB-C-Uhendus lahti
ja oodake paar sekundit.

+ Kui lennumasin parasjagu albumit avab, materjale alla laadib v&i pusivara
uuendab, siis kde kokkuklapimine lennumasinat vélja ei lilita.

© 2025 DJI K&ik digused kaitstud. 1 1
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+ Kui lennu ajal toimub kokkupdrge, siis automaatse valjalllituse funktsioon ei té6ta.
Funktsioon on saadaval parast 8husdiduki taaskaivitamist.

A Intelligentse lennuaku laadimiseks on soovitatav kasutada ametlikke laadijaid.

* Enne drooni sisseltlitamist veenduge, et hoiukaas on eemaldatud ja k&ik kaed on
valja volditud. Vastasel juhul v8ib see m&jutada drooni enesediagnostikat.

+ Kinnitage hoiukate, kui lennumasinat ei kasutata. Parast paigaldamist reguleerige veidi

kardaani nurka ja propelleri asendit, et tagada turvaline hoiustamine.

Puldjuhtimispuldi ettevalmistamine
DJI RC Pro 2

Sisse-/valjalulitamine

Voltige antennid allapoole.

Sisselllitamiseks sirutage kasivars.

Aku praeguse taseme kontrollimiseks vajutage ks kord toitenuppu.

Vajutage, seejarel vajutage ja hoidke all, et kaugjuhtimispult sisse v&i valja lulitada.

12 ©2025 Dji Koik igused kaitstud
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Kaugjuhtimispuldi aktiveerimine

Enne esmakordset kasutamist tuleb kaugjuhtimispult aktiveerida. Veenduge, et kaugjuhtimispult
saab aktiveerimise ajal internetiga ihenduse luua. Kaugjuhtimispuldi aktiveerimiseks jargige
alltoodud samme.

U Welcome to DJI RC PRO 2 1
] Deutsch
o English o
Espafiol
S ——
Ny Jame YO
/ \ J ] \

DJI RC2

1. Eemaldage juhtkangid hoiupesadest ja kinnitage need kaugjuhtimispuldile.

@ &

4@ Fa

2. Voltige antennid lahti.
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3. Enne esmakordset kasutamist tuleb kaugjuhtimispult aktiveerida ja aktiveerimiseks on vaja
internetithendust. Vajutage ja seejarel hoidke kaugjuhtimispuldi sisseltlitamiseks
toitenuppu all. Kaugjuhtimispuldi aktiveerimiseks jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid.

Aktiveerimine

Toode vajab enne esmakordset kasutamist aktiveerimist. Lilitage vastavalt sisse droon ja
kaugjuhtimispult ning jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid. Aktiveerimiseks on vaja
internetithendust.

Lennuki ja puldi sidumine

Parast aktiveerimist seotakse droon automaatselt puldiga. Kui automaatne sidumine
ebadnnestub, jargige DJI Fly ekraanil kuvatavaid juhiseid drooni ja puldi sidumiseks, et
tagada optimaalne garantiiteenindus.

Pisivara varskendus

DJI Fly's kuvatakse teade, kui pUsivara varskendus on saadaval. Optimaalse kasutuskogemuse
tagamiseks varskenda pusivara alati, kui seda kusitakse.

14 © 2025 DJI K&ik digused kaitstud.
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Lennuki

1. Ettepoole suunatud LiDAR;

2. Mitmesuunaline ndgemissuisteem

3. Gimbali ja kaamera
a. Hasselbladi kaamera
b. Keskmise suurusega telekaamera
c. Telekaamera

4. Lisatuli

5. Kolmemda&tmeline infrapunaandurite

slisteem

6. Aku pandlad

7. Eesmised LED-id

8. Maandumistelikud (sisseehitatud antennid)
9. Ohusadiduki oleku indikaatorid

10. Mootorid

11. Propellerid

12. Nutikas lennuaku

13. Toitenupp

14. Aku taseme LED-id

15. USB-C port

16. microSD-kaardi pesa

[1] 3D-infrapuna-andurisiisteem ja ettepoole suunatud LiDAR vastavad 1. klassi lasertoodete inimsilma ohutusnduetele.
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DJI RC Pro 2 pult

Ras
(PG

O c=—(co o 2

CROICICIT)

1. Puuteekraan

2. Juhtpulgad

3. Vali

4. Tagasi-nupp

5. Lennureziimi [liti
6. Kdlar

7. microSD-kaardi pesa
8. USB-C port

9. HDMI-port

10. Mikrofon

11. Oleku LED-tuli

12. Aku taseme LED-id

13. Lennu pausi/koju naasmise (RTH) nupp

14. 5D nupp
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16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.

Antennid
Gimbal-ketas
Salvestusnupp
Toitenupp
Fookuse/katiku nupp
Kaamera satete ketas
Kohandatav C2 nupp

Kohandatav C1 nupp
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DJIRC 2 pult

1. Juhtpulgad 13. Kaamera juhtketas
2. Antennid 14. Fookuse/katiku nupp
3. Oleku LED-tuli 15. Kdneleja

4. Aku taseme LED-id 16. Juhtpulga hoiupesad
5. Lennu pausi/koju naasmise (RTH) nupp 17. Kohandatav C2 nupp
6. Lennureziimi [liti 18. Kohandatav C1 nupp
7. Toitenupp

8. Puuteekraan
9. USB-C port

10. microSD-kaardi pesa
11. Gimbal-ketas

12. Salvestusnupp

(OO0
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2 Lennuohutus

Parast lennueelse ettevalmistuse Idpetamist on soovitatav treenida oma lennuoskusi ja
harjutada ohutut lendamist. Valige sobiv lennupiirkond vastavalt jargmistele
lennunduetele ja -piirangutele. Lennu ajal jargige rangelt kohalikke seadusi ja eeskirju.
Lugege Ohutusjuhised enne lendu, et tagada toote ohutu kasutamine.

2.1 Lennupiirangud

GEO (geospatial Environment Online) siisteem

DJI Geospatial Environment Online (GEO) susteem on globaalne infoststeem, mis pakub
reaalajas teavet lennuohutuse ja piirangute varskenduste kohta ning takistab mehitamata
6husdidukite (UAV) lendamist piiratud 6huruumis. Erandjuhtudel saab piiratud alasid lendude
lubamiseks avada. Enne seda peate esitama avamistaotluse, mis pdhineb kavandatud
lennupiirkonna praegusel piirangutasemel. GEO siisteem ei pruugi tdielikult vastata kohalikele
seadustele ja maarustele. Teie vastutate oma lennuohutuse eest ja peate enne piiratud ala
avamise taotlemist konsulteerima kohalike omavalitsustega asjakohaste juriidiliste ja
regulatiivsete nduete osas. Lisateavet GEO sUsteemi kohta leiate aadressilt
https://fly-safe.dji.com.

Lennupiirangud

Ohutuse huvides on lennupiirangud vaikimisi lubatud, et aidata teil husdidukit ohutult juhtida.
Saate madrata lennupiirangud kdrgusele ja distantsile. Kdrguspiirangud, distantsipiirangud ja GEO-
tsoonid toimivad samaaegselt lennuohutuse tagamiseks, kui globaalne navigatsioonisatelliitide
ststeem (GNSS) on saadaval. Kui GNSS pole saadaval, saab piirata ainult kérgust.

Lennu kdrguse ja distantsi piirangud

Maksimaalne kdrgus piirab drooni lennukdrgust, maksimaalne kaugus aga lennuraadiust
drooni kodupunkti Gmber. Neid piiranguid saab DJI Fly rakenduses muuta, et parandada
lennuohutust.

1. Maksimaalne kdrgus

2 2. Kodupunkt (horisontaalne asend)
3 3. Maksimaalne kaugus
4 4. Ohussiduki 8hkutéusmiskdrgus

© 2025 DJI K&ik digused kaitstud. 19
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Tugev GNSS-signaal

Lennupiirangud

Viip DJI Fly rakenduses

Maksimaalne kdrgus

Lennuki kérgus ei tohi Uletada DI
Fly's seatud vaartust.

Maksimaalne lennukérgus saavutatud.

Maksimaalne kaugus

Lennuki ja kodupunkti vaheline
sirgjooneline kaugus ei tohi
Uletada DJI Fly-s seatud
maksimaalset lennudistantsi.

Maksimaalne lennudistants on saavutatud.

Nérk GNSS-signaal

Lennupiirangud

Viip DJI Fly rakenduses

Maksimaalne kdrgus

« Piisava valgustuse korral on
stardipunktist kdrgus piiratud
30 meetriga.

+ Kui valgustus pole piisav ja 3D-
infrapuna-tuvastussisteem
tootab, on kdrgus maapinnast
piiratud 3 meetriga.

+ Kui valgustus pole piisav ja 3D-
infrapuna-tuvastusslsteem ei
toota, on kdrgus
dhkutBusmispunktist piiratud 30
meetriga.

Maksimaalne lennukdrgus saavutatud.

Maksimaalne kaugus

Piiranguid pole

A lga kord, kui lennumasin sisse lulitatakse, eemaldatakse k&rgusepiirang

automaatselt, kui GNSS-signaal muutub tugevaks (GNSS-signaali tugevus = 2), ja
piirang ei jdustu isegi siis, kui GNSS-signaal parast nérgeneb.

+ Kui lennuk lendab inertsi téttu seatud lennuulatusest valja, saate seda kull endiselt
juhtida, kuid te ei saa seda enam kaugemale lennutada.

GEO tsoonid

DJI GEO susteem maarab kindlaks ohutud lennukohad, annab iga lennu kohta riskitasemeid ja

ohutushoiatusi ning pakub teavet piiratud huruumi kohta. K&iki piiratud lennualasid nimetatakse

GEO tsoonideks, mis jagunevad omakorda piirangutsoonideks, autoriseerimistsoonideks,

hoiatustsoonideks, taiustatud hoiatustsoonideks ja kdrgustsoonideks.

20
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Tsoonid. Seda teavet saate DJI Fly abil reaalajas vaadata. GEO-tsoonid on kindlad lennualad,
sealhulgas, kuid mitte ainult, lennujaamad, suured Urituste toimumiskohad, avaliku
hadaolukorra (nt metsatulekahjud), tuumaelektrijaamad, vanglad, valitsuse omandi ja
sdjavaerajatised. Vaikimisi piirab GEO-slisteem Shkutdusmisi ja lende tsoonides, mis vdivad
pdhjustada ohutusprobleeme. GEO-tsoonide kaart, mis sisaldab p&hjalikku teavet GEO-
tsoonide kohta tle maailma, on saadaval DJI ametlikul veebisaidil: https://fly-safe.dji.com/nfz/
nfz-query.

GEO tsoonide avamine

Iselukustuvon mdeldud autoriseerimistsoonide avamiseks. Iseavamiseks peate esitama
avamistaotluse DJI FlySafe veebisaidi kaudu aadressil https://flysafe.dji.com Kui avamistaotlus
on heaks kiidetud, saate avamislitsentsi DJI Fly rakenduse kaudu stinkroonida. Tsooni
avamiseks voite teise vdimalusena lennumasina otse heakskiidetud autoriseerimistsooni 8hku
lasta v&i lennutada ja tsooni avamiseks DJI Fly juhiseid jargida.

Kohandatud avamine ©n kohandatud erivajadustega kasutajatele. See maarab kasutaja
madratletud kohandatud lennualad ja pakub erinevate kasutajate vajadustele vastavaid
lennulubasid. See avamisvdimalus on saadaval kdigis riikides ja piirkondades ning seda saab
taotleda DJI FlySafe'i veebisaidi kaudu aadressil https://fly-safe.dji.com.

/N *Lennuohutuse tagamiseks ei saa 6husdiduk parast lukustamata tsooni sisenemist
sellest valja lennata. Kui kodupunkt asub valjaspool lukustamata tsooni, ei saa
6husdiduk koju naasta.

2.2 Lennukeskkonna nouded

1. ARGE lennake rasketes ilmastikutingimustes, naiteks tugeva tuule, lume, vihma ja udu korral.

2. Lennake ainult avatud aladel. Kdrged hooned ja suured metallkonstruktsioonid vdivad
mdjutada pardakompassi ja GNSS-suisteemi tapsust. Parast dhkutdusmist veenduge, et
teile teatatakse enne lennu jatkamist haaljuhisega, et kodupunkt on uuendatud. Kui
6husdiduk on 8hku tdusnud hoonete lahedalt, ei saa kodupunkti tapsust garanteerida.
Sellisel juhul pé6rake automaatse RTH ajal tahelepanelikult tahelepanu dhusdiduki
praegusele asukohale. Kui 8husdiduk on kodupunkti lahedal, on soovitatav automaatne
RTH tlhistada ja juhtida 8husdidukit kasitsi, et see maanduks sobivasse kohta.

3. Lennake 8husdidukiga visuaalse vaatevalja (VLOS) piires. Valtige magesid ja puid, mis
blokeerivad GNSS-signaale. K&ik lennud valjaspool visuaalset vaatevélja (BVLOS) on
lubatud. ainult siis, kui 8husdiduki lennuomadused, piloodi teadmised ja oskused ning
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Operatiivse ohutuse juhtimine vastab kohalikele 6husdidukitega (BVLOS) seotud eeskirjadele. Valtige
takistusi, rahvahulki, puid ja veekogusid. Ohutuse huvides ARGE lennake 8husdidukiga lennujaamade,
maanteede, raudteejaamade, raudteeliinide, kesklinnade vdi muude tundlike alade lahedal, valja

arvatud juhul, kui kohalike eeskirjade kohaselt on saadud luba vdi kinnitus.

4. Kui GNSS-signaal on nérk, lendage 8husdidukiga hea valgustuse ja ndhtavusega keskkonnas.
Nagemissisteem ei pruugi halbade valgustingimuste korral korralikult té6tada.

5. Minimeerige héireid, véltides kdrge elektromagnetismiga alasid, néiteks elektriliinide,

tugijaamade, elektrialajaamade ja ringhaalingutornide ldhedal asuvaid kohti.

6. Lennuki ja selle aku joudlus on suurel kérgusel lendamisel piiratud. Lennake ettevaatlikult.
ARGE lennake Ule ettenahtud kérguse.

7. Lennuki pidurdusteekonda mdjutab lennukdrgus. Mida suurem on kérgus, seda pikem
on pidurdusteekond. Suurel kdrgusel lendamisel tuleks lennuohutuse tagamiseks jatta
piisav pidurdusteekond.

8. GNSS-i ei saa 6husdidukil polaaraladel kasutada. Kasutage selle asemel nagemissisteemi.

9. ARGE tduske 8hku liikuvatelt objektidelt, naiteks autodelt, laevadelt ja lennukitelt.

10. ARGE tduske 8hku Ghevérvilistelt pindadelt v8i tugevate peegeldustega pindadelt, naiteks auto
katuselt.

11. Valtige v8imalikult palju tolmuses keskkonnas kasutamist, et tolm ei satuks drooni ja
stabilisaatori sisse ega kahjustaks neid.

12. ARGE kasutage 6husdidukit tule- vai plahvatusohtlikus keskkonnas.

13. Kasutage drooni, kaugjuhtimispulti, akut, akulaadijat ja aku laadimiskeskust kuivas
keskkonnas.

14. ARGE kasutage drooni, kaugjuhtimispulti, akut, akulaadijat ega aku laadimiskeskust

dnnetuste, tulekahju, plahvatuste, tleujutuste, tsunamide, laviinide, maalihkete,
maavarinate, tolmu, liilvatormide, soolapritsi v3i seente |dheduses.

15. ARGE juhtige 8husaidukit linnuparvede ldhedal.

2.3 Ohussiduki vastutustundlik kditamine

Tdsiste vigastuste ja varalise kahju valtimiseks jargige jargmisi reegleid:

1. Veenduge, et te EI OLE anesteesia, alkoholi ega narkootikumide méju all ega kannata
pearingluse, vasimuse, iivelduse vdi muude seisundite all, mis vdivad kahjustada
6husdiduki ohutut juhtimist.

2. Parast maandumist lulitage esmalt valja lennumasin ja seejarel kaugjuhtimispult.
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3. ARGE pillake, laske 8hku, tulistage ega muul viisil heitke ohtlikke koormaid hoonetele,
inimestele ega loomadele, mis v&ib pdhjustada kehavigastusi v&i varalist kahju.

4. ARGE kasutage 6husaidukit, mis on kogemata kahjustada saanud, alla kukkunud v&i pole heas

seisukorras.

5. Veenduge, et olete piisavalt koolitatud ja teil on olemas varuplaanid hadaolukordadeks v&i
intsidendi korral.

6. Veenduge, et teil oleks lennuplaan. ARGE lennake lennukiga hoolimatult.

7. Kaamera kasutamisel austa teiste privaatsust. Jargi kindlasti kohalikke privaatsusseadusi,

-eeskirju ja moraalinorme.
8. ARGE kasutage seda toodet muul otstarbel peale iildise isikliku otstarbe.

9. ARGE kasutage seda ebaseaduslikel v&i sobimatutel eesmarkidel, naiteks luureks, s&jalisteks

operatsioonideks v&i volitamata uurimisteks.

10. ARGE kasutage seda toodet teiste inimeste laimamiseks, vaarkohtlemiseks, ahistamiseks,
jalitamiseks, ahvardamiseks vai muul viisil seaduslike Giguste, nditeks privaatsuse ja

avalikustamise iguse rikkumiseks.
11. ARGE tungige teiste eraomandile.

2.4 Lennueelne kontrollnimekiri

1. Eemaldage Shusdidukilt kdik kaitsvad osad.
2. Veenduge, et intelligentne lennuaku ja propellerid on kindlalt kinnitatud.
3. Veenduge, et kaugjuhtimispult, mobiilseade ja intelligentne lennuaku on taielikult laetud.
4. Veenduge, et lennumasina kaepidemed ja propellerid on avatud.
5. Veenduge, et stabilisaator ja kaamera toé6taksid normaalselt.
6. Veenduge, et mootorite t66d ei takista miski ja et need td6tavad normaalselt.
7.Veenduge, et DJI Fly on drooniga edukalt ihendatud.
8. Veenduge, et kdik kaamera objektiivid ja sensorid oleksid puhtad.
9. Kasutage ainult originaalseid DJI osi vdi DJI poolt heakskiidetud osi.
Volitamata osad v&ivad pdhjustada slisteemi talitlushaireid ja kahjustada lennuohutust.
10. Veenduge, et Takistuste valtimise tegevus on seadistatud DJI Fly's ja Maksimaalne kdrgus,
Maksimaalne kaugus ja Automaatne RTH kdrgus on kdik digesti seadistatud vastavalt

kohalikele seadustele ja maarustele.
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3 Pohilend

3.1 Automaatne 6hkutdus/maandumine

Automaatne 6hkutdus

1. Kaivitage DJI Fly ja sisenege kaameravaatesse.

2. Taitke kdik lennueelse kontrollnimekirja etapid.

3. A, Puudutage. Kui 8hkutdusmiseks on tingimused ohutud, vajutage kinnitamiseks
nuppu ja hoidke seda all.

4. Lennuk tduseb dhku ja héljub maapinna kohal.

Automaatne maandumine
1. Kui maandumistingimused on ohutud, puudutage, é seejarel puudutage ja hoidke all !, kinnitamiseks.
2. Automaatse maandumise saab tlihistada, (] puudutades .

3. Kui allapoole suunatud nagemissisteem t66tab normaalselt, on maandumiskaitse lubatud.

4. Mootorid peatuvad parast maandumist automaatselt.

/\ - Valige maandumiseks sobiv koht.

3.2 Mootorite kaivitamine/peatamine

Mootorite kaivitamine

Mootorite kaivitamiseks tehke Ghte allpool ndidatud kombineeritud kangikasklustest (CSC).

Kui mootorid on hakanud pddrlema, vabastage mdlemad kangid samaaegselt.

I I

Mootorite peatamine
Mootoreid saab peatada kahel viisil:

© 2025 DJI K&ik digused kaitstud.

25



DJI Mavic 4 Pro Kasutusjuhend

1. meetod: Kui lennuk on maandunud, likake gaasihoob alla ja hoidke seda all, kuni mootorid

seiskuvad.

2. meetod: Kui 6husdiduk on maandunud, sooritage ks allpool ndidatud CSC-dest, kuni mootorid

seiskuvad.

Mootorite peatamine lennu ajal

/\ *Mootorite seiskamine lennu ajal pdhjustab lennuki allakukkumise.

Vaikimisi site Propelleri avariipeatus DJI Fly rakenduses on Ainult hddaolukorras, mis
tahendab, et mootoreid saab lennu ajal peatada ainult siis, kui huséiduk tuvastab
hadaolukorra, naiteks kui 6husdiduk on kokkupdrkes, mootor on seiskunud, Shuséiduk rullub
6hus voi on juhitavuse kaotanud ja tduseb v6i laskub vaga kiiresti. Mootorite lennu ajal
peatamiseks tehke sama CSC, mida kasutati mootorite kaivitamiseks. Pange tahele, et

mootorite peatamiseks peate CSC sooritamise ajal juhtkangide all hoidma kaks sekundit.
Propelleri avariipeatus Saab muuta Igal ajalrakenduses. Kasutage seda valikut ettevaatlikult.

3.3 Lennuki juhtimine

Lennuki liilkumise juhtimiseks saab kasutada kaugjuhtimispuldi juhtkangide funktsioone.
Juhtkangide reZiimid on 1, 2 v6i 3, nagu allpool naidatud.

Kaugjuhtimispuldi vaikereZiimiks on reziim 2. Selles kasutusjuhendis kasutatakse reziimi 2
naitena juhtkangide kasutamise illustreerimiseks. Mida rohkem kang keskelt eemale
lukatakse, seda kiiremini lennumasin liigub.
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/N * ARGE 8hku laske 8husdidukit peopesast ega seda kées hoides.

+ ARGE juhtige lennumasinat, kui valgustus on liiga hele v&i liiga tume, et lennu
jalgimist puldiga jalgida. Teie vastutate ekraani heleduse ja otsese paikesevalguse
hulga Sige reguleerimise eest, et valtida ekraani selge ndgemise raskusi.
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1. Lennueelne kontroll-leht on loodud selleks, et aidata teil ohutult lennata. Vaadake enne iga lendu
|abi taielik lennueelne kontroll-leht.

N

. Asetage lennumasin avatud ja tasasele pinnale, nii et selle tagaosa on suunatud teie poole.

w

. Lulitage kaugjuhtimispult ja lennumasin sisse.

4. Kaivitage DJI Fly ja sisenege kaameravaatesse.

w

. Oodake, kuni drooni enesediagnostika on [dppenud. Kui DJI Fly ei kuva Uhtegi ebaregulaarset
hoiatust, voite mootorid kaivitada.

o

. Ohkutdusmiseks likake gaasihooba aeglaselt les.

7. Maandumiseks héljuge tasase pinna kohal ja liikake gaasihoob alla, et laskuda.

8. Parast maandumist vajutage gaasihoob alla ja hoidke seda all, kuni mootorid seiskuvad.

9. Lulitage lennumasin enne kaugjuhtimispuldi valja.

3.5 Videosoovitused ja ndpundited
1. Valige DJI Fly's soovitud stabilisaatori téoreziim.
2. Tava- vai filmireZiimis lendamise ajal on soovitatav teha fotosid v&i salvestada videoid.
3. ARGE lennake halva iimaga, naiteks vihmasel v&i tuulisel paeval.
4. Valige kaamera satted, mis vastavad teie vajadustele kdige paremini.
5. Tehke lennukatseid lennumarsruutide maaramiseks ja stseenide eelvaatamiseks.

6. Lennuki sujuva ja stabiilse liikumise tagamiseks likake juhtkangide ots &rnalt.
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4 Intelligentsed lennureziimid

Oppevideo vaatamiseks on soovitatav kldpsata alloleval lingil v&i skannida QR-koodi.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

4.1 FocusTrack

Tahelepanu keskpunktis

Véimaldab stabilisaatori kaameral kogu aeg objekti poole péérduda, samal ajal kui sa
lendu kasitsi juhid.

Kui nagemissusteem to6tab normaalselt, mé6dub dhusdiduk takistusest v6i pidurdab selle
tuvastamisel vastavalt takistuse véltimise toimingu seadistusele. Méddaviik voi Pidur DJIFly's.
Markus: takistuste valtimine on spordireziimis keelatud.

Toetatud 6ppeained:

« Statsionaarsed objektid

« Liilkuvad objektid (ainult sdidukid, paadid ja inimesed)
Huvipunkt (POI)

Véimaldab &husdidukil objekti Umber lennata.

Kui nagemissusteemid té6tavad normaalselt, mé6dub lennumasin takistustest olenemata
lennureziimidest v&i DJI Fly takistuste valtimise toimingute satetest.

Toetatud dppeained:
+ Statsionaarsed objektid

+ Liikuvad objektid (ainult sdidukid, paadid ja inimesed)

ActiveTrack
Lennuk jalgib objekti jargmistes alamreziimides.

» Automaatne: Lennumasin planeerib ja kohandab pidevalt lennutrajektoori vastavalt
lennukeskkonnale, sooritades automaatselt keerulisi kaameraliigutusi.

* Manuaalne: Lennukit juhitakse kasitsi, et see lendaks médda kindlaksmaaratud trajektoori.
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Kui ndgemissisteemid tédtavad normaalselt, mé6dub lennumasin takistustest olenemata
lennureZiimidest v&i DJI Fly takistuste valtimise toimingute satetest.

Toetatud dppeained:

Liikuvad objektid (ainult sdidukid, paadid ja inimesed). Automaatreziim toetab ainult sdidukeid ja

inimesi.

ActiveTracki puhul on 8huséiduki ja objekti maksimaalne toetatud jalgimiskaugus jargmine:

Teema Inimesed Soéidukid/paadid
Horisontaalne kaugus 20 meetrit 100 meetrit
K&rgus merepinnast 20 meetrit 100 meetrit

A Lennuk lendab toetatud kaugusele ja kdrgusele, kui kaugus ja kdrgus on ActiveTracki
kaivitamisel vahemikust valjas. Optimaalse jalgimistulemuse saavutamiseks lenda
lennumasinaga optimaalsel kaugusel ja kdrgusel.

+ DUnaamilise objekti kiirus ei tohiks tletada 12 m/s; vastasel juhul ei suuda
6husdiduk korralikult jalgida.

Markus

& * Lennumasin ei suuda valtida liikuvaid objekte, naiteks inimesi, loomi vdi sdidukeid.
FocusTracki kasutamisel pé6rake lennuohutuse tagamiseks tahelepanu imbritsevale
keskkonnale.

+ ARGE kasutage FocusTracki piirkondades, kus on véikeseid v8i peeneid objekte (nt puuoksad
voi elektriliinid), 1abipaistvaid objekte (nt vesi vi klaas) vi Ghevarvilisi pindu (nt valged
seinad).

+ Olge alati valmis vajutama kaugjuhtimispuldi lennupausi nuppu véi
[stor] Hadaolukorras drooni kasitsi juhtimiseks puudutage DJI Fly's .

+ Olge FocusTracki kasutamisel eriti valvas jargmistes olukordades:
+ Jalgitav objekt ei liigu tasasel tasapinnal.
+ Jalgitav objekt muudab liikumise ajal drastiliselt kuju.
+ Jalgitav objekt on pikemat aega vaatevaljast valjas.

+ Jalgitav objekt asub suurtel monokroomsetel aladel, naiteks lumega kaetud aladel
vGi kdrbetes.

+ Jalgitaval objektil on Umbritseva keskkonnaga sarnane varv v8i muster.
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+ Valgustus on darmiselt tume (<5 luksi) vai ere (>10 000 luksi).
+ FocusTracki kasutamisel jargige kindlasti kohalikke privaatsusseadusi ja -maarusi.

* Soovitatav on jalgida ainult sdidukeid, paate ja inimesi (kuid mitte lapsi). Teiste
objektide jalgimisel olge ettevaatlik.

* Toetatud liikuvate objektide puhul viitavad sdidukid autodele ja vaikestele kuni keskmise
suurusega paatidele. ARGE jalgige kaugjuhtimisega autot véi paati.

« Jalgitav objekt vdib kogemata teise objekti vastu vahetada, kui nad teineteisest
lahedalt mé6duvad.

FocusTracki kasutamine

Enne FocusTracki lubamist veenduge, et lennukeskkond on avatud ja takistusteta ning
piisavalt valgustatud.

Puudutage FocusTracki ikooni -] kaameravaate vasakul pool v&i valige objekt

ekraanil, et FocusTrack lubada. Pérast lubamist puudutage FocusTracki ikooni[ -] uuesti valjumiseks.

Q Kasutamise ajal vajutage objekti valiku tihistamiseks kaugjuhtimispuldil nuppu ,Lennu paus”.

4.2 MasterShots

Lennuk valib objekti tiitbi ja kauguse pdhjal eelseadistatud lennumarsruudi ning teeb
automaatselt mitmesuguseid klassikalisi 8hust pildistamise kaadreid.

Markus

/\ *Kasutage MasterShotsi kohtades, kus pole hooneid ega muid takistusi. Veenduge,
et lennutrajektooril ei oleks inimesi, loomi ega muid takistusi.

* Poorake alati tdhelepanu drooni Umber olevatele takistustele ja kasutage
kaugjuhtimispulti, et valtida kokkup®drkeid v3i drooni takistamist.

+ ARGE kasutage MasterShotsi iheski jargmistest olukordadest:
+  Kui objekt on pikemat aega varjatud v6i visuaalsest vaatevaljast véljas.

+ Kuiobjekt asub suurtel monokroomsetel aladel, naiteks lumega kaetud aladel v&i
kdrbetes.

+  Kui objekt on Umbrusega sarnase varvi vdi mustriga.
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+ Kuiobjekt on 8hus.
+  Kui objekt liigub kiiresti.
+ Valgustus on darmiselt tume (<5 luksi) vai ere (>10 000 luksi).

+ ARGE kasutage MasterShotsi hoonete Idhedal v8i nérga GNSS-signaaliga kohtades.
Vastasel juhul v8ib lennutrajektoor muutuda ebastabiilseks.

» MasterShotsi kasutamisel jargige kindlasti kohalikke privaatsusseadusi ja -maarusi.

MasterShotsi kasutamine

1. Puudutage kaameravaate paremal kiljel olevat vdttereZiimi ikooni ja valige

MasterShots. (&)

2. Parast objekti lohistamisega valimist ja vdtteala reguleerimist puudutage @ salvestamise

alustamiseks ning lennumasin hakkab automaatselt lendama ja salvestama. Kui salvestamine on
I6ppenud, lendab lennumasin tagasi algasendisse.

(<] Puudutage vdi vajutage Uks kord kaugjuhtimispuldi lennupausi nuppu.
Lennumasin véljub kohe MasterShotsi reZiimist ja hdljub.

4.3 QuickShots

QuickShots sisaldab mitut pildistamisreziimi. Lennumasin salvestab automaatselt vastavalt

valitud pildistamisreZiimile ja genereerib luhikese video.

Markus

N Veenduge, et Boomerangi kasutamisel on piisavalt ruumi. Jatke drooni tmber

vahemalt 30 m (99 jala) raadius ja drooni kohale vdhemalt 10 m (33 jala) raadius.
» Veenduge, et Asteroidi kasutamisel on piisavalt ruumi. Jatke drooni taha vahemalt
40 m (131 jalga) ja kohale 50 m (164 jalga) ruumi.

« Kasutage QuickShotsi kohtades, kus pole hooneid ega muid takistusi. Veenduge, et
lennutrajektooril ei oleks inimesi, loomi ega muid takistusi.

+ Poorake alati tdhelepanu Shusdiduki Gmber olevatele objektidele ja kasutage
kaugjuhtimispulti, et valtida kokkupdrkeid vdi 6huséiduki takistamist.

+ ARGE kasutage QuickShotsi Giheski jargmistest olukordadest:

+ Kui objekt on pikemat aega varjatud v&i visuaalsest vaatevaljast valjas.
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+  Kui objekt asub suurtel monokroomsetel aladel, nditeks lumega kaetud aladel v&i
kdrbetes.

+  Kui objekt on Umbrusega sarnase varvi v8i mustriga.

+ Kui objekt on 8hus.

+  Kui objekt liigub kiiresti.

+ Valgustus on darmiselt tume (<5 luksi) vai ere (>10 000 luksi).

+ ARGE kasutage QuickShotsi hoonete lahedal v6i nérga GNSS-signaaliga kohtades.
Vastasel juhul muutub lennutrajektoor ebastabiilseks.

* QuickShotsi kasutamisel jargige kindlasti kohalikke privaatsusseadusi ja -maarusi.

QucikShotsi kasutamine

1. Puudutage kaameravaate paremal kiljel olevat vdttereZiimi ikooni ja valige
Kiirvotted.

2. Parast Uhe alamreZiimi valimist puudutage plussikooni v3i lohistage objekt ekraanil.
Seejarel puudutage @ pildistamise alustamiseks. Lennuk salvestab materijali,

sooritades valitud valiku kohaselt eelseadistatud lennuliigutust, ja genereerib seejarel
video. Kui salvestamine on I8ppenud, lendab lennuk tagasi algasendisse.

3. © Puudutage v6i vajutage Uks kord kaugjuhtimispuldi lennupausi nuppu.
Lennumasin véljub kohe kiirreZiimist ja holjub.

4.4 Hyperlapse

Hyperlapse teeb teatud arvu fotosid vastavalt ajavahemikule ja seejarel kompileerib need
fotod ménesekundiliseks videoks. See sobib eriti hasti liikuvate elementidega stseenide,
naiteks liiklusvoo, triivivate pilvede ning paikesetdusude ja -loojangute jaddvustamiseks.

Hyperlapse'i kasutamine

1. Puudutage kaameravaates v&ttereZiimide ikooni ja valige Hlperlapse .
2. Valige huiperlapse reziim. Parast seotud parameetrite maaramist puudutage katiku/
protsessi @ alustamiseks salvestusnuppu.

3. ®  Puudutage vdi vajutage kaugjuhtimispuldi Stop-nuppu, lennumasin véljub
hiperlapse reziimist ja héljub.
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4.5 Teekonnapunkti lend

Funktsiooniga Waypoint Flight saate eelnevalt maarata erinevate pildistamiskohtade

teekonnapunktid ja seejarel genereerida nende pdhjal lennumarsruudi. Seejarel lendab 6huséiduk

automaatselt méoda etteantud marsruuti ja sooritab etteantud kaameratoimingud.
Lennumarsruute saab salvestada ja korrata eri aegadel, et jaddvustada muutusi
aastaaegadel ja paevast disesse mdju.

/N + Enne teekonnapunkti lennureZiimi lubamist puudutage © * * > Ohutus > Takistus
Viltimistoiming takistuste valtimise toimingu kontrollimiseks. Pdrast takistuste valtimise
toimingu seadistamist Méédaviik v5i Pidur pidurdab lennumasin, kui see tuvastab
teekonnapunkti lennu ajal takistusi. Kui see on seatud vaartusele Véljas, ei saa 6husGiduk

takistusi valtida.

+ Lennumarsruut on teekonnapunktide vahel kurviline, seega vdib 8husdiduki kdrgus
teekonnapunktide vahel lennu ajal olla madalam kui teekonnapunktide enda k&rgus.
Teekonnapunkti maaramisel veenduge, et te ei satuks takistustesse.

Q + Enne 6hkutdusmist saate kaarti kasutada ainult teekonnapunktide lisamiseks.
*» Enne kaardi kasutamist teekonnapunkti lisamiseks ihendage kaugjuhtimispult

internetiga ja laadige kaart alla.

+ Kui Kaamera tegevus on seatud vaartusele Puudub, lendab lennuk ainult automaatselt.
Lennu ajal peate kaamerat kasitsi juhtima.

* Kui olete juba maaranud Pealkiri ja Gimbali kallutus kuni Ndo huvipunkt, siis lingitakse
huvipunkt automaatselt nende teekonnapunktidega.

+ Kui kasutate Waypoint Flight'i EL-is, siis tegevus ... Signaali kadumisel ei saa
seadistada Jatka

Teekonnapunkti lennu kasutamine

1. {1J Puudutage kaameravaate vasakul kiljel, et lubada teekonnapunktiga lend.

2. Seadistuste I8puleviimiseks ja lennumarsruudi teostamiseks jargige ekraanil kuvatavaid

juhiseid.

3. L1J Puudutage uuesti, et teekonnapunkti lennureziimist valjuda ja lennumarsruut
salvestatakse automaatselt teeki.

© 2025 DJI K&ik digused kaitstud.

35



DJI Mavic 4 Pro Kasutusjuhend

4.6 Pusikiirusehoidja

Pusikiiruse hoidja véimaldab lukustada lennukiirust ja stabilisaatori pd6rlemiskiirust, muutes juhtimise
lihntsamaks ja kaamera liilkumise sujuvamaks. Rohkem kaamera liigutusi, nditeks spiraalselt tlespoole liikumist

ja stabilisaatori poérlemist, saab saavutada juhtkangi ja nupu sisendi suurendamise abil.

/\ -+ Pusikiirusehoidja takistuste tuvastamine jérgib praegust lennureziimi. Lennake

ettevaatlikult.

Piisikiirusehoidja kasutamine

1. Seadke uks kaugjuhtimispuldi kohandatav nupp pusikiirusehoidjale.

2. Juhtkangide vajutamisel vajutage pusikiiruse hoidja nuppu ja lennumasin lendab
automaatselt praeguse kiirusega.

3. Kui keerate kaugjuhtimispuldi nuppu gimbali nurga reguleerimiseks, vajutage
pusikiirusehoidja nuppu ja gimbal pddrleb automaatselt vastavas suunas praeguse

poorlemiskiirusega.

Q + Soovitatav on seada parempoolne ketas stabilisaatori pdérlemisasendisse.
* Ripatsi péérlemine peatub, kui see jduab oma liikkumispiirini.
« Kui reguleerite kardaani podrlemise ajal kardaani nurka, teeb kardaan vastava

seadistuse ja jatkab seejarel poorlemist.

4, Vajutage ks kord kaugjuhtimispuldi lennupausi nuppu véi puudutage @
pusikiirusehoidja reziimist valjumiseks.
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5 Lennuk

5.1 LennureZiim

Lennuk toetab jargmisi lennureZiime, mida saab vahetada kaugjuhtimispuldi lennureZiimi lGliti abil.

Tavaline reZiim: Tavaline reZiim sobib enamiku lennusituatsioonide jaoks. Lennumasin suudab
tapselt hdljuda, stabiilselt lennata ja kasutada intelligentseid lennureziime.

SportreZiim: Lennuki maksimaalne horisontaalne lennukiirus on tavareziimis reziimis

suurem. Pange tahele, et takistuste tuvastamine on spordireZiimis keelatud.

KinoreZiim: KinoreZiim pdhineb tavareZiimil piiratud lennukiirusega, mis muudab drooni
salvestamise ajal stabiilsemaks.

Kui lennumasin lendab EL-is, lllitub see madala kiiruse reziimile, kui kaugjuhtimispuldil
lennureZiim C peale lulitada. Madala kiiruse reziim piirab maksimaalset horisontaalset
lennukiirust tavareziimi p&hjal 2,8 m/s-ni ning tdusu- vdi laskumiskiirusel piirangut ei ole.

Lennuk lUlitub automaatselt asendireziimile (ATTI), kui nagemisstisteem pole saadaval v&i on
keelatud ja GNSS-signaal on ndrk vdi kompassi t66s esineb haireid. ATTI-reZiimis vdib Gmbrus
6husdidukit kergemini m&jutada. Keskkonnategurid, naiteks tuul, vdivad pdhjustada
6husdiduki horisontaalset triivi, mis v8ib kujutada endast ohtu, eriti suletud ruumides
lendamisel. Ohusdiduk ei suuda automaatselt héljuda ega pidurdada, seetdttu peaks piloot
dnnetuste valtimiseks 6huséiduki véimalikult kiiresti maanduma.

Q + LennureZiimid toimivad ainult késitsi lendamise ja pusikiiruse hoidja puhul.

& * SportreZiimis on ndgemissusteem keelatud, mis tahendab, et lennumasin ei suuda oma
marsruudil takistusi automaatselt tuvastada. Takistuste valtimiseks peate olema
Umbritseva keskkonna suhtes tahelepanelik ja juhtima lennumasinat.

* Sportreziimis suurenevad lennumasina maksimaalne kiirus ja pidurdusteekond
markimisvaarselt. Tuulevaikses ilmas on vajalik minimaalne pidurdusteekond 30 m.

* Tuulevaikses olukorras on 8husdiduki téusmisel ja laskumisel sportreZiimis voi
tavareZiimis ndutav minimaalne pidurdusteekond 10 m.

* Lennuki reageerimisvdime suureneb markimisvaarselt spordireZiimis, mis tahendab,
et kaugjuhtimispuldi vaike juhtkangi liigutus tdhendab, et lennuk liigub suure

vahemaa taha. Jalgige lennu ajal piisavat mandéverdamisruumi.
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* Spordireziimis salvestatud videotes v3ib esineda varisemist.

5.2 Lennuki oleku indikaatorid

Lennukil on eesmised LED-tuled ja lennuki oleku indikaatorid.

1. Eesmised LED-id 2. Ohussiduki oleku indikaatorid

Kui lennumasin on sisse lulitatud, aga mootorid ei té6ta, helendavad eesmised LED-tuled
roheliselt, ndidates lennumasina orientatsiooni.

Kui lennuk on sisse lilitatud, aga mootorid ei té6ta, Lennuki oleku indikaatorid
kuvavad lennuki praegust olekut.

Lennuki olekuindikaatorite kirjeldused

Normaalsed olekud

Vilgub vaheldumisi punaselt, Sisselllitamine ja enesediagnostika testide
* ® kollaselt ja roheliselt tegemine
X 4 e Vilgub neli korda kollaselt Soojendamine
O Vilgub aeglaselt roheliselt GNSS-toega
Vilgub kaks korda korduvalt
@ X2 - Nagemissusteemid lubatud

roheliselt

GNSS ja ndgemissusteem on keelatud (ATTI-reZiim on
------ Vilgub aeglaselt kollaselt

lubatud)
Hoiatusseisundid
...... Vilgub kiiresti kollaselt Puldi signaal kadunud
Q) seo000 Vilgub aeglaselt punaselt Ohkutdus on keelatud (nt aku tiihjenemise tgtu)
OIS Vilgub kiiresti punaselt Aku on kriitiliselt tuhi
o — Uhtlane punane Kriitiline viga
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Vilgub vaheldumisi punaselt ja
- @) e Kompassi kalibreerimine on vajalik
kollaselt

[1] Kui lennumasin ei saa 6hku tdusta ja olekuindikaatorid vilguvad aeglaselt punaselt, vaadake DJI Fly hoiatusteadet.

Parast mootorite kaivitamist, Eesmised LED-tuled vilguvad roheliselt ja husdiduki oleku
indikaatorid vilguvad vaheldumisi punaselt ja roheliselt. Rohelised tuled naitavad, et 8huséiduk on
mehitamata 6husdiduk (UAV) ning roheline ja punane tuli naitavad husdiduki kurssi ja asukohta.

A Valgustusnduded on piirkonniti erinevad. Jargige kohalikke seadusi ja eeskirju.

+ Parema kaadrikvaliteedi saavutamiseks lilituvad esituled fotode ja videote tegemisel
automaatselt valja, kui esituled on seatud reZiimile Automaatne DJI Fly's.

5.3 Tagasi koju

Lugege selle jaotise sisu hoolikalt labi, et olla kursis 6huséiduki kaitumisega
kojunaasmise (RTH) reZiimis.

Koju naasmise funktsioon (RTH) lennutab lennumasina automaatselt tagasi viimasesse
salvestatud kodupunkti. RTH saab kdivitada kolmel viisil: kasutaja kaivitab RTH aktiivselt,
lennumasinal on tihi aku v8i kaugjuhtimispuldi signaal on kadunud (rikkekindel RTH
kaivitub). Kui lennumasin on kodupunkti edukalt salvestanud ja positsioneerimissiisteem
té6tab normaalselt, siis RTH funktsiooni kaivitumisel lendab lennumasin automaatselt tagasi
ja maandub kodupunktis.

+  Kodupunkt: Kodupunkt salvestatakse 6hkutdusmisel, kui 5husiduk
on tugev GNSS-signaal v8i on valgustus piisav. Parast kodupunkti salvestamist
annab DJI Fly haaljuhise. Kui lennu ajal on vaja kodupunkti vérskendada (naiteks
kui olete oma asukohta muutnud), siis

Kodupunkti saab kasitsi uuendada ***> Ohutus leht DJI Fly's.

Kui drooni kasutatakse koos DJI RC Pro 2 kaugjuhtimispuldiga, Dtnaamiline
kodupunkt on saadaval.

RTH ajal kuvatakse kaameravaates AR RTH marsruut, mis aitab teil ndha tagasiteed ja tagada
lennuohutuse. Kaameravaates kuvatakse ka AR kodupunkt. Kui lennumasin jduab
kodupunktist kdrgemale alale, pd6rab stabilisaatori kaamera automaatselt allapoole. AR-
lennuki vari ilmub kaameravaatesse, kui lennumasin ldheneb maapinnale, véimaldades teil
lennumasinat juhtida, et see maanduks teie eelistatud asukohta tapsemalt.
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Kaameras kuvatakse AR-i kodupunkt, AR-i RTH-marsruut ja AR-i dhuséiduki vari.

vaikimisi vaade. Kuva saab muuta ®**> Ohutus > AR-seaded.

/\ *ARRTH marsruuti kasutatakse ainult viitamiseks ja see vib erinevates olukordades
tegelikust lennumarsruudist erineda. P66rake RTH ajal alati tahelepanu ekraanil
kuvatavale reaalajas vaatele. Lennake ettevaatlikult.

* RTH ajal reguleerib droon automaatselt stabilisaatori kallet, et suunata kaamera
vaikimisi RTH marsruudi poole. Ripatsiketta kasutamine kaamera orientatsiooni
reguleerimiseks v&i kaugjuhtimispuldi kohandatavate nuppude vajutamine
kaamera tsentreerimiseks peatab drooni stabilisaatori kalde automaatse
reguleerimise, mis vdib takistada AR RTH marsruudi vaatamist.

Markus

/\ * Kui positsioneerimissiisteem té6tab ebanormaalselt, ei pruugi lennumasin olla
vdimeline kodupunkti naasma. Failsafe RTH ajal v3ib lennumasin ldlituda ATTI-
reZiimi ja maanduda automaatselt, kui positsioneerimissiisteem t66tab
ebanormaalselt.

+ Kui GNSS-i pole, arge lennake veepinna, klaaspinnaga hoonete véi olukordades, kus
kdrgus maapinnast on Ule 30 meetri. Kui positsioneerimissiisteem td6tab
ebanormaalselt, lUlitub 6husdiduk ATTI-reZiimi.

* Enne iga lendu on oluline maarata sobiv RTH-kdrgus. Kaivitage DJI Fly ja maarake
RTH-kdrgus.

* Lennuk ei suuda RTH ajal takistusi tuvastada, kui keskkonnatingimused ei ole
tuvastussusteemile sobivad.

* GEO tsoonid v8ivad RTH-d mdjutada. Valtige GEO tsoonide lahedal lendamist.

« Liiga suure tuulekiiruse korral ei pruugi lennumasin suuta kodupunkti naasta.

Lennake ettevaatlikult.

+ PO6rake RTH ajal erilist tahelepanu vaikestele vai peentele objektidele (naiteks
puuoksad v&i elektriliinid) v&i labipaistvatele objektidele (naiteks vesi voi klaas).
Hadaolukorras valjuge RTH-st ja juhtige 6husdidukit kasitsi.

» Maarake tdiustatud RTH vaartuseks Eelseadistus Kui RTH-teel on elektriliine vdi
Ulekandemaste, millest 8husdiduk ei saa médda minna, veenduge, et RTH-k&rgus
on seatud kdrgemaks kui kdik takistused.

+ Lennuk pidurdab ja naaseb koju vastavalt viimastele satetele, kui Taiustatud RTH DJI

Fly seadeid muudetakse RTH ajal.
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* Kui RTH ajal reguleeritakse maksimaalset kdrgust allapoole praegust kdrgust, laskub
6husdiduk kdigepealt maksimaalsele kdrgusele ja jatkab seejarel koju naasmist.

* RTH k&rgust ei saa RTH ajal muuta.

+ Kui praeguse kdrguse ja RTH kdrguse vahel on suur erinevus, ei saa akutoite hulka
tapselt arvutada tuulekiiruse erinevuste tdttu erinevatel kdrgustel. Poorake erilist
tahelepanu DJI Fly akutoite viipadele ja hoiatustele.

* Kui kaugjuhtimispuldi signaal on tdiustatud RTH reZiimis normaalne, saab kaldenurga
kangi kasutada lennukiiruse juhtimiseks, kuid suunda ja kdrgust ei saa juhtida ning
lennumasinat ei saa juhtida vasakule voi paremale lendama. Kaldenurga kangi
pidev vajutamine kiirendamiseks suurendab aku energiatarvet. Lennumasin ei saa
takistustest médda hiilida, kui lennukiirus tletab efektiivse tuvastamiskiiruse. Kui
kaldenurga kang I6puni alla likata, pidurdab lennumasin, héljub paigal ja valjub
RTH reZiimist. Lennumasinat saab juhtida parast kaldenurga kangi vabastamist.

* Kui lennumasin jduab eelseadistatud RTH ajal tdustes lennumasina praeguse asukoha
v8i kodupunkti kdrguse piirini, siis lennumasin I8petab tdusmise ja naaseb
kodupunkti praegusel kdrgusel. P66rake RTH ajal tahelepanu lennuohutusele.

* Kui kodupunkt asub kdrgustsoonis, kuid 6hus&iduk ei ole kdrgustsoonis, siis laskub
6husdiduk kdrgustsooni jdudes allapoole kdrguspiiri, mis vdib olla madalam kui
seatud RTH k&rgus. Lennake ettevaatlikult.

* Lennuk valjub RTH-reziimist, kui imbritsev keskkond on RTH I6petamiseks liiga

keeruline, isegi kui tuvastusststeem t66tab korralikult.

* RTH-d ei saa automaatse maandumise ajal kaivitada.

Taiustatud RTH

Kui tdiustatud RTH kaivitub, planeerib lennumasin automaatselt parima RTH-trajektoori, mis
kuvatakse DJI Fly's ja mida kohandatakse vastavalt keskkonnale. RTH ajal kohandab
lennumasin lennukiirust automaatselt vastavalt keskkonnateguritele, nagu tuule kiirus, tuule
suund ja takistused.

Kui puldi ja drooni vaheline juhtimissignaal on hea, valjuge RTH-reZiimist jargmiselt:

DJI Fly's koputades vdi puldil RTH nuppu vajutades. Parast RTH reziimist valjumist saate
drooni uuesti kontrolli alla.
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Paastikumeetod

Kasutaja kaivitab aktiivselt RTH

Lennu ajal saate RTH-reZiimi kaivitada, vajutades ja hoides all puldi RTH-nuppu.

kontrollerit v&i koputades ¢ kaameravaate vasakult kiljelt ja seejarel vajutades ja
hoides all RTH ikooni.

Kui kaugjuhtimispuldi signaal RTH ajal kaob, jatkab lennumasin RTH protseduuri
olenemata eelseadistatud signaali kadumise toimingust.

Lennuki aku on tiihi

Lennu ajal, kui aku tase on madal ja sellest piisab vaid kodupunkti lendamiseks,
kuvatakse DJI Fly's hoiatusteade. Kui puudutate RTH kinnitamiseks v3i ei tee enne
loenduri I6ppu midagi, alustab droon automaatselt madala akutasemega RTH-d.

Kui tUhistate aku tiihjenemise RTH teate ja jatkate lennumasinaga lendamist, maandub
lennumasin automaatselt, kui aku praegune tase suudab lennumasinat praegusest kdrgusest
laskumiseks toetada vaid nii kaua, et see suudaks.

Automaatset maandumist ei saa tihistada, kuid lennukit saab ikkagi horisontaalselt lennata,
liigutades kalde- ja kaldenurka kangi, ning lennuki laskumiskiirust saab muuta gaasihoova kangi
liigutades. Lennuta lennuk vdimalikult kiiresti maandumiseks sobivasse kohta.

A Kui intelligentse lennuaku tase on liiga madal ja koju naasmiseks pole piisavalt
vBimsust, maanduge lennumasin nii kiiresti kui véimalik. Vastasel juhul kukub

lennumasin parast aku taielikku tihjenemist alla.

+ ARGE automaatse maandumise ajal gaasihooba iilespoole suruge. Vastasel juhul
kukub lennuk parast aku taielikku tihjenemist alla.

Kaugjuhtimispuldi signaali kadumine

Kui kaugjuhtimispuldi signaal kaob, kaivitab lennumasin automaatselt avariireageerimise RTH, kui signaali

kadumise toiminguks on seatud RTH. Toiminguks saab maarata ka héljumise v8i maandumise.

Kui valgustus- ja keskkonnatingimused on ndgemissiisteemi jaoks sobivad, kuvab DJI Fly RTH-
tee, mille droon genereeris enne signaali kadumist. Droon alustab RTH-d, kasutades taiustatud
RTH-d vastavalt RTH satetele. Droon jaadb RTH-reZiimi isegi siis, kui puldi signaal taastub. DJI Fly
uuendab RTH-teed vastavalt.

Kui valgustus- ja keskkonnatingimused ei sobi ndgemissuisteemile, pidurdab 8husdiduk ja
héljub sealt edasi, seejarel siseneb algsele marsruudile RTH.

+ Kui RTH kaugus (horisontaalne kaugus 8husdiduki ja kodupunkti vahel) on suurem kui 50 m,
siis muudab 8huséiduk oma suunda ja lendab enne eelseadistatud RTH reZiimi sisenemist

50 m tagasi oma algsel lennumarsruudil.
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+ Kui RTH kaugus on suurem kui 5 m, kuid vaiksem kui 50 m, muudab lennumasin oma

suunda ja lendab otse horisontaalselt tagasi kodupunkti praegusel kdrgusel.

* Lennuk maandub kohe, kui RTH kaugus on alla 5 m.

RTH protseduur

Parast taiustatud RTH kaivitamist pidurdab husdiduk ja héljub paigal.

44

Kui keskkond v6i valgustingimused on ndgemissiisteemile sobivad:

*

Lennuk kohandab oma suunda kodupunkti suhtes, planeerib parima marsruudi
vastavalt RTH satetele ja naaseb seejarel kodupunkti, kui GNSS oli 6hkutdusmise
ajal saadaval.

Kui 8hkutdusmise ajal polnud GNSS saadaval ja tédtas ainult ndgemisstisteem,
kohandab 8husbdiduk oma suunda kodupunkti suhtes, planeerib parima marsruudi
vastavalt RTH-satetele ja naaseb seejarel tugeva GNSS-signaaliga asukohta, mis
pdhineb RTH-satetel. See jargib ligikaudselt valjuvat trajektoori tagasi kodupunkti
lahedusse. Sel ajal pdorake tahelepanu rakenduse juhistele ja valige, kas lasta
6husdidukil automaatselt RTH-le péérduda ja maanduda v&i juhtida RTH-d ja
maandumist kasitsi.

Poorake tahelepanu, kui GNSS polnud 6hkutdusmise ajal saadaval:

¢ Veenduge, et takistuste valtimise funktsioon on sisse lulitatud.

o ARGE lennake kitsastes kohtades ja imbritseva 8hu tuule kiirus peaks olema

alla3 m/s.

o Lendage avatud alale ja hoidke parast hkutéusmist kiiresti takistustest véhemalt
10 meetri kaugusele, vastasel juhul ei pruugi 8huséiduk kodupunkti naasta. Lennu
ajal valtige veepinna kohal lendamist kuni tugeva GNSS-signaaliga alale
joudmiseni. K8rgus maapinnast peaks olema Ule 2 meetri ja alla 30 meetri, vastasel
juhul ei pruugi 8husdiduk kodupunkti naasta. Kui husdiduk lGlitub ATTI-reZiimi

enne tugeva GNSS-signaaliga alale jdudmist, tihistatakse kodupunkt.

¢ Kui visuaalse positsioneerimise funktsioon pole lennu ajal saadaval, ei saa droon

kodupunkti naasta. P66rake kokkupdrgete valtimiseks tahelepanu keskkonnale vastavalt

rakenduse haaljuhistele.
o Kui 6husdiduk naaseb 6hkutdusmispunkti ldhedale ja rakendus annab marku, et

praegune keskkond on keeruline, palun kinnitage, kas jatkata lendamist:

Sa pead kinnitama, kas lennutrajektoor on &ige, ja pé6rama tahelepanu
lennuohutusele.
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Peate kinnitama, et valgustustingimused on nagemissisteemi jaoks piisavad. Vastasel
juhul véib 8husdiduk RTH-reziimist valjuda. Ohusdiduki RTH-reZiimi véi lennu
jatkamisele sundimine v8ib pdhjustada selle sisenemise ATTI-reZiimi.

o Parast kinnitust jatkab 8husdiduk madalal kiirusel kodupunkti naasmist. Kui
tagasiteele ilmub takistus, pidurdab 8huséiduk ja v8ib RTH-reziimist valjuda.

o See RTH protsess ei toeta dinaamilist takistuste tuvastamist (sh jalakaijate
jne) ega toeta takistuste tuvastamist tekstuurita stseenides, naiteks klaasil voi

valgetel seintel.

o See RTH protsess nduab, et maapinnal ja ldhedalasuval keskkonnal (naiteks seintel)
oleksid rikkalikud tekstuurid ja dinaamilised muutused puuduvad.

. Kui keskkond vdi valgustingimused ei sobi ndgemissiisteemile:

+  Kui RTH kaugus on uile 5 meetri, naaseb lennumasin koju vastavalt Eelseadistatud.

+ Lennuk maandub kohe, kui RTH kaugus on alla 5 m.

RTH seaded

RTH sétted on saadaval taiustatud RTH jaoks. Minge DJI Fly kaameravaatesse, puudutage  °°°*>
Ohutus ja kerige valikuni Tagasi koju (RTH)

« Optimaalne:

|

i

\ 4

¢ Kuivalgustus on piisav ja keskkond on nagemissusteemile sobiv, planeerib droon
automaatselt optimaalse RTH-trajektoori ja reguleerib kdrgust vastavalt
keskkonnateguritele, nagu takistused ja edastussignaalid, olenemata RTH kdrguse
sattest. Optimaalne RTH-trajektoor tdhendab, et droon Iabib Iihima v&imaliku
vahemaa, et vdhendada aku tarbimist ja pikendada lennuaega.

+ Kuivalgustus on ebapiisav v6i keskkond ei sobi nagemissusteemile, teostab droon
eelseadistatud RTH-d, mis p&hineb RTH kdrguse seadistusel.
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. Eelseadistus:

S

v

RTH kaugus/kargus

Sobiv valgustus ja
Keskkonnatingimused

Sobimatu valgustus ja
keskkonnatingimused

Praegune kdrgus
< RTH kérgus

RTH kaugus

>50m

Lennuk planeerib RTH-
trajektoori, lendab
takistustest mooda
minnes avatud alale,
tduseb RTH-kdrgusele ja
naaseb koju parimat
marsruuti kasutades.

Lennuk tduseb RTH
kdrgusele ja lendab
kodupunkti sirgjooneliselt
RTH kdrgusel.i

Praegune kdrgus
> RTH kdrgus

RTH kaugus on 5-50 m

Lennuk naaseb koju,
kasutades praegusel
kdrgusel parimat
marsruuti.

Lennuk lendab
kodupunkti sirgjooneliselt
praegusel kdrgusel.i

Lennuk lendab
kodupunkti sirgjooneliselt
praegusel kdrgusel.iz;

[1] Kui ettepoole suunatud LiDAR tuvastab ees takistuse, tduseb dhusdiduk takistuse valtimiseks. See
|6petab tdusmise, kui eesolev tee on vaba, ja jatkab seejarel RTH-le tdusmist. Kui takistuse kdrgus
Uletab kérguspiirangu, pidurdab huséiduk ja hdljub ning kasutaja peab juhtimise Ule vétma.

[2] Lennuk pidurdab ja haljub ning kasutaja peab juhtimise Gle vétma.

Kui lennuk ldheneb kodupunktile ja praegune kdrgus on kdrgem kui RTH kdrgus, otsustab

lennuk nutikalt, kas edasi lennates laskuda, lIahtudes Gmbritsevast keskkonnast,

valgustusest, seatud RTH kdrgusest ja praegusest kdrgusest. Kui lennuk jduab

kodupunktist kdrgemale alale, ei ole selle praegune kdrgus madalam kui seatud RTH

kdrgus.

Erinevate keskkondade, RTH kaivitusmeetodite ja RTH satete RTH-plaanid on jargmised:
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Sobiv valgustus ja
keskkonnatingimused Sobimatu valgustus ja
RTH péaastiku meetod L
(Lennuk suudab takistustest ja GEO keskkonnatingimused

tsoonidest mé6da minna)

Kasutaja aktiivselt Eelseadistus (Lennuk suudab tdusta,
kaivitab RTH et méoéda minna takistustest
Lennuki aku on tahi Lennuk teostab RTH-d RTH ja GEO tsoonidest)

satete alusel: Algne marsruut RTH,

+ Optimaalne Eelseadistatud RTH kaivitatakse

Kaugjuhtimispuldi signaali taastamisel. (Lennuk

* Eelseadistatud suudab GEO-tsoone mééda hiilida

signaali kadumine
ning takistuse korral pidurdab ja

hdljub 6hus)

Maandumise kaitse

RTH ajal aktiveerub maandumiskaitse kohe, kui husdiduk hakkab maanduma.
Lennuki spetsiifiline jdudlus on jargmine:
+» Kui maapind leitakse maandumiseks sobivaks, maandub 6husdiduk otse.

+» Kui maapind osutub maandumiseks sobimatuks, jadb 6husdiduk hdljuma ja ootab piloodi
kinnitust.
» Kui maandumiskaitse ei té6ta, kuvab DJI Fly maandumisjuhise, kui lennumasin laskub

maapinnast 0,5 m kdrgusele. Puudutage Kinnita v6i likake gaasihoob taielikult alla ja

hoidke seda Uks sekund, kuni lennuk maandub.

+ Parast kodupunkti kohal asuvasse alasse jdudmist maandub 6husdiduk tapselt

6hkutdusmispunkti. Tappismaandumise sooritamine séltub jargmistest

tingimustest:

+ Kodupunkt tuleb registreerida dhkutdusmisel ja seda ei tohi lennu ajal muuta.

+ Ohkutdusul peab 8husdiduk enne horisontaalset likumist vertikaalselt tusma
vahemalt 7 m.

+  Kodupunkti maastikuelemendid peavad jddma suures osas samaks.

+  Kodupunkti maastiku isedarasused peavad olema piisavalt iseloomulikud.
Maastik, nditeks lumega kaetud vali, ei sobi.

+ Valgustustingimused ei tohiks olla liiga eredad ega liiga pimedad.
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* Maandumisel loetakse mis tahes muu juhtkangi liigutamist peale gaasihoova
tdppismaandumisest loobumiseks ja husdiduk laskub vertikaalselt.

Diinaamiline kodupunkt

Kui drooni kasutatakse DJI RC Pro 2 kaugjuhtimispuldiga, on diinaamiline kodupunkt saadaval.

Kui kaugjuhtimispuldi GNSS-signaal on tugev, lubage diinaamiline kodupunkt tkskdik millise
jargmise meetodi abil ja kodupunkti vérskendatakse pidevalt kaugjuhtimispuldi asukoha jargi.

+ Kaameravaates puudutage & > Kodupunkti virskendamine > Diinaamiline kodupunkt > Varskendamine

+ Kaameravaates puudutage ® * * > Ohutus > Kodupunkti uuendamine > Diinaamiline kodupunkt >
Véarskendus

Kui diinaamiline kodupunkt on lubatud, muutub RTH ikoon siniseks. Parast RTH kaivitumist naaseb

lennumasin kodupunkti Iahedale, valjub RTH-reZiimist ja h&ljub. Kasutajad saavad lennumasinat

juhtida.

/\ *Pérast dinaamilise kodupunkti esmakordset lubamist ei pruugi diinaamiline
kodupunkt saadaval olla, kui kaugjuhtimispuldi GNSS-signaal on nérk.

+ Kasutage dinaamilise kodupunkti funktsiooni avatud keskkonnas, kus on tugev
GNSS-signaal. Vastasel juhul on kodupunktil suur k&rvalekalle puldi tegelikust
asukohast.

+ Kui diinaamiline kodupunkt on saadaval ja puldi GNSS-signaal on nérk, jaab
kodupunkt viimasesse edukalt uuendatud asukohta. Kui RTH kaivitub, kontrollige,
kas kodupunkti asukoht on puldi viimane asukoht.
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5.4 Tuvastussiisteem

1. Mitmesuunaline nagemissusteem 3. 3D-infrapunaandurite slisteem

2. Lisatuli 4. Ettepoole suunatud LiDAR

Kdiksuunaline nagemissisteem toé6tab kdige paremini piisava valgustuse ja selgelt margistatud voi
tekstuuriga takistuste korral. Kdiksuunaline nagemissisteem aktiveerub automaatselt, kui lennuk on
tavalises voi kinoreZiimis. Takistuste valtimise tegevus on seatud vaartusele Moddaviik v&i Pidur DJI
Fly-s. Positsioneerimisfunktsioon on rakendatav siis, kui GNSS-signaalid pole saadaval vdi on nérgad.

Lennuki allosas asuv abituli aitab allapoole suunatud ndgemissisteemi. See lulitub hamaras
keskkonnas automaatselt sisse, kui lennukdrgus parast hkutdusmist on alla 5 m. Saate selle
DJI Fly rakenduses ka kasitsi sisse vi valja lulitada. Iga kord, kui lennuk taaskaivitatakse,
lulitub abituli tagasi vaikesatetele Automaatne.

Q « Kui visuaalse positsioneerimise ja takistuste tuvastamise funktsioon on keelatud, tugineb husdiduk
héljumiseks ainult GNSS-ile, igasuunaline takistuste tuvastamine pole saadaval ja 8husdiduk ei
aeglusta maapinna lahedal laskumisel automaatselt. Kui visuaalse positsioneerimise ja takistuste
tuvastamise funktsioon on keelatud, on vaja olla eriti ettevaatlik.

+ Visuaalse positsioneerimise ja takistuste tuvastamise keelamine toimib ainult kasitsi
lendamisel ning ei toimi RTH, automaatse maandumise ega intelligentsete

lennureZiimide kasutamisel.

» Visuaalse positsioneerimise ja takistuste tuvastamise saab ajutiselt keelata pilvedes ja udus voi
maandumisel takistuse tuvastamisel. Hoidke visuaalse positsioneerimise ja takistuste
tuvastamise funktsioonid tavapéaraste lennusituatsioonide korral sisse lulitatud.

Visuaalse positsioneerimise ja takistuste tuvastamise funktsioon on pérast dhusdiduki

taaskaivitamist vaikimisi sisse llitatud.
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Markus

A P&orake tahelepanu lennukeskkonnale. Andursisteem to6tab ainult teatud

50

olukordades ega saa asendada inimese kontrolli ja otsustusv@imet. Lennu ajal

podrake alati tahelepanu Umbritsevale keskkonnale ja DJI Fly hoiatustele ning

vastutage lennumasina ule kontrolli sailitamise eest.

+ Kui GNSS-i pole saadaval, aitab 6husdiduki positsioneerimisel allapoole suunatud

nagemissisteem, mis téotab kdige paremini, kui huséiduk on kédrgusel 0,5-30 m.

Kui 8husdiduki kdrgus on le 30 m, on vaja olla eriti ettevaatlik, kuna see vdib

mojutada ndgemispositsioneerimise jéudlust.

* Hamaras keskkonnas ei pruugi ndgemissiisteem saavutada optimaalset

positsioneerimisjoudlust isegi siis, kui lisavalgus on sisse lulitatud.

Kui GNSS-signaal on sellises keskkonnas ndrk, lennake ettevaatlikult.

* Allavaatesusteem ei pruugi korralikult té6tada, kui 6husdiduk lendab vee lahedal.

Seetdttu ei pruugi 6huséiduk maandumisel olla vdimeline aktiivselt valtima allpool

asuvat vett. Soovitatav on sailitada kogu aeg lennujuhtimine, teha imbritseva

keskkonna p&hjal mdistlikke otsuseid ja valtida allavaatesisteemile liigset lootmist.

» Nagemissiisteem ei suuda tapselt tuvastada suuri raami ja kaablitega

konstruktsioone, naiteks tornkraanasid, kdrgepingetlekandetorne,

kdrgepingeutlekandeliine, vantsildu ja rippsildu.

» Nagemisslsteem ei saa korralikult té6tada pindade lahedal, millel puuduvad selged

mustrivariatsioonid v&i kus valgustus on liiga ndrk vdi liiga tugev. Nagemissusteem

ei saa korralikult to6tada jargmistes olukordades:

*

Monokroomsete pindade (nt puhas must, valge, punane vi roheline) Iahedal lendamine.
Lendamine tugevalt peegeldavate pindade lahedal.

Lendamine vee vdi labipaistvate pindade lahedal.

Liikuvate pindade voi objektide Iahedal lendamine.

Lendamine piirkonnas, kus valgustus muutub sageli ja drastiliselt.

Lendamine darmiselt tumedate (<0,1 luksi) v&i heledate (>40 000 luksi) pindade Idhedal.
Lendamine infrapunalaineid tugevalt peegeldavate vdi neelavate pindade (nt peeglite)
lahedal.

Lendamine selgete mustrite v3i tekstuurideta pindade lahedal.

Lendamine korduvate identsete mustrite vdi tekstuuridega pindade ldhedal (nt

sama kujundusega plaadid).

Lendamine vaikese pindalaga takistuste (nt puuoksad ja elektriliinid) lahedal.
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+ Hoidke andureid alati puhtana. ARGE kriimustage ega muutke andureid. ARGE
kasutage lennumasinat tolmuses vdi niiskes keskkonnas.

+ Nagemissusteemi kaamerad vdivad parast pikemat hoiustamist vajada
kalibreerimist. DJI Fly's kuvatakse vastav teade ja kalibreerimine toimub
automaatselt.

« ARGE lennake vihma, udu vi alla 100 m nahtavuse korral.
+ ARGE blokeerige sensorsiisteemi.
+ Kontrollige enne iga 8hkutdusmist jargmist:

+ Veenduge, et sensorsisteemi klaasil poleks kleebiseid ega muid takistusi.

+  Kui sensorsusteemi klaasil on mustust, tolmu vdi vett, kasutage pehmet lappi.

ARGE kasutage alkoholi sisaldavaid puhastusvahendeid.

+  Kui sensorsusteemi laatsed on kahjustatud, votke Uhendust DJI toega.

+ Lennuk saab lennata igal ajal paeval vai 66sel. Oésel lendamisel pole aga
nagemissisteem saadaval. Lennake ettevaatlikult.

+ Ettepoole suunatud LiDAR ei suuda tuvastada takistusi, mille peegelduvus on alla

10%, ega peegeldavaid objekte, naiteks klaasi.
» Ettepoole suunatud LiDAR ei saa liiga tugeva valgustusega (>20 000 luksi)

keskkondades korralikult téotada.

5.5 Taiustatud piloodi abististeemid

Taiustatud piloodi abististeemide (APAS) funktsioon on saadaval tavareziimis ja filmireZziimis.

Kui APAS on lubatud, reageerib Shusdiduk jatkuvalt teie kasklustele ja planeerib oma
trajektoori vastavalt nii juhtkangi sisenditele kui ka lennukeskkonnale. APAS muudab
takistuste valtimise lihtsamaks, sujuvama kaadri saamise ja parema lennukogemuse.

Kui APAS on lubatud, saab 8huséiduki peatada kaugjuhtimispuldi lennupausi nupu

vajutamisega. Ohus&iduk pidurdab ja héljub kolm sekundit ning ootab edasisi piloodi kiske.

APAS-i lubamiseks avage DJI Fly ja minge aadressile ® ® ® > Ohutus > Takistuste véltimise tegevus

ja vali Mé6daviik Maara Moddaviigu valikud kuni Tavaline vdi Napuotsaga Sisse Napuotsaga reZiimis saab
lennumasin lennata kiiremini, sujuvamalt ja takistustele ldhemale, saades takistustest mé6da minnes
paremat kaadrit. Siiski suureneb takistustele otsa sditmise oht. Lenda ettevaatlikult.

Napuotsaga reziim ei saa jargmistel juhtudel normaalselt té6tada:
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» Kui 8husdiduki orientatsioon muutub takistuste lahedal lennates kiiresti.
» Kitsaste takistuste, naiteks vérade vdi pddsaste, kiirel kiirusel 1abimisel.
+ Liiga vaikeste takistuste ldhedal lennates, et neid tuvastada.

* Propellerikaitsega lendamisel.

Markus

/\ - Kasutage kindlasti APAS-i, kui nagemissiisteem on saadaval. Veenduge, et soovitud
lennutrajektooril ei oleks inimesi, loomi, vaikese pindalaga esemeid (nt puuoksi) ega
labipaistvaid objekte (nt klaasi voi vett).

+ Kasutage APAS-i kindlasti siis, kui allapoole suunatud vaatestisteem on saadaval vdi GNSS-
signaal on tugev. APAS ei pruugi korralikult té6tada, kui 6husdiduk lendab vee v&i lumega
kaetud alade kohal.

+ Olge eriti ettevaatlik lennates aarmiselt pimedas (<5 luksi) voi eredas (>10 000 luksi)
keskkonnas.

+ P6orake tahelepanu DJI Fly'le ja veenduge, et APAS to6tab normaalselt.

* APAS ei pruugi korralikult té6tada, kui 6husdiduk lendab lennupiirangute lahedal v6i GEO-
tsoonis.

* Kui valgustus muutub ebapiisavaks ja nagemisstisteem on osaliselt kattesaamatu,
lUlitub lennuk takistuste moddahiilimiselt pidurdamisele ja héljumisele. Peate
juhtkangi keskele viima ja seejarel lennumasina juhtimist jatkama.

Maandumise kaitse

Kui Takistuste valtimise tegevus on seatud vaartusele Méodaviik vdi Pidur Maandumiskaitse
aktiveerub, kui vajutate gaasihoova alla, et lennuk maanduda. Maandumiskaitse aktiveerub,
kui lennuk hakkab maanduma.

* Kui maapind tunnistatakse maandumiseks sobivaks, maandub 6husdiduk otse.

+ Kui maapind osutub maandumiseks sobimatuks, jaab 6husdiduk hdljuma, kui husdiduk
laskub teatud kérgusele maapinnast. Hoidke gaasihooba vahemalt viis sekundit all ja
6husdiduk maandub takistusi tuvastamata.
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5.6 Nagemise abi

Nagemisabi vaade, mida toidavad ndgemissisteemid, muudab vastavate nagemisandurite
vaatel olevat pilti vastavalt lennukiiruse suunale, et aidata kasutajatel lennu ajal navigeerida ja
takistusi jalgida. Nagemisabi vaatele ltlitumiseks libistage asendiindikaatoril vasakule,
minikaardil paremale v&i puudutage asendiindikaatori paremas alanurgas olevat ikooni.

/N\ +Nagemisabi kasutamisel v3ib videoedastuse kvaliteet olla madalam
edastusribalaiuse piirangute, mobiiltelefoni jdudluse v6i kaugjuhtimispuldi
ekraani videoedastuse eraldusv8ime tottu.

* On normaalne, et 8husdiduki komponendid kuvatakse ndgemisabi vaates.
+ Nagemisabi vaates vdib esineda pildi 8mblusi v3i heleduse erinevusi. See on
normaalne.

+ Nagemisabi tuleks kasutada ainult viitamiseks. Klaasseinu ja vaikeseid objekte,
naiteks puuoksi, elektrijuhtmeid ja lohendore, ei saa tapselt kuvada.
» Nagemisabi pole saadaval, kui lennumasin pole 6hku tdusnud vi kui

videoUlekande signaal on nork.

Nagemisabi vaate eri suundade vahel vahetamiseks puudutage noolt. Suuna lukustamiseks
puudutage ja hoidke all. Nagemisabi vaate maksimeerimiseks puudutage ekraani keskosa.

Joone suund naitab lennuki praegust lennukiiruse suunda ja joone pikkus naitab lennuki

lennukiirust.

/\ * Kui suund pole kindlas suunas lukustatud, lGlitub ndgemisabi vaade automaatselt
praegusele lennusuunale. Nagemisabi vaate suuna muutmiseks puudutage
monda muud suunanoolt, enne kui naasete praeguse lennusuuna vaatele.

+ Kui nagemisabi suund on kindlas suunas lukustatud, puudutage enne praegusesse
lukustatud suunda naasmist ndgemisabi vaate vahetamiseks mdnda muud noolt.
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Kokkuporkehoiatus

Kui praeguses vaatesuunas tuvastatakse takistus, kuvab ndgemisabi vaade
kokkupdrkehoiatuse. Hoiatuse varvus séltub takistuse ja 8husdiduki vahelisest kaugusest.
Kollane ja punane varv naitavad suhtelist kaugust kaugelt 13hedale.

Q » Ndgemisabilise vaatevali on igas suunas piiratud. Kokkupdrkehoiatuse ajal on
normaalne, kui vaatevaljas takistusi ei ndhta.

» Kokkupdrkehoiatust ei kontrolli Kuva radarkaart luliti ja jaab nahtavaks ka siis, kui
radarkaart on valja lulitatud.

+ Kokkupdrkehoiatus kuvatakse ainult siis, kui vaikeses aknas kuvatakse ndgemisabi vaadet.

5.7 Propellerid
Propellerite kinnitamine

Paigaldage propellerid digesti vastavalt propellerite ja mootorite varvimarkidele.

LI

Propelleri teade

A Propelleri labad on teravad. Kasitsege ettevaatlikult, et valtida kehavigastusi v&i
propelleri deformeerumist.

* Enne iga lendu veenduge, et propellerid ja mootorid on kindlalt paigaldatud.
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+ Kasutage ainult ametlikke DJI propellereid. ARGE segage eri tiiipi propellereid.

* Propellerid on kuluvad komponendid. Vajadusel ostke lisapropellerid.

+ Enne iga lendu veenduge, et kdik propellerid on heas seisukorras. ARGE kasutage
vananenud, mdranenud voi katkiseid propellereid. Puhastage propellerid pehme ja
kuiva lapiga, kui nende kilge on jaanud varkehi.

* Vigastuste véltimiseks hoiduge pddrlevatest propelleritest v8i mootoritest eemale.

* Propellerite kahjustamise valtimiseks asetage lennumasin transportimise voi
hoiustamise ajal digesti. ARGE pigistage ega painutage propellereid. Kui propellerid
on kahjustatud, v8ib see m&jutada lennuomadusi.

+ Veenduge, et mootorid on kindlalt kinnitatud ja pédrlevad sujuvalt. Maanduge
lennuk kohe, kui mootor on kinni kiilunud ega saa vabalt péérelda.

+ ARGE proovige mootorite konstruktsiooni muuta.

+ ARGE puudutage ega laske katel ega kehaosadel parast lendu mootoritega kokku puutuda,

kuna need vdivad olla kuumad. On normaalne, et esimootorite temperatuur on kérgem

kui tagumistel mootoritel.
+ ARGE katke kinni Gihtegi mootorite ega lennuki kere ventilatsiooniava.

* Veenduge, et ESC-d kostavad sisselulitamisel normaalset heli.

5.8 Intelligentne lennuaku

Teade

A Lugege ja jargige rangelt selles kasutusjuhendis ja selles Ohutusjuhised ja aku

kleebistel enne aku kasutamist. Te votate taieliku vastutuse kdigi toimingute ja
kasutamise eest.

1. ARGE laadige intelligentset lennuakut kohe pérast lendu, kuna see véib olla liiga kuum.

Enne uuesti laadimist oodake, kuni aku on lubatud laadimistemperatuurini jahtunud.

2. Kahjustuste valtimiseks laeb aku ainult siis, kui aku temperatuur on vahemikus 5-40 °C (41-
104 °F). Ideaalne laadimistemperatuur on 22-28 °C (71,6-82,4 °F). Ideaalsel
temperatuurivahemikul laadimine vdib pikendada aku eluiga. Laadimine peatub
automaatselt, kui aku elementide temperatuur laadimise ajal Gletab 55 °C (131 °F).

3. Madala temperatuuri teade:
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* Patareisid ei saa kasutada aarmiselt madala temperatuuriga keskkondades, mis on
alla-10°C (14 °F).

+ Aku mahtuvus vaheneb markimisvaarselt madalatel temperatuuridel (-10° kuni 5° C)
lennates. Enne 6hkutdusmist laadige aku kindlasti taielikult. Parast hkutdusmist laske
lennumasinal mdnda aega paigal hdljuda, et aku soojeneks.

* Madala temperatuuriga keskkonnas lendamisel on soovitatav aku enne 6hkutdusmist
soojendada vahemalt 10 °C-ni (50 °F). Aku soojendamiseks on ideaalne temperatuur
tle 20 °C (68 °F).

* Madala temperatuuriga keskkonnas vahenenud aku mahtuvus vahendab drooni
tuulekiiruse vastupidavust. Lennake ettevaatlikult.

+ Olge eriti ettevaatlik, kui lennate kdrgel kérgusel ja madalal temperatuuril.

4. Taislaetud aku tuhjeneb automaatselt, kui see on teatud aja jooksul jdude seisnud. Pange
tahele, et aku soojuse eraldamine tihjenemisprotsessi ajal on normaalne.

5. Aku korrashoiuks laadige seda vahemalt kord kolme kuu jooksul taielikult. Kui akut pikka
aega ei kasutata, vdib see méjutada aku joudlust vdi pdhjustada isegi plsivaid kahjustusi.
Kui akut pole kolm kuud v&i kauem laetud ega tihjenenud, ei kuulu aku enam garantii alla.

6. Ohutuse huvides hoidke akusid transportimise ajal madalal laetud tasemel. Enne

transportimist on soovitatav akusid tihjendada 30% v&i vdahemani.

Aku paigaldamine/eemaldamine

Paigaldamine
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Eemaldamine

/\ * Enne aku sisestamist voi eemaldamist veenduge, et esiosa drooni kdepidemed oleksid lahti

voltitud, et véltida ettepoole suunatud LiDAR-i kahjustamist.
+ ARGE sisestage ega eemaldage akut, kui lennumasin on sisse lulitatud.

* Veenduge, et aku on kindlalt kinnitatud ja kostub kldpsatus. ARGE laske lennumasinat
6hku, kui aku pole kindlalt kinnitatud, kuna see v&ib pdhjustada aku ja lennumasina
vahelist halba kontakti ning tekitada ohtu.

Aku kasutamine

Aku taseme kontrollimine

Aku praeguse taseme kontrollimiseks vajutage tks kord toitenuppu.

<

1. Toitenupp
2. Aku taseme LED-id

Aku laetuse taseme LED-id nditavad aku laetuse taset laadimise ja tihjenemise ajal.
LED-ide olekud on maaratletud allpool:

@ LED pdleb

@ LED vilgub

©) LED-tuli ei pdle
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Vilkuv muster

Aku tase
88-100%

76-87%

63-75%

51-62%

38-50%

26-37%

13-25%

0-12%

Sisse-/valjalulitamine

Lennuki sisse- v&i valjalulitamiseks vajutage toitenuppu ja hoidke seda all. Aku taseme LED-id

naitavad aku taset, kui lennuk on sisse lllitatud. Aku taseme LED-id kustuvad, kui lennuk on

valja lulitatud.

Aku laadimine

Laadige aku enne iga kasutamist taielikult. Soovitatav on kasutada DJI pakutavaid

laadimisseadmeid v&i muid laadijaid, mis toetavad USB PD kiirlaadimise protokolli.

Laadija kasutamine

DJI Mavic 240W toiteadapter

DJI 100W USB-C toiteadapter

VAN Akut ei saa laadida, kui seade on sisse lulitatud.

Allolev tabel naitab aku taset laadimise ajal.

58 © 2025 DJI K&ik digused kaitstud.



DJI Mavic 4 Pro Kasutusjuhend

Vilkuv muster Aku tase
o 0-50%
OROROR® 51-75%
o 16 @ 18 76-99%

100%

£+ Aku taseme LED-ide vilkumissagedus erineb olenevalt kasutatavast USB-laadijast. Kui
laadimiskiirus on kiire, vilguvad aku taseme LED-id kiiresti.
* Neli samaaegselt vilkuvat LED-i naitavad, et aku on kahjustatud.

Laadimiskeskuse kasutamine

Oppevideo vaatamiseks on soovitatav kldpsata alloleval lingil véi skannida QR-koodi.

[=]Fpe"s [m]
"_;-'"-]

A :._ } -

https://www.dji.com/mavic-4-pro/video

/\ * Keskkonnatemperatuur mdjutab laadimiskiirust. Laadimine on kiirem hasti
ventileeritavas keskkonnas temperatuuril 25 °C (77 °F).

+ Laadimisjaam Ghildub ainult intelligentse lennuaku teatud mudeliga. ARGE kasutage
laadimisjaamu teiste akumudelitega.

+ Asetage laadimisjaam kasutamise ajal tasasele ja stabiilsele pinnale. Veenduge, et
seade on korralikult isoleeritud, et valtida tuleohtu.

+ ARGE puudutage akuportide metallklemme.

* Puhastage metallklemmid puhta ja kuiva lapiga, kui neil on margatavat
kogunemist.
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1. USB-C port

2. Oleku LED-id

3. Funktsiooninupp
4. Akuport

5. Mini SDC-port

100w

g—-lml

Mini SDC

* DJI MAVICu kasutaminem240 W toiteadapter: Uhendage laadimiskeskuse Mini SDC-port
pistikupessa, et laadida samaaegselt kolme akut. Laadimiskeskus laeb esmalt madala

laetuse tasemega akut samale tasemele kui teised akud ja seejarel laeb kdik kolm akut
samaaegselt taielikult.

+ DJI 100W USB-C toiteadapteri ja muude USB-C laadijate kasutamine: Uhendage
laadimiskeskuse USB-C port vooluvdrku. Esmalt laetakse kdrgeima laetuse tasemega

intelligentset lennuakut ja seejdrel laetakse Ulejadnud akud jarjekorras vastavalt nende
laetuse tasemele.

Q DJI Mavic 240W toiteadapteri kasutamisel saab laadimisjaoturiga samaaegselt laadida

ka teisi USB-C porti ihendatud seadmeid. Sellisel juhul pikeneb intelligentsete
lennuakude laadimisaeg.

Laadimiskeskuse kasutamine akupangana

1. Sisestage laadimisjaama (iks v&i mitu akut. Uhendage USB-C-pordi kaudu viline seade,
naiteks mobiiltelefon v&i pult.
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2. Vajutage funktsiooninuppu ja laadimiskeskuse oleku LED-tuli hakkab roheliselt pdlema.
Esmalt tihjeneb madalaima laetuse tasemega aku, seejarel tihjenevad jarjestikku
Ulejaanud akud. Valise seadme laadimise peatamiseks Uhendage valine seade
laadimiskeskusest lahti.

/\ *Kui aku jarelejaénud laetuse tase on alla 5%, ei saa aku vélisseadet laadida.
« Intelligentsete lennuakude laadimisele lulitumiseks ihendage USB-C-kaabel uuesti.

Kogunev joud

1. Sisestage laadimiskeskusesse mitu akut ja vajutage ning hoidke funktsiooninuppu all, kuni
oleku LED-tuli muutub roheliseks. Laadimiskeskuse oleku LED-tuli vilgub roheliselt ja
laeng kantakse madalaima laetuse tasemega akult kdrgeima laetuse tasemega akule.

2. Aku akumuleerimise peatamiseks vajutage ja hoidke funktsiooninuppu all, kuni oleku
LED-tuli muutub kollaseks. Parast aku akumuleerimise peatamist vajutage
funktsiooninuppu, et kontrollida akude laetuse taset.

A Energia akumuleerimine peatub automaatselt jargmistel juhtudel:

+ Vastuvotva aku on taielikult laetud vdi valjundaku v8imsus on alla 5%.

+ Laadija v&i vdline seade on laadimiskeskusega Uhendatud aku akumuleerimise
ajal.

+ Toite akumuleerimine katkeb aku ebanormaalse temperatuuri tdttu
enam kui 15 minutiks.

+ Parast aku laadimist laadige see v8imalikult kiiresti madalaima vdimsustasemega,
et valtida selle tihjenemist.

Staatuse LED-ide kirjeldused

Vilkuv muster Kirjeldus
Uhtlane kollane Laadimiskeskus on jéudeolekus
Kaunviljad rohelised Aku laadimine voi energia akumuleerimine

K&ik akud on taielikult laetud v&i varustavad toidet

Uhtlane roheline -
valisseadmetega

Akude v6i 240 W toiteadapteri temperatuur on liiga madal

Vilgub kollaselt - . . o i
voi liiga kdrge (edasist toimingut pole vaja)
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Vilkuv muster Kirjeldus

Toiteallika vai aku viga (eemaldage akud ja sisestage need uuesti vai
Uhtlane punane - o .
eemaldage laadija vooluvdrgust ja ihendage see uuesti).

Aku kaitsemehhanismid

Aku taseme LED-id v8ivad kuvada aku kaitse marguandeid, mis kéivituvad ebanormaalsete
laadimistingimuste korral.

LED-id Vilkuv muster Staatus
O LED2 vilgub kaks korda sekundis Ulekoormus tuvastatud
° LED2 vilgub kolm korda sekundis Luhis tuvastatud
O LED3 vilgub kaks korda sekundis Ulelaadimine tuvastatud
0 LED3 vilgub kolm korda sekundis Laadija tuvastas tlepinge
0 LED4 vilgub kaks korda sekundis Laadimistemperatuur on liiga madal
O LED4 vilgub kolm korda sekundis Laadimistemperatuur on liiga kdrge

Kui mdni aku kaitsemehhanismidest aktiveerub, eemaldage laadija vooluvdrgust ja Uhendage
see uuesti, et laadimist jatkata. Kui laadimistemperatuur on ebanormaalne, oodake, kuni see

normaliseerub. Aku jatkab laadimist automaatselt ilma, et peaksite laadijat vooluvdrgust lahti
ja uuesti thendama.

5.9 Gimbali kaamera

Gimbali teatis

A\ Enne &hkutusmist veenduge, et stabilisaatoril poleks kleebiseid ega esemeid. ARGE

koputage ega I66ge stabilisaatorit parast drooni sisselulitamist. Ripatsi kaitsmiseks laske
droon stardipositsioonil avatud ja tasasel pinnal.

« Eemaldage hoiukaas enne lennumasina sisselulitamist. Kinnitage hoiukaas, kui
lennumasinat ei kasutata.

+ Gimbali tappiselemendid v&ivad kokkupdrke voi 166gi tagajarjel kahjustuda, mis
voib pbhjustada gimbali ebanormaalset toimimist.

« Valtige tolmu vai liiva sattumist kardaanile, eriti kardaanmootoritesse.

» Kardaanmootor v8ib minna kaitsereziimi, kui kardaani takistavad muud esemed, kui
lennumasin on ebatasasel pinnasel vdi murul, voi kui kardaan
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kogeb liigset valist jdudu, naiteks kokkupdrke ajal. Oodake, kuni stabilisaator
normaliseerub vdi taaskaivitage seade.

* ARGE rakendage stabilisaatorile vélist jsudu parast drooni sisselilitamist.

« ARGE lisage stabilisaatorile (ihtegi lisakoormust peale ametliku lisatarviku, kuna see
vBib pdhjustada stabilisaatori ebanormaalset toimimist vdi isegi pusivaid
mootorikahjustusi.

* Tihedas udus vdi pilvedes lendamine v8ib stabilisaatori marjaks teha, mis vdib
pdhjustada ajutise rikke. Stabilisaator taastub taielikult parast kuivamist.

* Tugeva tuule korral v8ib stabilisaator salvestamise ajal vibreerida.

* Kui kardaanriputi kaldenurk on lennu ajal suur ja lennumasin kaldub kiirenduse v&i
aeglustuse tottu ettepoole, lulitub kardaanpiiraja kaitsereziimi ja reguleerib nurka
automaatselt allapoole.

+ Kui parast sisselilitamist ei ole droon pikemat aega tasapinnal vdi kui seda oluliselt
raputatakse, v8ib stabilisaator té6tamise I6petada ja minna kaitsereZiimi. Sellisel
juhul asetage droon tasapinnale ja oodake, kuni see taastub.

+ Kahjustuste véltimiseks ARGE suunake stabilisaatori esiosa maapinna ega teravate
esemete poole.

» Tugeva tuulega v6i suure lennukiirusega kardaanriputi kallutamise v8i pédramise ja tdelise
vertikaalse pildistamise funktsioonide kasutamisel v6ib kardaanriputi jduda oma liilkumispiirini.

+ ARGE kasutage lennumasinat vihmase v&i lumise ilmaga. Kui lennu ajal sajab vihma vai
lund, maanduge lennumasin kohe ja puhastage koheselt kardaanriputi ja
kardaanmootori pind.

Gimbali nurk

Gimbali kalde reguleerimiseks kasutage kaugjuhtimispuldi gimbali nuppu. Teise vGimalusena
saate seda teha DJI Fly kaameravaate kaudu. Hoidke ekraani all, kuni ilmub gimbali
reguleerimisriba. Gimbali nurga reguleerimiseks lohistage riba.

Gimbali pé6rlemine on toetatud, vdimaldades pildistamise ajal nurga reguleerimist. Opetava
video vaatamiseks kldpsake lingil vi skannige QR-koodi.

Fr.

[=]Fe
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i
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https://www.dji.com/mavic-4-pro/video
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Gimbali toorezZiimid

Saadaval on kaks stabilisaatori tdorezZiimi. Saate vahetada erinevate tdédreziimide vahel.

reziimid ¢ e ¢ > Kontroll,

Jalgimisreziim : Gimbali kaldenurk jaab horisontaaltasapinna suhtes stabiilseks vdi sailitab

eelseadistatud kaldenurga. See reZiim sobib stabiilsete piltide jaddvustamiseks.

FPV-reZiim: Kui lennumasin lendab edasi, rullub stabilisaator lennumasinaga stinkroonis,

pakkudes esimese isiku vaatevinklist lennukogemust.

Kaamera teatis

A

64

+ Anduri kahjustamise véltimiseks ARGE jatke kaamera objektiivi laserkiirtega
keskkonda, naiteks lasershow'sse, ega suunake kaamerat pikaks ajaks intensiivsete
valgusallikate poole, naiteks selge ilmaga paikese poole.

» Veenduge, et temperatuur ja niiskus oleksid kaamera kasutamise ja hoiustamise ajal sobivad.
+ Kasutage objektiivi puhastamiseks objektiivipuhastusvahendit, et valtida kahjustusi

vGi halba pildikvaliteeti.
+ ARGE katke kaamera ventilatsiooniavasid kinni, kuna tekkiv kuumus v6ib seadet

kahjustada véi vigastusi pdhjustada.
» Kaamerad ei pruugi jargmistes olukordades digesti fokuseerida:

+ Kauguses asuvate tumedate objektide fotode ja videote jaddvustamine.

+ Korduvate identsete mustrite ja tekstuuridega vdi selgete mustrite vGi
tekstuurideta objektide fotode ja videote jaddvustamine.

+ Laikivate vdi peegeldavate objektide (naiteks tanavavalgustuse ja klaasi) fotode ja
videote jaadvustamine.

+ Vilkuvate objektide fotode ja videote jaadvustamine.
+ Kiirelt liikuvate objektide fotode ja videote jaddvustamine.
+  Kuilennumasin/gimbal liigub kiiresti.

+ Objektide fotode ja videote jaddvustamine erineva kaugusega teravustamisulatuses.

* Telekaamera kasitsi teravustamisel ei pruugi rakenduse teravustamisribal
maeikoonile vastav asukoht vastata Idpmatuse teravustamispunktile. Tapse
teravustamispunkti kinnitamiseks kasutage teravustamispunkti tippimise viipa.

* Lennuk kasutab vaikimisi Uksikvdtte reziimis SmartPhoto reZiimi, mis optimaalsete tulemuste
saavutamiseks integreerib selliseid funktsioone nagu stseenituvastus v&i HDR. SmartPhoto

peab pildistinteesiks tegema mitu jarjestikust v&tet. Kui lennuk
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vai kui stabilisaator liigub, siis SmartPhoto funktsiooni ei toetata ja pildikvaliteet v&ib
erineda.

« Uksikvétte reziimis tehtud fotodel puudub HDR-efekt jargmistes olukordades:

+  Kui lennumasin v6i stabilisaator liigub vdi kui lennumasin ei suuda suure
tuulekiiruse tottu stabiilselt hdljuda.

+  Kuivalge tasakaal on seatud kasitsireZiimile.

+ Kaamera on automaatreziimis ja séariarvu (EV) reguleeritakse kasitsi.

+ Kaamera on automaatreziimis ja AE-lukk on sisse lulitatud.

+ Kaamera on profireZiimis.

+ Vaikese avaga valgusallika pildistamisel on normaalne, et ilmuvad spetsiifilise
kujuga helgid.

5.10 Fotode ja videote salvestamine ja eksportimine

Salvestamine
Lennuk toetab fotode ja videote salvestamiseks microSD-kaartide kasutamist. Lisateavet
soovitatavate microSD-kaartide kohta leiate tehnilistest andmetest.

Fotosid ja videoid saab salvestada ka drooni sisemallu, kui microSD-kaarti pole
saadaval.

Eksportimine

+ Kasutage videomaterjali mobiilseadmesse eksportimiseks rakendust QuickTransfer.

+ Uhendage droon arvutiga USB 3.0 andmesidekaabli abil ja eksportige materjali drooni
sisemallu vdi droonile paigaldatud microSD-kaardile. Ekspordi ajal ei pea drooni sisse
lulitama.

» Eemalda microSD-kaart droonist ja sisesta see kaardilugejasse ning eksporti microSD-kaardil
olev materijali kaardilugeja kaudu.

/\ *Veenduge, et SD-kaardi pesa ja microSD-kaart oleksid kasutamise ajal puhtad ja
voorkehadest vabad.

+ ARGE eemaldage microSD-kaarti droonist fotode vdi videote tegemise ajal.
Vastasel juhul v&ib microSD-kaart kahjustuda.

* Enne kasutamist kontrollige kaamera satteid, et need oleksid igesti konfigureeritud.
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* Enne oluliste fotode v&i videote jaadvustamist tehke paar pilti, et kontrollida, kas
kaamera to6tab korralikult.

* Veenduge, et droon oleks digesti valja lulitatud. Vastasel juhul kaamera parameetreid
ei salvestata ja salvestatud pildid v&i videod vdivad muutuda. DJI ei vastuta
masinloetamatutel viisidel salvestatud piltide vdi videote pShjustatud kahjude eest.

5.11 Kiirtilekanne

Lennukist fotode ja videote kiireks allalaadimiseks oma mobiilseadmesse jargige alltoodud
samme.

1. Lulitage lennuk sisse ja oodake, kuni lennumasina enesediagnostika testid on
[6ppenud.

Kui DJI Fly's on funktsioon ,Luba kiirtilekanne unereziimis” lubatud (vaikimisi lubatud),
saab kiirtlekannet kasutada ka siis, kui droon on valja lulitatud.

2. Lulitage mobiilseadmes sisse Bluetooth ja Wi-Fi ning veenduge, et ka
positsioneerimisfunktsioon oleks lubatud.

3. Sisenege kiirtilekande reziimi, kasutades Uhte alltoodud meetoditest.
* Kaivitage DJI Fly ja puudutage avakuval QuickTransfer kaarti.
« Kaivitage DJI Fly, minge albumisse ja 4, puudutage paremas ulanurgas.
4. Kui Uhendus on edukalt loodud, saab droonis olevatele failidele juurde paaseda ja neid

kiiresti alla laadida. Pange tahele, et mobiilseadme esmakordsel drooniga thendamisel
vajutage kinnitamiseks drooni toitenuppu ja hoidke seda all.

Kui kasutate unereziimis funktsiooni Luba kiirtilekanne, saate Ghenduse luua ainult
6husdidukiga, millel on kuvatud unereziimi ikoon.

Lo Parast drooni ja kaugjuhtimispuldi Ghendamist DJI Fly kaameras vaade,
puuduta ce. Kaamera , €t lubada vdi keelata valik ,,Luba kiirtlekanne unereZiimis”.

« Parast funktsiooni ,Luba kiirtilekanne unereziimis” lubamist laheb lennuk parast
valjalilitumist unereziimi, mis véimaldab teil kasutada kiirtilekande funktsiooni.
Unereziim lUlitub automaatselt valja parast 12-tunnist tegevusetust véi aku
vahetamisel v6i USB-C-kaabli Ghendamisel lennumasinaga. UnereZiimi
taastamiseks veenduge, et lennumasinaga pole USB-C-Uhendust, seejarel vajutage
Uks kord toitenuppu ja oodake umbes 15 sekundit.

+ UnerezZiimi taastamise ajal ja edastamiseks funktsiooni ,Luba kiirtlekanne unereziimis”
kasutamisel vilguvad aku taseme LED-id 1 ja 2 ning LED-id 3 ja 4.
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vaheldumisi. Kui te selle aja jooksul parema tagumise lennumasina kae lahti
laotate, siis lennumasin ei lUlitu sisse.

£00 =(00%

* Kui kasutate unereziimis funktsiooni ,Luba kiirulekanne”, p&levad ainult aku taseme
LED-id. Kui mobiilseade ja lennuk ei ole WiFi kaudu Ghendatud vdi kui rakendusest
suletakse (ja kaimasolevaid allalaadimistoiminguid pole) kauem kui 1 minut, siis
valjub kiirilekanne automaatselt ja lennuk naaseb unereziimi.

\

/\ * Maksimaalset allalaadimiskiirust saab saavutada ainult riikides ja piirkondades, kus 5,8
GHz sagedus on seaduste ja maarustega lubatud, kui kasutatakse seadmeid, mis
toetavad 5,8 GHz sagedusriba ja Wi-Fi-ihendust, ning keskkonnas, kus puuduvad
haired v&i takistused. Kui kohalikud eeskirjad ei luba 5,8 GHz sagedusriba (naiteks
Jaapanis) voi teie mobiilseade ei toeta 5,8 GHz sagedusriba vdi keskkonnas on
tugevad haired, siis kasutab QuickTransfer 2,4 GHz sagedusriba ja selle
maksimaalne allalaadimiskiirus vaheneb 10 MB/s-ni.

* QuickTransferi kasutamisel ei ole Ghenduse loomiseks vaja mobiilseadme seadete

lehel Wi-Fi parooli sisestada. Kaivitage DJI Fly ja kuvatakse drooniga thenduse
loomiseks vajalik teade.

+ Kasutage QuickTransferit takistusteta keskkonnas, kus pole haireid, ja hoidke
eemale haireallikatest, nagu traadita ruuterid, Bluetooth-ké&larid vdi kdrvaklapid.
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6 Kaugjuhtimispult

6.1 DJI RC Pro 2

Kaugjuhtimispuldi kasutamine

Aku laadimine

Uhenda laadija kaugjuhtimispuldi USB-C-porti.

/\ - Laadige enne iga lendu kaugjuhtimispult téielikult. Kaugjuhtimispult annab aku
tlhjenemise korral helisignaali.

* Aku korrashoiuks laadige akut vahemalt kord kolme kuu jooksul taielikult.

DJI simulaator

Enne esimest lendu harjuta lendamist DJI simulaatoriga ohutu lennu tagamiseks.

DJI simulaatorile juurdepaasuks klépsa DJI Fly avalehele.

© 2025 DJI K&ik digused kaitstud.
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Gimbali ja kaamera juhtimine

1. Gimbali ketas: Reguleerige gimbali kallet.

2. Salvestusnupp: Salvestamise alustamiseks v&i peatamiseks vajutage ks kord.

3. Kaamera juhtnupp: Vaikimisi kasutatakse suumi reguleerimiseks. Nupu funktsiooni saab
seadistada fookuskauguse, sariarvu, sariaja ja ISO reguleerimiseks.

4. Teravustamis-/katikunupp: Automaatseks teravustamiseks vajutage pooleldi alla ja foto

tegemiseks taielikult alla.

* Lennuk toetab nii horisontaalset kui ka vertikaalset pildistamist. Kiireks vahetamiseks
poéorake ekraani.

» Gimbalil on rullpdérlemise tugi. Kaamera juhtnuppu saab seadistada nii, et see juhib
gimbali rullumist.

Lennureziimi liliti

Soovitud lennureziimi valimiseks llitage luliti sisse.

C N S Positsioon LennureZiim

T1r C KinoreZziim
N Tavaline reziim
S Sportreziim

Lennu pausi/RTH nupp

Vajutage Uks kord, et lennuk pidurdada ja paigal hdljuda.

Vajutage ja hoidke nuppu all, kuni kaugjuhtimispult piiksub ja alustab RTH-d. Lennuk naaseb
viimasesse salvestatud kodupunkti. RTH tihistamiseks ja lennumasina juhtimise taastamiseks
vajutage nuppu uuesti.
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Kohandatavad nupud

Nupufunktsiooni vaatamiseks ja seadistamiseks minge DJI Fly kaameravaatesse ja puudutage  © * * > Kontroll >

Nuppude kohandamine,

C2—— C1

Q Gimbal toetab rullpéérlemist, mis véimaldab pildistamise ajal nurka reguleerida. Vaikimisi juhib
C1 nupu ja parempoolse ketasnupu kombinatsioon gimbali rullumist. Gimbali rullumise
funktsiooni saab maarata ka teistele kohandatud nuppudele.

Helista

—
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Kui kaamera on automaatreziimis, po6rake EV-vaartuse reguleerimiseks ketast.

Kui kaamera on PRO-reZiimis, vajutage kaamera satete vahetamiseks ketast ja pd6rake seda
parameetrite muutmiseks.

Valikukasti liigutamiseks albumis keerake ketast. Piltide v6i videote eelvaate kuvamiseks
vajutage ketast. Mitme Uksuse valimiseks hoidke ketast all.

PuhkereZiim

Ekraani valjaltlitamiseks voldi kasi v8i vajuta toitenuppu. Kaugjuhtimispult [aheb unereziimi
parast seda, kui ekraan on teatud aja jooksul valja lUlitatud. UnereZiimis katkestab
kaugjuhtimispult Ghenduse drooniga. Kaugjuhtimispuldi aratamiseks ja thenduse
taastamiseks siruta kasi v8i vajuta toitenuppu. Kui teatud aja jooksul ei dratata, ltlitub
kaugjuhtimispult automaatselt valja.

Ajaldpu satete muutmiseks minge menuisse Seaded > Ekraan.

Kaugjuhtimispuldi LED-id

1. Oleku LED-tuli

fﬂﬁ_ﬁ %ﬁ 2. Aku taseme LED-id
‘ <%d> <%J>
O, e | 12
@ SE’ © ‘ \‘/Q $ o o o\\\
@ 3 o~
Oleku LED-id
Vilkuv muster Kirjeldused

® — Uhtlane punane
@ Vilkuv punane
@ Uhtlane roheline
® —  Pulseerib siniselt
® - Vilkuv sinine
—— Unhtlane kollane
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Vilkuv muster Kirjeldused
® — Unhtlane sinine Plsivara varskendamine dnnestus.
...... Vilkuv kollane Kaugjuhtimispuldi aku on madal.
...... Vilkuv tstiaan Juhtkangid pole tsentreeritud.

Aku taseme LED-id

Vilkuv muster
0@ @ @
ONOROK

Aku tase

76-100%

51-75%

26-50%

0-25%

Kaugjuhtimispuldi hoiatus

Kaugjuhtimispult annab vea vdi hoiatuse korral mérku piiksuga. Pd6rake tahelepanu, kui

puuteekraanil vdi D)I Fly's ilmuvad vastavad juhised.

Kdigi marguannete keelamiseks libistage ekraani tlaosast alla ja valige Vaigista vdi méne

marguande keelamiseks libistage helitugevuse riba 0-ni.

Kaugjuhtimispult annab RTH ajal hoiatuse, mida ei saa tuhistada. Kaugjuhtimispult annab

hoiatuse, kui selle aku tase on madal. Aku madala taseme hoiatuse saab tihistada toitenuppu

vajutades. Kui aku tase on kriitiliselt madal, ei saa hoiatust tiihistada.

Heli salvestamine rakenduse kaudu

Rakenduse kaameravaates puudutage ¢ * * > Kaamera rakenduse salvestamise lubamiseks.
Heli salvestatakse Salvestada saab sisseehitatud mikrofoni v&i Ghendatud DJI Mic seeria mikrofoniga,

kui droon videot salvestab. Mikrofoni ikoon kuvatakse otsevaates.

/N\ - ARGE lulitage salvestamise ajal ekraani vélja ega lulituge teistele rakendustele.

Q * Helisalvestuse saab lubada voi keelata ainult enne salvestamist.

+ DJI Fly albumivaates videote vaatamisel voi allalaadimisel liidetakse
helisalvestusfunktsiooniga salvestatud heli automaatselt videofailiga.
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Optimaalne edastusvéond

Lennuki ja kaugjuhtimispuldi vaheline signaal on k&ige usaldusvaarsem, kui antennid on
lennumasina suhtes paigutatud allpool naidatud viisil. Kui signaal on nérk, muutke
kaugjuhtimispuldi suunda vdi lennutage lennumasinat kaugjuhtimispuldile Idhemale.

/\ * ARGE kasutage teisi juhtmevabasid seadmeid, mis tootavad kaugjuhtimispuldiga samal
sagedusel. Vastasel juhul tekib kaugjuhtimispuldi t66s haireid.

+ Kui lennu ajal on edastussignaal ndrk, kuvatakse DJI Fly's teade. Reguleerige
kaugjuhtimispuldi suunda vastavalt asendiindikaatori ekraanile, et veenduda, et

droon on optimaalses edastusulatuses.

Kaugjuhtimispuldi thendamine

Kaugjuhtimispult on koos ostmisel juba lennumasinaga Ghendatud. Vastasel juhul jargige
parast aktiveerimist alltoodud samme, et tihendada kaugjuhtimispult ja lennumasin.

1. Lulitage droon ja kaugjuhtimispult sisse.
2. Kaivita DJI Fly.
3. Kaameravaates puudutage °** > Juhtimine > Uhenda o6husoidukiga
Uhendamise ajal sittib oleku LED-valgus. vilgub siniselt ja pult piiksub.
4. Vajutage ja hoidke drooni toitenuppu all kauem kui neli sekundit. Droon piiksub ja selle aku

taseme LED-id vilguvad jarjestikku, mis nditab, et see on Ghenduse loomiseks valmis.
Kaugjuhtimispult piiksub kaks korda ja selle oleku LED-tuli hakkab roheliselt pélema, mis

naitab Uhenduse edukat loomist.
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Q * Veenduge, et Uhendamise ajal oleks kaugjuhtimispult droonist 0,5 m kaugusel.

* Juhtpult katkestab automaatselt Gthenduse dhusdidukiga, kui sama 6husdidukiga
lingitakse uus juhtpult.

Puuteekraani kasutamine

/\ *Pange téhele, et puuteekraan ei ole veekindel. Kasutage seda ettevaatlikult.

Ekraani Zestid

A
{ 7
Tagasi: Eelmisele ekraanile naasmiseks Tagasi DJI Fly juurde: DJIFly juurde
libistage vasakult v6i paremalt ekraani naasmiseks libista ekraani allosast
keskele. Ules.
{ o7
v .
A
{ 7
Ava olekuriba: DJI Fly rakenduses Avatud rakenduste vahel vahetamine:
olekuriba avamiseks libista ekraani Hiljuti avatud rakenduste avamiseks, kui te
Ulaosast alla. pole avakuval, libistage sGrme ekraani
Olekuribal kuvatakse kellaaeg, Wi-Fi allosast ules ja hoidke seda all.

signaali tugevus, kaugjuhtimispuldi aku
tase jne.

Nupud koos nuppudega

Mdningaid sageli kasutatavaid funktsioone saab aktiveerida kombineeritud nuppude abil. Kombineeritud
nuppude kasutamiseks vajutage ja hoidke all tagasi-nuppu ning seejarel vajutage kombinatsiooni teist

nuppu.
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Kombineeritud operatsioon

Tagasi nupp + vasakpoolne ketasvalija

Tagasi nupp + parempoolne ketasvalija

Tagasi-nupp + salvestusnupp
Tagasi nupp + katiku nupp

Tagasi nupp + 5D nupp

Funktsioon

Reguleeri heledust

Helitugevuse reguleerimine

Salvesta ekraan

Ekraanipilt

Lulitage ules - Avaleht; Lilitage alla - Otsetee seaded;

Lulitage vasakule - Hiljuti avatud rakendused

HDMI seaded

Puuteekraani saab kuvariga jagada parast kaugjuhtimispuldi HDMI-pordiga Ghendamist.

Resolutsiooni saab maarata sisestades
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6.2 DJI RC2
Kaugjuhtimispuldi kasutamine
Sisse-/valjalulitamine

Aku praeguse taseme kontrollimiseks vajutage ks kord toitenuppu.

Vajutage, seejarel vajutage ja hoidke all, et kaugjuhtimispult sisse v&i valja lulitada.

Aku laadimine

Uhenda laadija kaugjuhtimispuldi USB-C-porti.

/\ - Llaadige enne iga lendu kaugjuhtimispult taielikult. Kaugjuhtimispult annab aku
tihjenemise korral helisignaali.

+ Aku korrashoiuks laadige akut vahemalt kord kolme kuu jooksul taielikult.
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Gimbali ja kaamera juhtimine

11— A S —
2—)O - G4
A A

1. Gimbali ketas: Kontrolli gimbali kallet.
2. Salvestusnupp: Salvestamise alustamiseks vdi peatamiseks vajutage Uks kord.
3. Kaamera juhtnupp: Vaikimisi suumi reguleerimiseks kasutage seda.
Ketta funktsiooni saab seadistada fookuskauguse, sariarvu, sariaja ja ISO reguleerimiseks.
4. Fookuse/katiku nupp: Autofookuseks vajutage pooleldi alla ja pildistamiseks vajutage

taielikult alla.

Q Gimbal toetab rullpéérlemist. Kaamera juhtnuppu saab seadistada gimbali rullumise

juhtimiseks.

Lennureziimi liliti

Soovitud lennureziimi valimiseks lilitage luliti sisse.

C N S Positsioon LennureZiim

T1r C Kinoreziim
N Tavaline reziim
S Sportreziim

Lennupausi/RTH nupp
Vajutage Uks kord, et lennuk pidurdada ja paigal hdljuda.

Vajutage ja hoidke nuppu all, kuni kaugjuhtimispult piiksub ja alustab RTH-d. Lennuk naaseb
viimasesse salvestatud kodupunkti. RTH tihistamiseks ja lennumasina juhtimise taastamiseks

vajutage nuppu uuesti.
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Kohandatavad nupud

Nupufunktsiooni vaatamiseks ja seadistamiseks minge DJI Fly kaameravaatesse ja puudutage ©* ¢ > Kontroll >

Nuppude kohandamine.

Q Gimbal toetab rullpdérlemist, mis vdimaldab pildistamise ajal nurka reguleerida. Vaikimisi juhib
C1 nupu ja parempoolse ketasnupu kombinatsioon gimbali rullumist. Gimbali rullumise
funktsiooni saab méaéarata ka teistele kohandatud nuppudele.

Puldi LED-id

1. Oleku LED-tuli
2. Aku taseme LED-id
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Oleku LED-id

Vilkuv muster Kirjeldused

® —  Uhtlane punane Lennukist lahti Ghendatud.

()b cooom Vilkuv punane Lennuki aku tase on madal.

® o Uhtlane roheline Uhendatud lennukiga.

® Vilkuv sinine Kaugjuhtimispult loob Ghenduse lennukiga.
— Untlane kollane Pusivara vdrskendamine ebadnnestus.

® — Uhtlane sinine Pusivara varskendamine dnnestus.
...... Vilkuv kollane Kaugjuhtimispuldi aku on madal.
...... Vilkuv tstiaan Juhtkangid pole tsentreeritud.

Aku taseme LED-id

Vilkuv muster Aku tase
ORORORO 76-100%
ORORO 51-75%
®® O O 26-50%
° 0-25%

Puldi hoiatus

Kaugjuhtimispult annab vea vdi hoiatuse korral marku piiksuga. P66rake tahelepanu, kui
puuteekraanil v8i DJI Fly's ilmuvad vastavad juhised.

Kdigi marguannete keelamiseks libistage ekraani tGlaosast alla ja valige Vaigista
vB8i méne marguande keelamiseks libistage helitugevuse riba 0-ni.

Kaugjuhtimispult annab RTH ajal hoiatuse, mida ei saa tuhistada. Kaugjuhtimispult annab
hoiatuse, kui selle aku tase on madal. Aku madala taseme hoiatuse saab tuhistada toitenuppu
vajutades. Kui aku tase on kriitiliselt madal, ei saa hoiatust tiihistada.

Kui kaugjuhtimispulti teatud aja jooksul ei kasutata ja see on sisse lulitatud, kuid pole
drooniga Uhendatud, annab see hoiatuse. Parast hoiatuse lakkamist lilitub see
automaatselt valja. Hoiatuse tihistamiseks liigutage juhtkange vdi vajutage suvalist nuppu.
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Optimaalne edastusvéénd

Lennuki ja kaugjuhtimispuldi vaheline signaal on k&ige usaldusvaarsem, kui antennid on
lennumasina suhtes paigutatud allpool naidatud viisil. Kui signaal on nérk, muutke
kaugjuhtimispuldi suunda vdi lennutage lennumasinat kaugjuhtimispuldile Idhemale.

/\ * ARGE kasutage teisi juhtmevabasid seadmeid, mis toétavad kaugjuhtimispuldiga samal
sagedusel. Vastasel juhul tekib kaugjuhtimispuldi t&66s haireid.

+ Kui lennu ajal on edastussignaal ndrk, kuvatakse DJI Fly's teade. Reguleerige
kaugjuhtimispuldi suunda vastavalt asendiindikaatori ekraanile, et veenduda, et
droon on optimaalses edastusulatuses.

Puldi Uhendamine

Kaugjuhtimispult on koos ostmisel juba lennumasinaga Ghendatud. Vastasel juhul jargige
parast aktiveerimist alltoodud samme, et Ghendada kaugjuhtimispult ja lennumasin.

1. Lulitage droon ja kaugjuhtimispult sisse.

2. Kaivita DJI Fly.

3. Kaameravaates puudutage ° * * > Juhtimine > Uhenda 8husdidukiga
Uhendamise ajal siittib oleku LED-valgus. vilgub siniselt ja pult piiksub.

4. Vajutage ja hoidke drooni toitenuppu all kauem kui neli sekundit. Droon piiksub ja selle aku
taseme LED-id vilguvad jarjestikku, mis nditab, et see on Ghenduse loomiseks valmis.
Kaugjuhtimispult piiksub kaks korda ja selle oleku LED-tuli hakkab roheliselt pélema, mis
nditab thenduse edukat loomist.

Q * Veenduge, et Uhendamise ajal oleks kaugjuhtimispult droonist 0,5 m kaugusel.

* Juhtpult katkestab automaatselt Gthenduse dhusdidukiga, kui sama 6husdidukiga
lingitakse uus juhtpult.
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Puuteekraani kasutamine

/\ *Pange téhele, et puuteekraan ei ole veekindel. Kasutage seda ettevaatlikult.

Ekraani Zestid

A
Tagasi: Eelmisele ekraanile naasmiseks Tagasi DJI Fly juurde: DJI Fly juurde
libistage vasakult v6i paremalt ekraani naasmiseks libista ekraani allosast
keskele. Ules.
x2
A RS A AR
Ava olekuriba: DJI Fly rakenduses Ava kiirseaded: DJIFly's kiirsatete
olekuriba avamiseks libista ekraani avamiseks libista ekraani tlaosast kaks
Ulaosast alla. korda alla.

Olekuribal kuvatakse kellaaeg, Wi-Fi
signaali tugevus, kaugjuhtimispuldi aku
tase jne.
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7 Lisa

Spetsifikatsioonidega tutvumiseks kilastage jargmist veebisaiti.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/specs

Uhilduvate toodete kohta teabe saamiseks kiilastage jargmist veebisaiti.

https://www.dji.com/mavic-4-pro/faq

Lennuki ja puldi pusivara varskendamiseks kasutage DJI Fly v6i DJI Assistant 2
(tarbijadroonide seeria).

DJI Fly kasutamine

Kui droon on puldiga thendatud, kaivita D)I Fly ja sind teavitatakse, kui uus pusivara
varskendus on saadaval. Jargi varskendamiseks ekraanil kuvatavaid juhiseid. Pane tahele, et
pusivara ei saa varskendada, kui pult pole drooniga Ghendatud. Vajalik on internetithendus.

DJI Assistant 2 kasutamine (tarbijadroonide seeria)

Lennuki ja kaugjuhtimispuldi eraldi varskendamiseks kasutage DJI Assistant 2
(tarbijadroonide seeria).

1. Lulitage seade sisse. Uhendage seade arvutiga USB-C-kaabli abil.

2. Kaivitage DJI Assistant 2 (tarbijadroonide seeria) ja logige sisse oma DJI kontoga.
3. Valige seade ja kldpsake Pusivara varskendus ekraani vasakul kljel.

4. Valige pusivara versioon.

5. Oodake pusivara allalaadimist. PUsivara varskendamine algab automaatselt.

Oodake, kuni pusivara varskendamine on I6ppenud.

A Aku pusivara on lennuki plsivaras kaasas. Veenduge, et uuendate k&iki akusid.
« Jargige kindlasti k&iki pusivara varskendamise samme, vastasel juhul vdib varskendamine

ebadnnestuda.
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* Veenduge, et arvuti oleks varskendamise ajal internetiga Uhendatud.
* ARGE eemaldage USB-C-kaablit vdrskendamise ajal.

* Plsivara varskendamine votab umbes 10 minutit. Varskendamise ajal on normaalne,
et stabilisaator hakkab té6tama, lennumasina olekuindikaatorid vilguvad ja
lennumasin taaskaivitub. Oodake kannatlikult, kuni varskendus [6peb.

Kilasta jargmist linki ja vaata Valjalaskemarkmed pusivara varskendusteabe saamiseks:

https://www.dji.com/mavic-4-pro/downloads

7.4 Lennuregistraator

Lennuandmed, sh lennu telemeetria, dhusdiduki oleku teave ja muud parameetrid
salvestatakse automaatselt 6husdiduki sisemisse andmesalvestisse. Andmetele paaseb ligi
DJI Assistant 2 (tarbijadroonide seeria) abil.

7.5 Lennujargne kontroll-leht

* Veenduge, et teostaksite visuaalse kontrolli, et droon, kaugjuhtimispult,
stabilisaatorkaamera, intelligentsed lennuakud ja propellerid oleksid heas
seisukorras. Kahjustuste markamisel vétke Ghendust DI toega.

* Veenduge, et kaamera objektiiv ja ndgemissisteemi andurid on puhtad.

+ Enne Shusdiduki transportimist veenduge, et see on digesti hoiustatud.

7.6 Hooldusjuhised

Laste ja loomade tdsiste vigastuste valtimiseks jargige jargmisi reegleid:

1. Vaikesed osad, nditeks kaablid ja rihmad, on allaneelamisel ohtlikud. Hoidke k&ik osad lastele
ja loomadele kattesaamatus kohas.

2. Hoidke intelligentset lennuakut ja kaugjuhtimispulti jahedas, kuivas ja otsese
paikesevalguse eest kaitstud kohas, et sisseehitatud LiPo aku EI kuumeneks ule.

Soovitatav sailitustemperatuur: 22-28 °C (71-82 °F) pikema kui kolmekuulise
séilitusperioodi korral. Arge kunagi hoidke temperatuuril véljaspool -10-45 °C (14-113 °F).

3. ARGE laske kaameral kokku puutuda veega vdi muude vedelikega ega nende sisse kasta.
Kui see saab maérjaks, plihkige see pehme imava lapiga kuivaks. Vette kukkunud
Bhussiduki sisselilitamine vib komponente jaddavalt kahjustada. ARGE
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Arge kasutage kaamera puhastamiseks ega hooldamiseks alkoholi, benseeni, lahusteid véi muid

tuleohtlikke aineid sisaldavaid aineid. ARGE hoidke kaamerat niisketes ega tolmustes kohtades.

4. Kontrollige iga lennumasina osa parast iga dnnetust v3i tdsist 166ki. Probleemide
vBi kusimuste korral votke thendust DJI volitatud edasimuijaga.

5. Kontrollige regulaarselt aku taseme indikaatoreid, et ndha aku praegust taset ja tldist
té0iga. Aku on ette nahtud 200 tsikliks. Parast seda ei ole soovitatav seadet enam kasutada.

6. Valjalulitatud olekus transportige drooni kded risti.
7. Transportige kaugjuhtimispulti valjaltlitatud olekus kindlasti nii, et selle antennid on

kokku volditud.
8. Pikaajalise hoiustamise ajal Iaheb aku puhkeolekusse. Puhkeolekust valjumiseks laadige akut.

9. Hoidke lennumasinat, kaugjuhtimispulti, akut ja laadijat kuivas keskkonnas.

10. Enne lennumasina hooldamist (nt propellerite puhastamine vai kinnitamine ja eemaldamine)
eemaldage aku. Veenduge, et lennumasin ja propellerid on puhtad, eemaldades mustuse ja

tolmu pehme lapiga. Arge puhastage lennumasinat mérja lapiga ega kasutage alkoholi
sisaldavat puhastusvahendit. Vedelikud v8ivad tungida lennumasina korpusesse, mis v&ib
pdhjustada luhise ja havitada elektroonika.

7.7 Veaotsingu protseduurid

1. Kuidas lahendada kardaanriputi triivi probleemi lennu ajal?
Kalibreeri IMU ja kompass DJI Fly's. Kui probleem psib, véta Ghendust DJI toega.
2. Funktsioonita

Kontrollige, kas intelligentse lennuststeemi aku ja kaugjuhtimispult aktiveeritakse laadimise teel.

Kui probleemid pusivad, votke ihendust DJI toega.
3. Sisseliilitamise ja kaivitamise probleemid

Kontrolli, kas aku on laetud. Kui jah, siis véta (ihendust DJI toega, kui seade ei kaivitu normaalselt.
4. Pusivara varskendamise probleemid

Pusivara varskendamiseks jargige kasutusjuhendis olevaid juhiseid. Kui plsivara varskendamine

ebadnnestub, taaskaivitage kdik seadmed ja proovige uuesti. Kui probleem pusib, vétke ihendust DJI toega.

5. Tehase vaikesatetele lahtestamise protseduurid
Tehase vaikesatetele lahtestamiseks kasutage DJI Fly rakendust.

6. Valjaliilitus- ja toite valjalulitusprobleemid
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Votke Uhendust DJI toega.
7. Kuidas tuvastada hooletu kaditlemist voi ohtlikes tingimustes ladustamist

Votke uhendust DJI toega.

7.8 Riskid ja hoiatused

Kui droon tuvastab parast sisselulitamist ohu, kuvatakse D)I Fly ekraanil hoiatusteade.
Podrake tahelepanu allolevale olukordade loendile.

* Kui asukoht ei sobi hkutdusmiseks.
« Kui lennu ajal tuvastatakse takistus.

« Kui asukoht ei sobi maandumiseks.

* Kui kompassi ja IMU t66s esineb haireid ning need vajavad kalibreerimist.

+ Jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid, kui seda kusitakse.

7.9 Korvaldamine

Lennuki ja kaugjuhtimispuldi utiliseerimisel jargige kohalikke elektroonikaseadmetega
seotud eeskirju.

Akude utiliseerimine

Visake patareid spetsiaalsetesse taaskasutuskonteineritesse alles parast taielikku
tiihjenemist. ARGE visake patareisid tavalistesse priigikonteineritesse. Jargige rangelt
kohalikke patareide utiliseerimise ja ringlussevétu eeskirju.

Kui aku parast Uletihjenemist sisse ei saa, visake see kohe ara.

Kui toitenupp on keelatud ja akut ei saa taielikult tihjaks laadida, vGtke edasise abi saamiseks
Uhendust professionaalse akude utiliseerimise/ringlussevétu ettevattega.

7.10 C2 sertifikaat

DJI Mavic 4 Pro vastab C2 sertifikaadi nGuetele. DJI Mavic 4 Pro kasutamisel EL-i
liikmesriikides, EFTA liikmesriikides (EFTA ehk Norra, Island, Liechtenstein, §veits)ja
Gruusias kehtivad mdned nduded ja piirangud.

Mudel L3A, L3B
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Mehitamata 6husaidukite klass 2
Maksimaalne stardimass (MTOM) 1085 g
HelivBimsuse tase 83dB
Maksimaalne propelleri kiirus 8400 p/min

Maksimaalse lennuohutuse avaldus

DJI Mavic 4 Pro (mudel L3A, L3B) maksimaalne lubatud kaal on 1085 g, mis vastab C2 nduetele.

Iga mudeli maksimaalse lubatud stardimassi nduete taitmiseks peate jargima alltoodud

juhiseid:

+ ARGE lisage 8husdidukile mingit kasulikku koormat peale esemete loendis loetletud esemete,

sh kvalifitseeritud lisatarvikute jaotises.

+ ARGE kasutage mittekvalifitseeritud varuosi, naiteks intelligentseid lennuakusid v&i

propellereid jne.

+ ARGE lennukit moderniseerige.

Esemete loetelu, sh kvalifitseeritud lisatarvikud

Ese

Propellerid

Nutikas lennuaku

microSD-kaart*
DJI mobiilsideadapter 2*

nanoSIM-kaart*

Mudelinumber

1158F

BWX341-6654-14.32

Pole kohaldatav

1G831T

Pole kohaldatav

Maotmed
267 x 147 mm

(1abima3at x keere pigi)

62 x 44 x 128 mm

15x 11 x 1,0 mm
43,5 x 23,0 x 7,0 mm

8,8x12,3x0,7mm

Kaal

11,8 g (igatiks)
tukk)

Ligikaudu 331 g

Ligikaudu 0,3 g
Ligikaudu 11,59

Ligikaudu 0,59

* Ei kuulu originaalpakendisse. DJI Cellular Dongle 2 paigaldamise ja kasutamise kohta vaadake vastavat dokumenti.

Varuosade ja asendusdetailide loend

+ DJI Mavic 4 Pro propellerid

+» DJI Mavic 4 Pro intelligentne lennuaku

Otsene kaugjuhtimispuldi ID

+ Edastusmeetod: WiFi-majakas.
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* Mehitamata 6husdiduki operaatori registreerimisnumbri husdidukisse Uleslaadimise meetod: sisestage DJI

Lenda, puuduta” > Ohutus > Mehitamata 6husdidukite kaugtuvastus

ja seejarel laadige Ules mehitamata husdiduki operaator registreerimisnumber.

Kaugjuhtimispuldi hoiatused

Puldi indikaator sittib parast drooniga lahtithendamist punaselt. DJI Fly annab parast
drooniga lahtithendamist hoiatuse. Pult piiksub ja Itlitub automaatselt valja parast drooniga
lahtiihendamist ja kui seda pikka aega ei kasutata.

/\ -+ Viltige puldi ja muude traadita seadmete vahelisi haireid. Lilitage ldhedalasuvate
mobiilseadmete WiFi valja. Hairete korral maanduge lennumasin nii kiiresti kui
voimalik.

» Ootamatu toimingu korral vabastage juhtkangid v&i vajutage lennu pausi nuppu.

GEO-teadlikkus

GEO Awareness sisaldab allpool loetletud funktsioone.

UGZ (mehitamata geograafiline tsoon) andmete varskendamine: FlySafe'i andmeid saab véarskendada

automaatselt andmete varskendamise funktsiooni abil vGi salvestades andmed kasitsi husdidukisse.

+ 1. meetod: minge DJI Fly seadetesse ja puudutage Teave > FlySafe'i andmed > Kontrolli vérskendusi
FlySafe'i andmete automaatseks varskendamiseks.

+ 2. meetod: kontrollige regulaarselt oma riikliku lennuameti veebisaiti ja hankige uusimad UGZ-andmed, et

neid oma 8hus&idukisse importida. Avage DJI Fly seaded, puudutage Teave > FlySafe'i andmed >
Failidest importimine ja seejarel jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid UGZ-andmete kasitsi

salvestamiseks ja importimiseks.

Q Kui importimine on edukalt I8ppenud, kuvatakse DJI Fly rakenduses teade. Kui importimine

ebadnnestub vale andmevormingu t&ttu, jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid ja proovige uuesti.

GEO-teadlikkuse kaardi joonis: Parast viimaste UGZ-andmete varskendamist kuvatakse DJI Fly
rakenduses piiratud tsooniga lennukaart. Ala puudutades saab vaadata nime, efektiivset
aega, kdrguspiirangut jne.

AGL (maapinnast kdrgemal) avaldus
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Geoteadlikkuse vertikaalne osa vdib kasutada AMSL-i kdrgust vdi AGL-i kdrgust. Nende kahe
vordlusaluse valik maaratakse iga UGZ jaoks eraldi. DJI Mavic 4 Pro ei toeta ei AMSL-i kdrgust
ega AGL-i kdrgust. Kdrgus H kuvatakse DJI Fly rakenduse kaameravaates, mis on kérgus
6husdiduki hkutdusmispunktist dhusdidukini. K&rgust dhkutdusmispunkti kohal vdib
kasutada ligikaudse vaartusena, kuid see voib konkreetse UGZ puhul antud kdrgusest/
kdrgusest enam-vahem erineda. Kaugpiloot vastutab UGZ vertikaalsete piirangute
mitterikkumise eest.

[C%2) [C32)
228 2
H
° .
F AGL (pole toetatud)
Ohkutdus

Kdrguse viga

GEO-tsoonid

Piiratud tsoonid

Kuvatakse DJI rakenduses punasena. Teile kuvatakse hoiatus ja lend on keelatud. UA ei saa nendes tsoonides
lennata ega dhku tdusta. Piiratud tsoonid vdivad olla lukustamata, lukust avamiseks v&tke (hendust aadressil

flysafe@dji.com v6i minge aadressile dji.com/flysafe jaotisse ,Tsooni avamine”.

20m G

Hoiatuse saamine < Z

» o ’ -
7 Piira maksimaalset kiirust

4
<
100 m

Piiratud tsoonid h

Lahenedes:

1. Hoiatuse saamine

2. Ei saa sisse lennata

3. Parast kasitsi kinnitamist saate kandideerida DJI
ametlikul veebisaidil

Maapind G

Ohkutdusmisel:
1. Hoiatuse saamine

2. Ei saa 6hku tdusta
3. Pérast kasitsi kinnitamist saate kandideerida DJI ametlikul veebisaidil

Autoriseerimistsoonid
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Kuvatakse DJI rakenduses sinisena. Teile kuvatakse hoiatus ja lendamine on vaikimisi
piiratud. UA ei saa nendes tsoonides lennata ega 6hku téusta ilma loata.
Autoriseerimistsoonid saavad avada volitatud kasutajad DI kinnitatud konto abil.

‘ZOm)( 1

Hoiatuse saamine < (

< 100 m 4 Piira maksimaalset kiirust
1
Autoriseerimistsoonid "
Lahenedes:
1. Hoiatuse saamine
2. Ei saa sisse lennata
3. DJI rakenduses saate kiiresti
kandideerida telefoninumbri abil
Korgusvoondid
Kdrgusvoondid on piiratud kdrgusega tsoonid ja kuvatakse kaardil hallina.
Lahenedes saate DJI rakenduses hoiatuse.
< 20 meetrit ’ ( (
Kargusvﬁandid Hoiatuse saamine
« »((
. . 100t iira maksimaalset kiirust
Piiratud kdrgus — ( %
. \
v

( Piira maksimaalset kiirust

1. Mehitamata 6husiduk vib Shku tousta ja nendesse
tsoonidesse lennata kindlal kdrgusel koos hoiatusteatega.
< ( 2. Parast kasitsi kinnitamist saate DJI
ametlikul veebisaidil loa taotleda.
Maapind

Taiustatud hoiatustsoonid

Kui droon jéuab tsooni serva, kuvatakse hoiatusteade.
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Lahedalasuv piirkond

Taiustatud hoiatus [

Tsoonid 1. Mehitamata Shusdiduk vaib Ghku tausta ja nendesse
(ELi UZ-tsoonid) tsoonidesse lennata hoiatusteatega, mis vajavad
kasutaja kinnitust.
G 2. Mehitamata Ghusiduk vaib 5hku tousta ja
160 m lahedalasuvasse piirkonda lennata hoiatusteatega
4+ 40m
v

C(

Hoiatuse saamine

Hoiatustsoonid

Kui droon jéuab tsooni serva, kuvatakse hoiatusteade.

Hoiatustsoonid (j

1. Mehitamata 6hus6iduk v6ib 6hku tdusta ja nendesse tsoonidesse
lennata hoiatusteatega.

(<

Maapind

/\ * Kuidroon ja DJI Fly rakendus ei suuda GPS-signaali vastu votta, siis GEO-teadlikkuse
funktsioon ei tédta. Drooni antenni hairimine v6i GPS-i autoriseerimise keelamine
DJI Fly's pdhjustab GPS-signaali vastuvdtmise ebadnnestumise.

EASA teade

Enne kasutamist lugege kindlasti pakendis olevat drooniteabe dokumenti.

Lisateavet EASA jalgitavuse kohta leiate allolevalt lingilt.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/
dronesinformation-notices
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Algsed juhised

Selle kasutusjuhendi on esitanud SZ DJI Technology, Inc. ja selle sisu vdib muutuda.

Aadress: T2 fuajee, DJI Sky City, Xianyuan Road nr 53, Xili kogukond, Xili tdnav, Nanshani
piirkond, Shenzhen, Hiina, 518055.

7.11 FAR-i kaugjuhtimispuldi ID vastavusteave

Mehitamata dhusdidukisiisteem on varustatud kaug-ID-slisteemiga, mis vastab 14 CFR
Part 89 nduetele.

* Lennuk edastab automaatselt kaug-ID sdnumeid hkutdusmisest kuni seiskamiseni. DJI
mobiilseadmetega, millel puudub integreeritud GNSS-slisteem, tuleb asukoha
madramiseks Ghendada véline seade, naiteks mobiiltelefon v3i tahvelarvuti. ja peab
esiplaanil kaivitama DJI lennujuhtimise rakenduse, naiteks DJI Fly, ning lubama DJI
lennujuhtimise rakendusel alati hankida tdpne asukohateave. Uhendatud véline seade
peab olema vahemalt Uks jargmistest:

+  FCC sertifitseeritud isiklik traadita seade, mis kasutab asukohateenuste jaoks GPS-i koos
SBAS-iga (WAAS); v&i

+ FCC sertifitseeritud isiklik traadita seade integreeritud GNSS-iga.

Samuti tuleb valist seadet kasutada viisil, mis ei hairi teatatud asukohta ega selle seost

operaatori asukohaga.

* Lennuk alustab enne hkutdusmist automaatselt kaug-ID-stisteemi lennueelset
enesekontrolli (PFST) ja ei saa 6hku tdusta, kui see PFST-d ei labi. Remote ID ststeemi
PFST tulemusi saab vaadata kas DJI lennujuhtimise rakenduses, naiteks DJI Fly, v6i DJI
prillides.

+ Lennuk jalgib kaugjuhtimisststeemi (Kaugjuhtimise ID) toimimist lennueelsest ettevalmistusest kuni
seiskamiseni. Kui kaugjuhtimissisteemis tekib talitlushaire voi tdrge, kuvatakse DJI
lennujuhtimise rakenduses (nt DJI Fly) v&i DJI prillides alarm.

+ Intelligentset lennuakut kasutav 6husdiduk ei aktiveeri kaugjuhtimispuldi ID-siisteemi.

+ Lisateavet 6husdiduki registreerimise ja kaug-ID nduete kohta leiate FAA ametlikult veebisaidilt.

Joonealused markused
[1] DJT mobiilseadmed ilma integreeritud GNSS-ststeemita, naiteks DJI RC-N3 ja DJI Goggles 2.

[2] PFST-i Iabimise kriteeriumiks on, et Remote ID ndutava andmeallika ja raadiosaatja riist- ja tarkvara

Remote ID-slisteemis toimivad korralikult.
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Kiilasta https://www.dji.com/support et saada lisateavet mudgijargse teeninduse poliitika,

remonditeenuste ja toe kohta.
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Kontakt
DJI TUGI

HDomI

The terms HDMI, HDMI High-Definition Multimedia Interface,
HDMI trade dress and the HDMI Logos are trademarks or
registered trademarks of HDMI Licensing Administrator, Inc.

See sisu vdib muutuda ette teatamata. Laadige alla
uusim versioon aadressilt

https://www.dji.com/mavic-4-pro/downloads

Kui teil on selle dokumendi kohta kiisimusi, votke palun Ghendust DJI-ga, saates sénumi aadressile
DocSupport@dji.com.

DJI ja MAVIC on DJI kaubamaérgid. Autoridigus ©
2025 DJI. Kdik digused kaitstud.
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