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Selle dokumendi autoridigused kuuluvad DJI-le ja kdik Gigused on kaitstud. Kui DJI pole teisiti
lubanud, ei ole teil digust kasutada ega lubada teistel dokumenti voi selle mis tahes osa
kasutada dokumendi reprodutseerimise, Uleandmise voi milgi teel. Kasutajad peaksid
viitama sellele dokumendile ja selle sisule ainult juhistena DJI UAV kasutamiseks. Dokumenti
ei tohi kasutada muuks otstarbeks.
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Q. Mirksonade otsimine

Otsige marksdnu, nagu ,aku” (battery) ja ,paigaldamine” (install), et leida teema. Kui loete
seda dokumenti Adobe Acrobat Readeriga, vajutage Windowsis Ctrl+F voi Macis
Command+F, et alustada otsingut.

4" Teemani lilkumine
Vaadake taielikku teemade loendit sisukorras. Klopsake teemal, et lilkuda vastavasse
jaotisesse.
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Printimine
See dokument toetab korge eraldusvdimega printimist.
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Selle juhendi kasutamine
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DJI™pakub kasutajatele dppevideoid ja jargmisi dokumente.
1. Kastis

Loe enne kasutamist

2. Ohutusjuhised

3. Kiirjuhend

4. BS65 intelligentse akujaama kasutusjuhend
5. Kasutusjuhend

Enne esmakordset kasutamist on soovitatav vaadata koiki dppevideoid ning lugeda lahtititlus
ja ohutusjuhised. Valmistuge oma esimeseks lennuks, lugedes ldbi kiirjuhendi ja lisateabe
saamiseks vaadake seda juhendit.

Laadi alla DJI Assistant 2 (Enterprise Series)

Laadige alla ja installige DJI ASSISTANT™ 2 (Enterprise Series), kasutades
allolevat linki: https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads

Juhendavad videod

Minge allolevale aadressile voi skannige QR-koodi, et vaadata dpetusvideoid, mis naitavad

toote ohutut kasutamist.
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https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/video

-Selle toote todtemperatuur on -20° kuni 50° C. See ei vasta standardsele
tootemperatuurile militaarotstarbel kasutamiseks (-55° kuni 125" C), mis on vajalik
suurema keskkonnamuutuse talumiseks. Kasutage toodet nduetekohaselt ja ainult
sellistes rakendustes, mis vastavad selle klassi tootemperatuurivahemiku nduetele.
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Toote profiil

See peatlikk tutvustab toote peamisi
omadusi.
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Toote profiil

Sissejuhatus

DJI MATRIKS™ 350 RTK (M350 RTK) on vdimas toostusliku dhusdiduki platvorm, millel on
tdiustatud lennujuhtimissiisteem, kuus suunaanduri ja positsioneerimissiisteemi ning oGise
ndgemisega FPV-kaamera. M350 RTK toetab DJI CSM Radarit ja Ghildub DJI DGC2.0 pistikuga
gimbalitega, kuni kolme séltumatu gimbaliga ja mitme SDK laienduspordiga. Ohutusmajakad
nii drooni Ula- kui ka allosas voimaldavad 66sel voi viahese valgusega 6husdidukit tuvastada.
Lisatuled aitavad ndgemise positsioneerimissiisteemil saavutada paremat joudlust 66sel voi
vdahese valgusega tingimustes. M350 RTK lennuaeg on kuni 55 minutit " ilma kasuliku
koormata uue kahe akuga TB65 sisteemiga. Akut saab laadida kuni 400 tsiiklit, mis
vdhendab Uhe lennu maksumust. Suure tdpsusega mooddistamine ja kaardistamine on
saadaval, kui seda kasutatakse koos DJI ZENMUSE'ga™L1/P1. Al Spot Check ja PinPointi saab
kasutada DJI Zenmuse H20 seeriaga.

DJI RC Plus kaugjuhtimispuldil on O3 Enterprise, DJI signatuuri OCUSYNC uusim versioon™
videoedastustehnoloogia ja saab edastada reaalajas HD-vaate drooni kaamerast, et seda
puuteekraanil kuvada. Kaugjuhtimispuldil on 7,02-tolline suure heledusega 1200 cd/m?
puutetundlik ekraan eraldusvoimega 1920x1200 pikslit. Androidi operatsioonisiisteemil on
mitmesuguseid funktsioone, nagu GNSS, Wi-Fi ja Bluetooth. Kaugjuhtimispuldil on lai valik
funktsiooninuppe ja ka kohandatavaid nuppe, millega saab holpsasti drooni juhtida ja
kaamerat juhtida. Kaugjuhtimispult toetab 65 W kiirlaadimist ja selle maksimaalne t66aeg on
sisemise akuga 3 tundi 18 minutit ja vdlise intelligentse WB37 akuga kuni 6 tundi. @
Kaugjuhtimispuldi kaitseklass on IP54 (IEC 60529).

[1] Maksimaalset lennuaega testiti laborikeskkonnas ja see on ainult viitamiseks.

[2] Kaugjuhtimispuldi maksimaalset to6aega testiti laborikeskkonnas toatemperatuuril. See on ainult
viitamiseks. Tegelik tooaeg voib olenevalt stsenaariumist erineda.

Funktsiooni esiletostmised

Nii droonisiisteem kui ka M350 RTK andurististeem kasutavad lennuohutuse tagamiseks
koondamiskonstruktsiooni. Lisatud kaeluku tuvastamise funktsioon voib valtida
kaevarrukate lukustamata jatmise ohtu. FPV-kaamera suudab Oise lennu ajal selgelt ndha
Umbrust ja takistusi. M350 RTK on loodud kuuesuunalise binokulaarse nagemissiisteemi ja
infrapunasensori siisteemiga kuuesuunalise teadlikkuse, positsioneerimise ja takistuste
tuvastamise voimaluste jaoks, pakkudes lennu ajal igakulgset kaitset. Kui CSM radar on
paigaldatud, suudab M350 RTK tuvastada peeneid takistusi tilespoole voi horisontaalses 360°
ulatuses ja neid digel ajal valtida. Sisseehitatud RTK-moodul tagab positsioneerimise suure
tapsuse. M350 RTK IP-reiting on IP55 ja see on veekindel isegi siis, kui drooni kded on kokku
pandud. Sisseehitatud DJI AirSense siisteem tuvastab lmbritsevas dhuruumis ldheduses
olevad droonid, andes ohutuse tagamiseks DJI Pilot 2 rakenduses hoiatusi.

Intelligentsed funktsioonid: Al Spot Check kasutamisel saab M350 RTK genereerida ja
salvestada lennumarsruudi faile, mida saab igal ajal kasutada automaatse t66 teostamiseks
ja korduvate kontrollide tegemiseks parast objektide pildistamist. Sihtmargi valimiseks saab
lisada PinPoint
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huvipakkuv punkt gimbal-kaamera vaates ning pikkus- ja laiuskraade saab salvestada ja
jagada. M350 RTK toetab teekonnapunkti, kaardistamise, kaldu ja lineaarset lennuiilesannet.
DJI Terra abil saavad kasutajad kiiresti saada HD 2D ja 3D digitaalseid tulemusi, vdimaldades
Ulitdpseid ja tdhusaid kaardistamistoiminguid.

Mitme kasuliku koormuse tugi: M350 RTK toetab uihte allapoole suunatud gimbali, kahte
allapoole suunatud gimbali ja Uhte (llespoole suunatud gimbali, mis vastab erinevate
toostsenaariumide vajadustele. E-Port avatud liides voib arendusaega jarsult lihendada ja
kolm kasuliku koormuse porti toetavad rakendusvaljade laiendamiseks DJI Payload SDK-d.

Drooni ettevalmistamine

Telikute paigaldamine

Sisestage telik pdrast punaste markide joondamist paigaldusasendiga, libistage kdigulukk
teliku I6puni, seejarel poorake seda, kuni punane mark on joondusmargiga stinkroonis.

Drooni lahti voltimine

a. Avage esiraami hoovad ja seejarel tagumised raami hoovad.

b. Lukustage raami hoovad ja keerake propellerid lahti.
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Gimbal-kaamera paigaldamine

(2

\3 \3
Katte eemaldamiseks Joondage valged ja
vajutage nuppu Gimbal punased punktid ning
Detachment. sisestage objektiiv.

/N - Parast paigaldamist veenduge, et gimbalilukk on oma kohale lukustatud.
- Gimbalkaamera eemaldamiseks vajutage gimbali lukustuse po6ramisel kindlasti alla
gimbali eemaldamise nuppu. Gimbali eemaldamisel jargmiseks paigalduseks peab
gimbali lukk olema taielikult poéoratud.

Intelligentsete lennuakude paigaldamine / aku taseme
kontrollimine

Sisestage paar akut ja lukustage aku vabastusnupp.

Kontrollige aku taset: vajutage liks kord aku taseme nuppu.

Toide sisse/vilja: vajutage ja seejdrel vajutage ja hoidke all toitenuppu, et drooni
sisse/vdlja lulitada.




Lennuohutus

See peatikk sisaldab teavet
lennukeskkonna nouete, traadita side
nduete ja  Ohusoiduki  oluliste
lennuohutusfunktsioonide kohta.
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Lennuohutus

Enne tegelikku lendu alustage kindlasti koolitust ja praktikat. Treenige DJI Assistant 2
simulaatoriga voi lendake kogenud professionaalide juhendamisel. Valige lendamiseks sobiv
piirkond vastavalt jairgmistele lennunduetele ja piirangutele. Lennake drooniga alla 120 m
(400 jalga). Sellest korgem lennukdrgus voib rikkuda kohalikke seadusi ja eeskirju. Enne
lendamist veenduge, et mdistate ja jargite kohalikke seadusi ja eeskirju. Enne lendamist
lugege hoolikalt ohutusjuhiseid, et mdista kdiki ettevaatusabindusid.

Lennukeskkonna nouded

1.

10.
. ARGE kasutage laadimisjaoturit niiskes keskkonnas.
12.
13.

ARGE kasutage drooni rasketes ilmastikutingimustes, nditeks kui tuule kiirus tletab 12
m/s. Vihmaga lennates jargige jaotises IP55 kaitseklass loetletud lennundudeid.

Asetage droon ohkutdusmiseks avatud ja takistusteta tasasele pinnale. Veenduge, et
droon on Umbritsevatest takistustest, hoonetest, rahvahulgast voi puudest ohutus
kauguses. Lennuohutuse tagamiseks lendake 6husdidukiga visuaalse vaatevalja (VLOS)
piires.

Kui 8husdidukit Umbritsevad valgustingimused on halvad, nditab DJI Pilot 2
navigatsiooniteave, et ndgemissiisteem vdi infrapunasensori siisteem ei toota. See
tahendab, et ndgemissiisteem ja infrapunasensori stisteem ei pruugi korralikult to6tada
ja droon ei suuda takistusi tajuda. Jalgige kogu aeg umbritsevat keskkonda Kasutage
FPV-kaamera reaalajas vaadet ja hoidke lennuohutuse tagamiseks kontrolli 6husdiduki
ule.

Veenduge, et majakad ja lisatuled oleksid 66sel lennuohutuse tagamiseks sisse liilitatud.
ARGE startige liikuvate objektide (nt autod, laevad ja droonid) eest.

ARGE startige ega maanduge 8husdidukit liivastel voi tolmustel aladel, et véltida mootori
t66ea mdjutamist.

Korgmaestikul lennates voib keskkond mojutada aku ja jousiisteemide t66d. Soovitatav
on kasutada 2112 korgel kdrgusel madala miratasemega propellereid.

Kompass ja GNSS polaaraladel ei to6ta. Lenda ettevaatlikult.

ARGE kasutage drooni, kaugjuhtimispulti, akut ega akujaama énnetuste, tulekahjude,
plahvatuste, Uleujutuste, tsunamide, laviinide, maalihkete, maavdrinate, tolmu voi
liivatormide laheduses.

Kasutage akujaama temperatuurivahemikus -20° kuni 40° C (-4° kuni 104" F).

Veenduge, et temperatuur ja niiskus oleksid gimbalkaamerale kasutamise ajal sobivad.

Seda toodet ei tohi kasutada potentsiaalselt plahvatusohtlikus keskkonnas.

Traadita side nouded

1. Veenduge, et antennid ei oleks kahjustatud ega lahti.

2.

Lennake avatud aladel. Kérged hooned, teraskonstruktsioonid, maed, kivid voi korged
puud voivad mojutada GNSSi tapsust ja blokeerida videoedastussignaali.
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3. Drooni kaugjuhtimisel lulitage ldahedalasuvad Wi-Fi- ja Bluetooth-seadmed kindlasti valja,
et valtida kaugjuhtimispuldi hdireid muudest juhtmeta seadmetest.

4. Olge magnetiliste vdi raadiohdiretega alade laheduses lennates ddrmiselt tahelepanelik.
Poorake suurt tdhelepanu DJI Pilot 2 videoedastuse kvaliteedile ja signaali tugevusele.
Elektromagnetiliste hdirete allikate hulka kuuluvad, kuid mitte ainult, kdrgepingeliinid,
suuremahulised joullekandejaamad vdi mobiilsed tugijaamad ja ringhddlingutornid. Liiga
segavatel aladel lennates voib droon kaituda ebatavaliselt voi kaotada juhitavuse. Naaske
kodupunkti ja maanduge 6huséiduk, kui seda DJI Pilot 2-s palutakse.

Drooni vastutustundlik kasitsemine

Jargige jargmisi reegleid, et vdltida nduetele mittevastavat kaitumist, raskeid vigastusi ja
varalist kahju:

-Veenduge, et te El oleks purjus, El tarvita narkootikume, anesteesia méju all voi ei pde
pearinglust, vasimust, iiveldust voi muid fudsilisi voi vaimseid seisundeid, mis voivad
kahjustada teie voimet drooni ohutult kasutada.

- Veenduge, et plioodil oleks A3 sertifikaat.

- ARGE tegutsege mehitatud 6husdidukite liheduses. ARGE segage mehitatud éhusdidukite
kaitamist. Olge tahelepanelik ja véltige alati teisi droone. Vajadusel kohe maandus.

- ARGE lendake drooniga suuriirituste toimumispaikades, sealhulgas, kuid mitte ainult,
spordilritustel ja kontsertidel.

- ARGE lennake 6huséidukiga ilma loata piirkondades, mis on kohalike seadustega keelatud.
Keelatud alad on lennujaamad, riigipiirid, suuremad linnad ja tiheasustusalad,
suursindmuste toimumiskohad, piirkonnad, kus on toimunud hadaolukord (nt
metsatulekahjud) ja tundlike ehitistega kohad (nt tuumaelektrijaamad, elektrijaamad,
hidroelektrijaamad, parandusasutused, tiheda liiklusega teed, valitsusasutused ja
sdjavaetsoonid).

- ARGE lendake drooniga lubatud kérgusest kérgemal.

- Hoidke oma 6husdidukit visuaalses vaatevaljas (VLOS).

- ARGE kasutage dhusdidukit ebaseaduslike vai ohtlike kaupade véi koormate vedamiseks.

- Veenduge, et modistate oma lennutegevuse olemust (nt meelelahutuslik, avalik véi driline
kasutamine) ning olete enne lendu saanud vastava loa ja loa seotud valitsusasutustelt.
Pohjalike madaratluste ja spetsiifiliste nduete saamiseks konsulteerige kohalike
regulaatoritega. Pange tdhele, et kaugjuhitavatel 6husdidukitel voidakse teatud riikides ja
piirkondades keelata dritegevus. Enne lendamist kontrollige ja jargige koiki kohalikke
seadusi ja maarusi, kuna need reeglid vdivad siin kirjeldatutest erineda.

- Kaamerat kasutades austage teiste privaatsust. ARGE viige ldbi jalgimistoiminguid, nagu
videosalvestus voi Uhegi isiku, olemi, sindmuse, esituse, ndituse vdi kinnisvara
pildistamine ilma loata voi juhul, kui eeldatakse privaatsust, isegi kui pilt voi video on
jaadvustatud isiklikuks kasutamiseks.

-Pidage meeles, et teatud piirkondades voib Uritustest, etendustest, nditustest voi
dripindadest tehtud piltide ja videote salvestamine kaameraga rikkuda autoridigusi voi
muid seaduslikke digusi, isegi kui pilt voi video on tehtud isiklikuks kasutamiseks.
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Nagemissiisteem ja infrapunasensori siisteem

M350 RTK on varustatud kuuesuunalise ndagemissiisteemi ja infrapunasensori siisteemiga,
mis tagab asukoha madramise ja takistuste tuvastamise.

Ndgemissiisteemi peamised komponendid asuvad drooni esi-, taga-, vasakul, paremal, ula-
ja alaosas ning sisaldavad stereo ndgemissensoreid. Nagemissiisteem kasutab pildiandmeid,
et aidata droonil pidevalt takistusi otsida ja saada drooni asukohateavet. Infrapunasensori
stisteem kasutab infrapunamooduleid, et tuvastada takistusi, et hinnata drooni korgust,
vdimaldades droonil sdilitada oma praegust asukohta ja vdimaldada tdapset holjumist
siseruumides voi vdljas.

Infrapunasensori siisteem koosneb kahest infrapunaandurist drooni ees, taga, vasakul,
paremal, Gleval ja all. Allapoole suunatud ndagemissiisteem ja infrapunasensori slisteem
aitavad droonil sdilitada oma praegust asendit, héljuda tapsemalt ning lennata siseruumides
vOi dues, kus GNSS pole saadaval.

Altvaade Tagantvaade Pealtvaade

1. Infrapuna sensorsiisteem

2. Nagemissiisteem

/\ - Uhtlase lennu ja uldise lennuohutuse tagamiseks ARGE blokeerige visuaalseid ja
infrapunaandureid.
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Tuvastamisulatus
Ndgemisslisteemi tuvastusulatus
Tuvastamiskaugus: tles/alla: 0,6-30 m, edasi/tagasi/vasakule/paremale: 0,7-40 m FOV:
edasi/tagasi/alla: 65° (horisontaalne), 50° (vertikaalne)
Vasak/paremale/iles: 75° (horisontaalne), 60° (vertikaalne)

Ndgemisstisteemi tuvastusvahemik on kujutatud allpool. Pange tahele, et droon ei suuda
tuvastada ega valtida takistusi, mis ei ole tuvastusulatuses.

/N - Droon ei suuda hallil alal objekte tuvastada. Lendage ettevaatlikult.

- Kasutajad saavad rakenduses DJI Pilot 2 seadistada pidurdusteekonda ja
hoiatusteekonda. Droon voib pidurdusteekonna ldhedale lennates automaatselt
peatuda. Kui droon on joudnud hoiatuskaugusesse, kuvatakse takistusteave
kollasena. Kui droon on takistuste vdltimise ohutuskauguse ldahedal, kuvatakse
takistusteave punasena.

¥

Infrapunasensori siisteemi tuvastusulatus

Tuvastamiskaugus: 0,1-8 m

FOV: 30°

Pange tdhele, et droon ei suuda tuvastada ega viltida
takistusi, mis ei ole tuvastusulatuses. Diagramm nditab
tilespoole suunatud infrapunaanduri slisteemi
tuvastusvahemikku.

100 mm 7F

Mitte takistada tsooni Markus

Vision Systemi nurgas voOib esineda +2° viga, mis on
tingitud vigadest monteerimisprotsessis. Onnetuste
viltimiseks palun ARGE kinnitage andurite takistusteta
tsoonis olevat koormat. Kui kasulik koormus satub Do Not
Obstruct Zone'i, on soovitatav Pilot 2 rakenduses
ndagemissitsteem valja lulitada ja lennata ettevaatlikult.

|
Effective Detectio

+—Range o
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Kalibreerimine

Droonile paigaldatud nagemissisteemi kaamerad on tehases kalibreeritud. Kui dhusdiduk
kogeb kokkupdrget voi tootemperatuur on oluliselt muutunud, voib see vajada kalibreerimist
DJI Assistant 2 (Enterprise Series) kaudu. Uhendage droon arvutiga ja kalibreerige
ndgemissiisteemi kaamerad, kui DJI Pilot 2 seda kusib.

1.

Drooni toide.

2. Uhendage droon ja arvuti USB-C-kaabli abil.

3. Kaivitage DJI Assistant 2 (Enterprise Series) ja logige sisse DJI kontoga.
4.
5

Klépsake M350 RTK ja kalibreerimisnuppu.

. Jargige DJI Assistant 2 (Matrice Series) juhiseid, et siseneda kaugjuhtimispuldi

kalibreerimisse. Enne kalibreerimist veenduge, et kaugjuhtimispuldi puuteekraan ei
peegeldaks valgust. Suunake kalibreerimisikoon ndagemissiisteemi poole ja kalibreerige
kuus suunavaatesiisteemi vastavalt juhistele.

- ARGE lulitage toidet vilja ega eemaldage USB-C-kaablit parast kalibreerimist. Oodake
andmete arvutamist.

Vision Systemi kasutamine

Vision System vdimaldab tdapset holjumist siseruumides voi keskkondades, kus GNSS-signaal
pole saadaval.

Kui GNSS-signaal on saadaval, pakub Vision System lisateavet dhusoiduki asukoha maaramise
tapsuse parandamiseks. Vision System tootab hasti, kui see asub maapinnast 30 m kaugusel
ja horisontaalselt 20 m kaugusel seinast vdi muudest selle kiiljel asuvatest objektidest, mis
nduab selgete mustritega pindu ja piisavat valgustust.

( ((: ) >ZOm

(i«
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/AN - Kui ndgemissiisteem lulitub vélja voi blokeeritakse teiste objektide poolt, ei saa
droon siseruumides madalal koérgusel héljuda ja maandumiskiirust kontrolliv
maandumiskaitse funktsioon liilitatakse valja. Markus: liiga kiire maandumine voib
ohusdidukit kahjustada.

Abistab pidurdamine takistuste tuvastamise kaudu

Ndgemissiisteemi toitel suudab droon aktiivselt pidurdada, kui ees tuvastatakse takistusi.
Takistuste tuvastamine tootab koige paremini, kui valgustus on piisav ja takistus on selgelt
tekstureeritud. Piisava pidurdusteekonna tagamiseks ei tohi 6husdiduk lennata kiirusega ule
38 miili tunnis (62 km/h) maksimaalse kaldenurgaga 25°.

Infrapuna sensorsiisteemi kasutamine

Infrapuna sensorsiisteemi saab kasutada ainult suurte, hajusate ja peegeldavate takistuste
valtimiseks (peegeldusvdéime >10%).

/N - Vision Systemi mddtetdpsust mdjutavad kergesti valguse intensiivsus ja objekti
pinna tekstuur. Infrapunasensori slisteemi saab kasutada ainult suurte, hajusate ja
peegeldavate takistuste valtimiseks (peegeldusvéime >10%).

- Vision System El pruugi korralikult t66tada jargmistes olukordades:

a. Lendamine Uhevarviliste pindade (nt puhas must, puhas valge, puhas punane,
puhas roheline) lahedal voi ilma selge tekstuurita.

b. Lendamine vdga peegeldavate pindade lahedal.

c. Lendamine vee voi ldbipaistvate pindade ldhedal.

d. Lendamine liikuvate pindade voi esemete ldheduses (nt liikuvate inimeste
kohal, lainetades pilliroogu, pddsaid ja rohtu).

e. Lendamine piirkonnas, kus valgustus muutub sageli voi drastiliselt, voi
piirkonnas, kus on otsene tugev valgustus.

f. Lendamine ddrmiselt tumedate (< 15 luksi) voi heledate (> 10 000 luksi) pindade
lahedal.
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g. Lendamine suurel kiirusel (iile 14 m/s 2 meetri kdrgusel vdi ule 5 m/s 1 meetri
kérgusel).

h. Pisikesed takistused.
i. Objektiiv on maardunud (nt vihmapiiskade, sdrmejalgede jms tottu).
j. Halva ndhtavusega stseenid (nt tihe udu).

- Infrapunasensori stisteem El pruugi pakkuda tapset kaugust jargmistes
olukordades:

a. Lendamine pindade lahedal, mis voivad helilaineid neelata (nt puhtad mustad
matid esemed).

b. Ule 15 m on suur ala tugevaid helkureid (niiteks mitu liiklusméarki on
paigutatud korvuti).

c. Pisikesed takistused.

d. Peegel voi labipaistvad esemed (nt peeglid, vesi ja klaas).

- Hoidke andurid kogu aeg puhtad. Mustus v6i muu praht vdib nende tdhusust
negatiivselt mojutada.

- Vision System ei pruugi korralikult to6tada, kui droon lendab vee kohal.

- Ndgemissiisteem ei pruugi ndrga valgusega (alla 100 luksi) korral maapinnal
mustrit tuvastada.

Tagasi koju (RTH)

Tagasi koju (RTH) tagastab drooni viimati salvestatud kodupunkti, kui
positsioneerimissiisteem td0tab normaalselt. RTH-d on kolme tiilipi: Smart RTH, Low Battery
RTH ja Failsafe RTH. Droon lendab automaatselt tagasi kodupunkti ja maandub, kui
kaivitatakse Smart RTH, kui droon siseneb madala aku RTH-sse voi videolihenduse signaal
kaob lennu ajal.

m GNSS Kirjeldus

Kodupunkt salvestatakse, kui GNSS-i ikoon & on stardi ajal valge. DJI
Kodupunkt & | pilot 2 annab haaljuhise, kui kodupunkt on kaes
seatud.

/N - RTH ajal suudab droon takistusi tajuda ja véltida, kui ettepoole suunatud
ndagemissiisteem on sisse lulitatud ja valgustus on piisav.

- Droon ei saa RTH ajal poorata ega lennata vasakule voi paremale.

Nutikas RTH

Nutika RTH kaivitamiseks vajutage ja hoidke all kaugjuhtimispuldi nuppu RTH. Drooni
orientatsiooni ei saa RTH ajal juhtida. Kasutage kaugjuhtimispulti, et juhtida drooni
lennukiirust ja korgust, et valtida kokkupdrget protsessi ajal. Nutikas RTH-st valjumiseks ja
drooni Ule taieliku kontrolli taastamiseks vajutage nuppu RTH voi Flight Pause.
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Nutikas RTH protseduur

1. Kodupunkt salvestatakse automaatselt.
. RTH kaivitub, st Smart RTH voi Low Battery RTH.
. Kodupunkt kinnitatakse ja droon reguleerib oma orientatsiooni.
. Tagasi koju (RTH):
a. ndgemissiisteemid on lubatud: kui kodupunktist on vidhem kui 50 m (164 jalga),
lendab 6husdiduk kodupunkti praegusel kdrgusel. Kui kodupunktist on rohkem kui 50
m (164 jalga) ja allapoole eelseadistatud RTH kdrgust, tduseb droon enne kodupunkti

lendamist eelseadistatud RTH korgusele. Droon lendab otse kodupunkti, kui see on
eelseadistatud RTH korgusest kérgemal.

AW N

b. nagemissiisteemid on keelatud: kui eelseadistatud RTH kdrgus on madalamal, tduseb
droon enne kodupunkti lendamist eelseadistatud RTH kdrgusele. Droon lendab otse
kodupunkti, kui see on eelseadistatud RTH kdrgusest kdrgemal.

5. Droon naaseb kodupunkti ja maandumiskaitse* kaivitub, et droon saaks maanduda voi
paigal holjuda. Lisateavet leiate jaotisest Maandumiskaitse funktsioon.

* Veenduge, et DJI Pilot 2-s on allavaatestisteem lubatud.

-:'f;\:- - Kasutaja saab ka RTH-st viljuda, vajutades juhtnuppu lennule vastassuunas (nt
surudes gaasihoova alla, kui droon téuseb).

Aku tithi RTH

Viltimaks ebapiisavast voimsusest tulenevat asjatut ohtu, arvutab droon automaatselt, kas
sellel on piisavalt joudu, et lennata kodupunkti praegusest asukohast. DJI Pilot 2 kuvatakse
hoiatusviip, kui aku tase on madal ja droon toetab ainult madalat aku RTH-d. Droon lendab
automaatselt kodupunkti, kui parast 10-sekundilist loendurit ei voeta midagi ette. Tiihistage
RTH, vajutades kaugjuhtimispuldi nuppu RTH v6i nuppu Paus.

Aku madala taseme hoiatust kuvatakse ainult ks kord lennu ajal. Kui RTH pdrast hoiatust
tihistatakse, ei pruugi intelligentsel lennuakul olla piisavalt véimsust dhusdiduki ohutuks
maandumiseks, mis vdib pdhjustada drooni allakukkumise voi kadumise.

Droon maandub automaatselt, kui praegune aku tase suudab 6huséidukit ainult praeguselt
kdrguselt laskuda. Automaatset maandumist ei saa tihistada. Sundmaandumisprotsessi ajal
saavad kasutajad juhtida gaasi, kalde- ja veerekeppe, et droon ohutusse
maandumisasendisse lennutada, kuid drooni pidevat laskumist ei saa tiihistada.

Kriitiline madala aku Piisav aku
taseme hoiatus tase
Aku tihi (roheline)
| Jarelejaanud lennuaeg
semb hoiﬁ; i |

w30 ~c
Jcaoaswegz0s
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koju naasmine
(kollane) Aku taseme
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Aku taseme hoiatus

Aku tithi RTH

Automaatne
maandumine

Hinnanguline
jarelejaanud
lennuaeg

Aku madala taseme
hoiatus

Kriitiliselt madala
aku taseme hoiatus

Kirjeldus

Jarelejaanud aku
tasemest piisab vaid
selleks, et droon
saaks ohutult
kodupunkti lennata.

Jarelejaanud aku
laetuse tase on piisav
vaid selleks, et droon
oma praeguselt
korguselt alla
laskuks.

Drooni hinnanguline
jarelejaanud lennuaeg
pohineb aku
praegusel tasemel.

Puudutage

ja
puudutage P
kaameravaates, et
madrata aku
madala taseme
lavivaartus.*

Puudutage ja
puudutage [
kaameravaates, et
madrata aku kriitilise
madala taseme
klinnisvaartus.*

Lennujuhised

Kui on valitud RTH, lendab droon
automaatselt kodupunkti ja maandub
kaitse aktiveeritakse. Taastage juht
Ohusdiduki lle ja maanduge see RTH ajal
kasitsi.

N Kui olete otsustanud mitte
kasutada RTH-d, hoiatust enam ei
kuvata. Otsustage hoolikalt ja tagage
lennuohutus.

Droon maandub automaatselt ja
maandumiskaitse lilitub sisse.

Ei kehti

Kaugjuhtimispuldist kostab pikad
piiksud. Kasutaja saab endiselt drooni
juhtida.

Kaugjuhtimispuldist kostab lihikesed
piiksud. Kasutaja saab endiselt drooni
juhtida. Drooniga lendamist jatkata ei
ole ohutu. Kohe maanduda.

* Lavivadrtus erineb madala aku RTH v&i automaatse maandumise vdartusest.

- Automaatmaandumise ajal saab kasutaja gaasihooba vajutada, et panna droon

A

héljuma praegusel

korgusel voi

maandumiskohta.

- Varvilised tsoonid ja hinnanguline jarelejaanud lennuaeg aku taseme indikaatoril
reguleeritakse automaatselt vastavalt drooni praegusele asukohale ja olekule.

tousma,

liigutades drooni sobivamasse
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Torkekindel RTH

Failsafe RTH aktiveeritakse automaatselt, kui kaugjuhtimispuldi signaal kaob rohkem kui
kuueks sekundiks. RTH on rakenduses vaikimisi torkekindel toiming.

Failsafe RTH sisaldab kahte etappi: Original Route RTH ja Smart RTH. Kui Failsafe RTH on
lubatud, lendab 6husdiduk kodupunkti oma algsel lennumarsruudil maksimaalselt 50 m (164
jalga), mille jooksul proovib see uuesti kaugjuhtimispuldiga tihendust luua. Kui droon ei saa
kaugjuhtimispuldiga uuesti ithendust 50 m (164 jalga) raadiuses voi tuvastab RTH ajal
takistusi, valjub droon algmarsruudi RTH-st ja siseneb Smart RTH faasi. Droon jadb RTH-
reziimi ka parast kaugjuhtimispuldi signaali taastamist. Kasutaja saab kaugjuhtimispuldi abil
juhtida drooni lennukiirust ja kérgust ning valjuda RTH-st, vajutades kaugjuhtimispuldi
nuppu RTH.

RTH ettevaatusabinoud

Kui ettepoole suunatud ndagemissiisteem on keelatud, ei saa
droon RTH ajal takistusi valtida. Siiski saab kasutaja
kaugjuhtimispuldiga kontrollida drooni kiirust ja korgust, kui
signaal on saadaval. Seetdttu on oluline enne iga lendu maarata
‘ sobiv RTH kérgus merepinnast. Kdivitage DJI Pilot 2, sisenege
eellennukontrolli vaatesse v6i puudutage ja puudutage 2%
kaameravaates, et madrata RTH korgus.

Kui RTH kaivitub, kui 6husdiduk on alla 20 m (65 jalga), tduseb
droon automaatselt praegusest korgusest 20 m (65 jalga).
Vertikaalset kiirust saab gaasihoova abil reguleerida téusu ajal
maksimaalse laskumiskiirusega 1 m/s ja téusukiirusega 3 m/s.

RTH-funktsioon keelatakse, kui GNSS-signaal on nork voi GNSS
pole saadaval.

Takistuste tuvastamine RTH ajal

Droon suudab RTH ajal takistusi tajuda ja valtida, kui valgustus on takistuste tuvastamiseks
piisav. Takistuste tuvastamise protseduur on jargmine:

1. Droon aeglustab kiirust, kui umbes 20 m (65,62 jalga) ees tuvastatakse takistus.

2. Droon peatub ja holjub, seejarel tduseb takistuse valtimiseks. Lopuks Idpetab 6husdiduk
tousu, kui see on tuvastatud takistusest vahemalt 5 m (16,4 jalga) kdrgemal.

3. Droon jatkab lendamist kodupunkti praegusel kdrgusel.
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pprox. 5
eters

= ons

/N - Takistuste tuvastamine on RTH laskumise ajal keelatud. Jitkake ettevaatlikult.

- Tagamaks, et droon lendab edasi kodupunkti, ei saa kasutaja RTH ajal drooni
poorata, kui ndgemissiisteem on sisse lulitatud.

- Droon ei saa vdltida selle korval ega taga olevaid takistusi.

Maandumise kaitse
Maandumiskaitse aktiveeritakse automaatse maandumise ajal ja see toimib jargmiselt:

1. Droon maandub otse, kui maandumiskaitse tuvastab, et maapind on maandumiseks
sobiv.

2. Kui maapind tunnistatakse maandumiseks sobimatuks, hakkab droon héljuma. DJI Pilot 2
kuvatakse kasutaja jargmise toimingu ootel. Droon hakkab laskuma alles siis, kui aku
laetuse tase langeb 0%-ni. Selle protsessi ajal saab kasutaja endiselt kontrollida drooni
orientatsiooni.

3. Kui maandumiskaitse ei to6ta, kuvab DJI Pilot 2 maandumisjuhise, kui droon laskub
maapinnast alla 0,7 m (2,3 jalga). Kui olete veendunud, et keskkond on maandumiseks
sobiv, puudutage kinnitamiseks voi suruge gaasihoob 16puni alla ja hoidke liks sekund
ning droon maandub.

/N Maandumiskaitse ei toota jargmistel juhtudel:
- Kui allapoole suunatud ndagemissiisteem on keelatud.
- Kui kasutaja juhib kalde/veeremise/gaasihooba (maandumiskaitse aktiveerub
uuesti, kui juhtnuppu ei kasutata).
- Kui positsioneerimissiisteem ei toota korralikult (nt positsioonitriivi vead).
- Kui ndgemissiisteem vajab kalibreerimist.
- Kui valgustus on ndgemissiisteemi toimimiseks liiga hamar.
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Raskuskeskme kalibreerimine

Raskuskese nihkub, kui drooni kandevdime muutub. Stabiilse lennu tagamiseks tuleb uue
kasuliku koorma paigaldamisel uuesti kalibreerida drooni raskuskese.

#r - Kalibreerige tuulevaikses keskkonnas. Veenduge, et droon héljub ja kalibreerimise
ajal on tugev GNSS-signaal.

- Sdilitage 6husodiduki visuaalne vaatenurk ja péorake tahelepanu lennuohutusele.

Kalibreerimisjuhised: avage rakenduses Flight Controller Settings ja puudutage jaotises
Gravitatsioonikeskuse — automaatne kalibreerimine valikut Calibrate. Ohusdiduki
olekuindikaatorid helendavad kalibreerimise ajal purpurselt. Parast kalibreerimise I6petamist
kuvatakse rakenduses viip.

Lennusalvesti (*Flight Recorder®*)

Lennuandmed salvestatakse automaatselt drooni sisemallu. Saate ihendada drooni arvutiga
USB-pordi kaudu ja eksportida need andmed DJI Assistant 2 voi DJI Pilot 2 rakenduse kaudu.

Lennupiirangud ja nende vabastamine

GEO (geospatial Environment Online) siisteem

DJI Geospatial Environment Online (GEO) siisteem on lilemaailmne infosiisteem, mis pakub
reaalajas teavet lennuohutuse ja piirangute uuenduste kohta ning takistab UAV-de lendamist
piiratud dhuruumis. Erandjuhtudel saab piirangualad avada, et lubada lende. Enne seda peab
kasutaja esitama lukust vabastamise taotluse, mis pohineb praegusel piirangutasemel
kavandatud lennupiirkonnas. GEO siisteem ei pruugi tdielikult vastata kohalikele seadustele
ja madrustele. Kasutajad vastutavad ise oma lennuohutuse eest ja peavad enne piirangualal
lennu avamise taotlemist konsulteerima kohalike ametiasutustega asjakohaste juriidiliste ja
regulatiivsete nduete osas.

GEO tsoonid

DJI GEO siisteem madrab ohutud lennukohad, pakub riskitasemeid ja ohutusteateid tksikute
lendude kohta ning pakub teavet piiratud 6huruumi kohta. Kdikidele lennupiiranguga aladele
viidatakse kui GEO tsoonidele, mis jagunevad veel piirangutsoonideks, lubatsoonideks,
hoiatustsoonideks, tdiustatud hoiatustsoonideks ja korgustsoonideks. Kasutajad saavad
sellist teavet reaalajas vaadata rakenduses DJI Pilot 2. GEO tsoonid on konkreetsed
lennupiirkonnad, sealhulgas, kuid mitte ainult, lennujaamad, suured (Urituste
toimumispaigad, asukohad, kus on aset leidnud avalikud hadaolukorrad (nt
metsatulekahjud), tuumaelektrijaamad, vanglad, valitsuse kinnistud ja sdjavderajatised.
Vaikimisi piirab GEO sisteem ohkutdusmisi ja lende tsoonides, mis vdivad pdhjustada
ohutuse voi turvalisuse probleeme. GEO tsooni kaart, mis sisaldab pdhjalikku teavet GEO
tsoonide kohta kogu maailmas, on saadaval DJI ametlikul veebisaidil: https://fly-safe.dji.com.
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Lennupiirangud GEO tsoonides

Jargmises jaotises kirjeldatakse uksikasjalikult tilalmainitud GEO tsoonide lennupiiranguid.

GEO tsoon Lennupiirang Stsenaarium
Ohkutdus: dhuséiduki mootoreid ei saa
piirangutsoonides kaivitada.
UAV-del on Lennu ajal: kui 6husdiduk lendab piiratud
piirangutsoonides lendamine | tsoonis, algab DJI Pilot 2-s 100-sekundiline
. keelatud. Kui olete saanud loendus. Kui loendus on I6ppenud,
Piiratud )
tsoonid loa lendamiseks maandub droon kohe poolautomaatses
piirangutsoonis, kilastage laskumisreziimis ja lulitab parast
(punane)

aadressi https://fly-safe.dji.
com vQi votke Gihendust
aadressil flysafe@dji. com
tsooni avamiseks.

maandumist mootorid valja.

Lennu ajal: kui droon ldheneb
piirangutsooni piirile, aeglustab droon
automaatselt kiirust ja holjub.

Autorisatsioo

Droon ei saa lubatsoonis 6hku
tousta, valja arvatud juhul, kui

Ohkutdus: dhusdiduki mootoreid ei saa
autoriseerimistsoonides kaivitada.
Autoriseerimistsoonis lendamiseks peab
kasutaja esitama DJI kinnitatud
telefoninumbriga registreeritud
avamistaotluse.

nitsoonid ta saab luba selles piirkonnas | Lennu ajal: kui droon lendab
(sinine) lendamiseks. lubatsooni, algab DJI Pilot 2 100-
sekundiline loendus.
Kui loendus on 16ppenud, maandub droon
kohe poolautomaatsel laskumisreziimil ja
lulitab parast maandumist mootorid valja.
Hoiatustso Kui droon lendab .. . . .
) . . Droon voib lennata tsoonis, kuid kasutaja
onid hoiatustsooni sees, kuvatakse .
. peab hoiatusest aru saama.
(kollane) hoiatus.
Kui droon lendab taiustatud
Tdiustatu . .
hoiatustsoonis, kuvatakse N . L . .
d . X . Parast hoiatuse kinnitamist voib droon
. hoiatus, mis palub kasutajal L
hoiatusts . R lendamist jatkata.
oonid lennutrajektoori kinnitada.

(oranz)
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Kui GNSS signaal on tugev, ei saa droon
lennata korgemal kui kdrguspiir.

Lennu ajal: kui GNSS-signaal muutub
norgast tugevaks, algab DJI Pilot 2 100-
sekundiline loendus, kui 6husdiduk uletab
Kérgusvoondis lennates on | kdrgusepiirangu. Kui pdérdloendus on

drooni kdrgus merepinnast | I6ppenud, laskub droon alla
piiratud. kdrguspiirangu ja holjub.

K&rguspiirko
nnad (hallid)

Kui 6husdiduk laheneb kérgusvoondi
piirile ja GNSS-i signaal on tugeyv,
aeglustab droon automaatselt ja holjub,
kui droon on kdrguspiirangust kérgemal.

- Poolautomaatne laskumine: laskumise ja maandumise ajal on saadaval koik
pulgakasklused, valja arvatud gaasihoova kask ja nupp RTH. Drooni mootorid
lhlituvad péarast maandumist automaatselt vdlja. Enne poolautomaatset laskumist
on soovitatav droon ohutusse kohta lennata.

%5

Puhvertsoon

Puhvertsoonid piirangutsoonidele/loata tsoonidele: et viltida o6husdiduki kogemata
lendamist piirangu- voi lubatsooni, loob GEO slisteem iga piirangu- ja lubatsooni véljapoole
umbes 20 meetri laiuse puhvertsooni. Nagu on ndidatud alloleval joonisel, saab 6husodiduk
Ohku téusta ja maanduda paigal voi lennata piirangu- voi lubatsooni vastassuunas, kui see
on puhvertsoonis, ega saa lennata piirangu- voi lubatsooni poole, kui lukust vabastamise
taotlust pole heaks kiidetud. Droon ei saa pdrast puhvertsoonist lahkumist tagasi
puhvertsooni lennata.

Kérgusvéondite puhvertsoonid: vdljaspool iga koérgusvéondit luuakse umbes 20 meetri
laiune puhvertsoon. Nagu on nadidatud alloleval joonisel, vihendab 6husdiduk kdrgusvoondi
puhvertsoonile horisontaalsuunas ldhenedes jark-jargult oma lennukiirust ja hdljub
puhvertsoonist vdljapoole. Kui ldheneda puhvertsoonile altpoolt vertikaalsuunas, vdib droon
tousta ja laskuda korgusel voi lennata korgusvoondi vastassuunas, kuid ei saa lennata
kérgusvoondi poole. Droon ei saa parast puhvertsoonist lahkumist horisontaalsuunas tagasi
puhvertsooni lennata.
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GEO tsoonide avamine

Erinevate kasutajate vajaduste rahuldamiseks pakub DJI kahte avamisreziimi: iseavanev ja
kohandatud avamine. Kasutajad vodivad seda taotleda kas DJI Fly Safe'i veebisaidil voi
mobiilseadme kaudu.

Iseavamine on moeldud autoriseerimistsoonide avamiseks. Iseavamise I6puleviimiseks peab
kasutaja esitama avamistaotluse DJI Fly Safe veebisaidi kaudu aadressil https://fly-safe.dji.
com. Kui avamistaotlus on heaks kiidetud, voib kasutaja tsooni avamiseks siinkroonida
avamislitsentsi rakenduse DJI Pilot 2 kaudu (reaalajas iseavamine); teise véimalusena voib
kasutaja lennutada voi lennata drooni otse heakskiidetud autoriseerimistsooni ja jargida DJI
Pilot 2 juhiseid tsooni avamiseks (ajastatud iseavamine). Reaalajas iseavamise korral saab
kasutaja madrata lukustamata perioodi, mille jooksul saab sooritada mitu lendu. Plaaniline
iseavamine kehtib ainult Ghe lennu puhul. Kui droon taaskaivitatakse, peab kasutaja tsooni
uuesti avama.

Kohandatud avamine on kohandatud erinduetega kasutajatele. See madrab kasutaja
madratud kohandatud lennupiirkonnad ja pakub erinevate kasutajate vajadustele vastavaid
lennulubade dokumente. See avamisvalik on saadaval koigis riikides ja piirkondades ning
seda saab taotleda DJI Fly Safe veebisaidi kaudu aadressil https://fly-safe.dji.com.

Avamine mobiilseadmes: kdivitage rakendus DJI Pilot 2 ja puudutage avakuval GEO Zone Map.
Vaadake avatavate litsentside loendit ja puudutage valikut @ avamislitsentsi Uksikasjade
vaatamiseks. Kuvatakse avamislitsentsi link ja QR-kood. Kasutage oma mobiilseadet QR-
koodi skannimiseks ja avamiseks otse mobiilseadmest.

Avamise kohta lisateabe saamiseks kiilastage aadressi https://fly-safe.dji.com voi votke
Uhendust flysafe@dji.com.


mailto:flysafe@dji.com

MATRICE 350 RTK User

Maksimaalse korguse ja kauguse piirangud

Maksimaalne lennukdrgus piirab drooni lennukdrgust, maksimaalne lennukaugus aga drooni
lennuraadiust kodupunkti tmber. Neid piiranguid saab lennuohutuse parandamiseks seada
DJI Pilot 2 rakendusega.

Maksimaalne kérgu

Kodupunkti
maksimaalne
kaugus

Drooni kérgus

sisseltlitatuna

Kodupunkti ei varskendata lennu ajal kasitsi

Tugev GNSS signaal

Piirang

Kisi DJI Pilot 2-s

Maksimaalne
korgus
merepinnast

Drooni kdrgus ei tohi tletada DJI Pilot 2
vaadrtust.

Droon laheneb
maksimaalsele
lennukdrgusele. Lendage
ettevaatlikult.

Maksimaalne
vahemaa

Otsekaugus droonist kodupunktini ei
tohi tletada DJI Pilot 2-s maaratud
maksimaalset lennukaugust.

Droon ldheneb
maksimaalsele
lennukaugusele. Lendage
ettevaatlikult.

Nork GNSS-signaal

Piirang

Kisi DJI Pilot 2-s

Maksimaalne
kérgus
merepinnast

Kui GNSS-signaal on nork, st kui
GNSS-i ikoon on kollane voi punane,
ja Umbritsev valgus on liiga tume, on
maksimaalne kérgus 3 m (9,84
jalga). Maksimaalne kérgus
merepinnast on infrapunaanduri
poolt méddetud suhteline kdrgus

merepinnast. Kui GNSS signaal on
nork, kuid timbritsev valgus on piisav
maksimaalne kdrgus on 30 m (98,43
jalga).

Droon laheneb
maksimaalsele
lennukorgusele. Lendage
ettevaatlikult.

Maksimaalne
vahemaa

Piiramata

Ei kehti

- Juhul, kui 6husoiduk uletab kindlaksmaaratud piiri, saab piloot siiski dhusdidukit
juhtida, kuid ei saa 6husodidukit piirangualale lahemale lennata.
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- Ohutuse kaalutlustel ARGE lendake drooniega lennujaamade, Kkiirteede,
raudteejaamade, metroojaamade, kesklinnade vdi muude tundlike piirkondade
laheduses. Lennake drooniga ainult piirkondades, mis jadvad teie otsendhtavuse

piiridesse.
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Kompassi kalibreerimine

Kalibreerige kompassi ainult siis, kui rakendus DJI Pilot 2 voi drooni olekuindikaatorid seda
paluvad. Jargige kompassi kalibreerimisel jargmisi reegleid.

- ARGE kalibreerige kompassi tugevate magnetiliste hiiretega kohtades, ndiiteks
magnetite ldheduses, parklates vb6i maa-aluste raudbetoonkonstruktsioonidega
ehitusplatsidel.

- ARGE kandke kalibreerimise ajal ferromagnetilisi materjale, nditeks mobiiltelefone.
- Rakendus DJI Pilot 2 kuvab viipa, kui kompassi mojutavad parast kalibreerimise
I6petamist tugevad hadired. Kompassi probleemi lahendamiseks jargige kuvatavaid
juhiseid.

Fed
A~

Kalibreerimisprotseduur
Teostage kalibreerimine avatud alal ja jargige kalibreerimise 16puleviimiseks alltoodud samme.

1. Kaivitage rakendus DJI Pilot 2 ja sisestage avalehel kaameravaade. Puudutage ==« ja
puudutage 3% , seejdrel avage kalibreerimise alustamiseks Anduri olek, Kompass ja
Kompassi kalibreerimine. Drooni tagumised indikaatorid helendavad thtlaselt kollaselt,
mis nditab, et kalibreerimine on alanud.

2. Poorake drooni 360 kraadi. Drooni tagumised indikaatorid helendavad roheliselt.
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4. Kalibreerige droon uuesti, kui drooni tagumised indikaatorid vilguvad punaselt.

/N - Kui 6husdiduki olekuindikaatorid vilguvad pérast kalibreerimise I6petamist
vaheldumisi punaselt ja kollaselt, nditab see tugevat hdiret praeguses asukohas.
Liigutage droon teise kohta ja proovige uuesti.

<F

- Kui enne 6hkutdusmist on vaja kompassi kalibreerida, kuvatakse DJI Pilot 2-s teade.
Viip kaob parast kalibreerimise I6petamist.

- Kui kompassi kalibreerimine on Idpetatud, asetage droon maapinnale. Kui viip
kuvatakse uuesti DJI Pilot 2-s, proovige enne kompassi imberkalibreerimist droon
teise kohta teisaldada.

Mootorite kaivitamine ja peatamine

Kaivitavad mootorid

Mootorite kdivitamiseks kasutatakse Combination Stick Command (CSC). Mootorite
kaivitamiseks suruge moélemad pulgad alumisse sise- voi valisnurka. Kui mootorid hakkavad
poorlema, vabastage molemad pulgad korraga.

Mootorite peatamine
Mootorite seiskamiseks on kaks voimalust:

1. Kui droon on maandunud, vajutage ja hoidke gaasihooba all, kuni mootorid peatuvad.
(Soovitatav).

2. Kui droon on maandunud, viige labi sama CSC, mida kasutati mootorite kdivitamisel. Kui
mootor seiskub, vabastage moélemad pulgad.

@ o

1. meetod 2. meetod

Kui mootor kaivitub ootamatult, kasutage mootorite viivitamatuks seiskamiseks CSC-d.
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Propelleri hiadaseiskamine

Combination Stick Command (CSC) saab kasutada propelleri hadaseiskamiseks, kui lennujuht
tuvastab lennu ajal kriitilise vea.

Lennutest

Stardi/maandumise protseduurid

. Asetage droon lagedale tasasele alale nii, et aku taseme indikaatorid on suunatud teie
poole.

. Lulitage sisse kaugjuhtimispult ja seejarel droon.
. Kdivitage DJI Pilot 2 ja avage kaameravaade.

. Oodake, kuni 6husdiduki olekuindikaatorid vilguvad roheliselt.

v A W N

. Kui intelligentse lennuaku temperatuur on madal, kasutage akude soojendamiseks
isekuumenemise funktsiooni, et tagada 6husdiduki 6hkutdusmiseks sobiv temperatuur.

[9)]

. Lulitage mootorid sisse CSC abil ja likake 6hkutdusmiseks gaasihoob aeglaselt ules.

7. Maandumiseks hoéljutage kursorit tasasel pinnal ja tdmmake vasakpoolne kepp &rnalt alla,
et laskuda.

8. Pdrast maandumist hoidke gaasihooba madalaimas asendis, kuni mootorid seiskuvad.

9. Lilitage esmalt vdlja droon, seejdrel kaugjuhtimispult.

A\ - Vvaadake meie videodpetusi, et saada rohkem teavet lennu kohta.

Lennujargne kontroll

1. Tehke visuaalne kontroll, et veenduda, et droon, kaugjuhtimispult, gimbalikaamera,
intelligentsed lennuakud ja propellerid on heas seisukorras. Kahjustuste korral votke
thendust DJI klienditoega.

2. Veenduge, et kaamera objektiiv ja ndagemissiisteemi andurid oleksid puhtad.

3. Enne drooni transportimist hoidke seda kindlasti digesti.

DJI AirSense

ADS-B transiiveriga droonid edastavad aktiivselt lennuteavet, sealhulgas asukohti,
lennutrajektoori, kiirusi ja korgusi. DJI AirSense tehnoloogiaga tihendatud DJI droonid on
voimelised vastu votma lennuteavet 10 kilomeetri raadiuses 1090ES voi UAT standarditele
vastavatest ADS-B transiiveritest. Saadud lennuteabe pdhjal saab DJI AirSense analiiiisida ja
hankida imbritsevate mehitatud droonie asukohta, kdrgust merepinnast, orientatsiooni ja
kiirust ning vorrelda neid andmeid DJI drooni praeguse asukoha, kdrguse, orientatsiooni ja
kiirusega, et arvutada reaalajas véimalik kokkupdrkeoht Gmbritsevate mehitatud drooniega.
Seejarel kuvab DJI AirSense DJI Pilot 2-s hoiatusteate vastavalt riskitasemele.
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DJI AirSense vdljastab hoiatussénumeid konkreetsete mehitatud droonie lahenemise kohta
ainult erilistel asjaoludel. Lennake o6husdidukiga alati oma ndgemisulatuses ja olge
lennuohutuse tagamiseks alati ettevaatlik. Pange tdhele, et DJI AirSense'il on jargmised
piirangud:

1

. DJI AirSense saab vastu votta ainult 1090ES (RTCA DO-260) voi UAT (RTCA DO-282)

standarditele vastava ADS-B Out seadmega droonie saadetud sénumeid. DJI-seadmed ei
saa vastu votta leviteateid ega kuvada hoiatusi droonielt, mis pole varustatud korralikult
tootavate ADS-B Out seadmetega.

. Kui mehitatud 6husoéiduki ja DJI drooni vahel on takistus, ei saa DJI AirSense droonilt vastu

votta ADS-B sonumeid ega saata kasutajale hoiatusi. Jalgige tahelepanelikult oma limbrust
ja lendake ettevaatlikult.

. Kui DJI AirSense kogeb Uimbritsevast keskkonnast tulenevaid haireid, voidakse hoiatusviip

saata viivitusega. Jdlgige tahelepanelikult oma Gimbrust ja lendake ettevaatlikult.

. Hoiatusviip ei pruugita saada, kui DJI-droon ei saa teavet oma asukoha kohta.

. DJI AirSense ei saa mehitatud droonielt ADS-B s6numeid vastu votta ega kasutajale

hoiatusi saata, kui see on keelatud voi valesti konfigureeritud.

Kui ststeem DJI AirSense tuvastab ohu, ilmub DJI Pilot 2 praegusele vaatele AR-
projektsioon, mis nditab intuitiivselt DJI drooni ja drooni vahelist kaugust ning annab
hoiatuse. Kasutajad peaksid hoiatuse saamisel jargima DJI Pilot 2 juhiseid.

a. Markus: kaardil kuvatakse sinine drooniikoon.

b. Ettevaatust: rakendus kuvab sénumi Mehitatud 6husdiduk tuvastati ldheduses.
Lennake ettevaatusega. Kaameravaates ilmub vdike orani ruudukujuline ikoon koos
vahemaa teabega ja oran? drooniikoon kaardivaatesse.

c. Hoiatus: rakendus kuvab teate Kokkuporkeoht. Laskuge voi touske kohe. Kui kasutaja
ei toota, kuvatakse rakenduses Kokkupdrkeoht. Lendage ettevaatlikult. Kaameravaates
ilmub vdike punane ruut koos vahemaa teabega ja punane drooniikoon kaardivaatesse.
Kaugjuhtimispult annab hoiatuseks vibratsiooni.

Lennueelne kontrollnimekiri

Lennueelset kontrollnimekirja saab kasutada igapdevaste lendude lennueelse kontrolli viitena.

1.

Veenduge, et kaugjuhtimispult ja drooni akud on tdielikult laetud, TB65 akud on kindlalt
paigaldatud ja aku vabastamise llliti on lukustatud.

Veenduge, et sdukruvid on kindlalt kinnitatud ja mitte kahjustatud ega deformeerunud,
mootorites voi propellerites voi nende peal ei ole voorkehi, sdukruvi labad ja hoovad on
lahti volditud ning raami hoovad on lukustatud.

Veenduge, et kdigi seadmete pusivara oleks varskendatud uusimale ametlikule versioonile.

Veenduge, et nagemissiisteemi ladtsed, kaamerad, infrapunaandurite klaas ja lisatuled
oleksid puhtad ega oleks mingil viisil blokeeritud.

Veenduge, et microSD-kaardi pesa, SDK-pordid ja donglipesa kaaned oleksid kindlalt
suletud.

Veenduge, et kaugjuhtimispuldi antennid on digesse asendisse seatud.
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Liulitage droon ja kaugjuhtimispult sisse, lulitage lennureziimi liliti N-reziimi. Veenduge,
et kaugjuhtimispuldi olekutuli ja 6huséiduki lubade nupp pdlevad roheliselt. See nditab,
et droon ja kaugjuhtimispult on Gthendatud ning kaugjuhtimispult juhib drooni.

Asetage droon avatud ja tasasele pinnale. Veenduge, et ldheduses ei oleks takistusi,
hooneid ega puid ning et droon oleks piloodist 5 m kaugusel. Piloot peaks olema naoga
drooni taha.

Lennuohutuse tagamiseks sisenege DJI Pilot 2 kaameravaatesse ja kontrollige lennueelse
kontrolli parameetreid, nagu juhtpulga reziim, RTH korgus, takistuste kaugus ja
torkekindlad satted. Soovitatav on seada torkekindlaks toiminguks RTH.

. Kui mitu drooni lendab samaaegselt, jagage 6huruum lennuks, et valtida kokkupdrget

ohus.

. Kontrollige, kas kaug-ID on ajakohane ja té6tab.






Droon

Selles peatiikis tutvustatakse drooni
peamisi omadusi.
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Droon

Droon M350 RTK koosneb peamiselt lennujuhtimissiisteemist, sidesiisteemist,
ndgemissiisteemist, toukejouslsteemist ning toite- ja akusiisteemist. See peatiikk tutvustab
Uksikasjalikult 6husdiduki komponente ja funktsioone.

Drooni aktiveerimine

Parast seda, kui droon on kaugjuhtimispuldiga tihendatud (veenduge, et kaugjuhtimispult on
Internetiga tihendatud), kuvab rakendus DJI Pilot 2 viipa: DJI-seade pole aktiveeritud. Drooni
aktiveerimiseks jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid. Kui aktiveerimine ebadnnestub, votke
Uthendust DJI toega.

Drooni lilevaade

Altvaade Tagantvaade
Pealtvaade

1. FPV kaamera
6. Raami kded

2. Infrapuna sensorsiisteem 5. Gimbali eemaldamise nupp
Ndgemissiisteem
DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0)
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7. Mootorid .
8. Propellerid
9. Eesmised LED-id
10. Ulekande antennid
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11.maandumisseadmed 20.Assistent Port

12.0hufilter 21.E-Port

13.Intelligentsed lennuakud 22.Kasuliku koorma port
14.Aku taseme indikaatorid 23.Alumine lisavalgusti

15.Aku taseme nupp 24. Allapoole suunatud majakas
16.GNSS Antennas 25.Aku kapp

17.Drooni oleku indikaatorid 26.Gimbal kaamera
18.0lespoole suunatud majakas 27.Ulemine lisavalgusti

19.Toitenupp / indikaator

FPV kaamera

Droon M350 RTK on varustatud tdahevalgusega FPV-kaameraga, mis suudab o&isel ajal
kehvades valgustingimustes pilte optimeerida. See aitab piloodil lennukeskkonda paremini
ndha ja ohutult lennata.

Propellerid

Propelleri kasutamine

M350 RTK kasutab 2110ndate propellereid. Korgkdrguse madala miiratasemega propellerid
2112 on loodud selleks, et parandada drooni maksimaalset lennukdrgust, sdilitades samal
ajal minimaalse lennumdra.

Lennukdrguse piirang on maksimaalne kdrgus, millega droon suudab normaalselt lennata,
kus tuule kiirus ei tohiks uletada 12 m/s. Pange tdhele, et drooni pidurdus- ja kiirendusvdime
on lennukdrguse piiri lahedal vahenenud. Lugege allolevat diagrammi, et saada lisateavet
sobivate propellerite kasutamise kohta, viidates drooni kaalule ja eeldatavale maksimaalsele
lennukdrgusele.

7400
7200
7000

5 515253 54 5556575859 6 616263 64 65 66 67 68 69 7 7 72 73 74 75 76 77 78 79 8 81 82 83 54 85 86 87 88 89 S 91 92 93 54 95 96 97 98 23 10 101 102103 104 105 106 107 108 109 11

Stardi kaal (kg) e— 2112 Propeller
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2110ndate propeller
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/N - Kdrgel kérgusel madala miiratasemega propellerite kasutamine vihendab miira,
kuid lihendab teatud maaral mootorite eluiga.

- Kasutage ainult ametlikke DJI propellereid. ARGE segage propellerite tiilipe.
- Propellerid on kulukomponendid. Vajadusel ostke tdiendavaid propellereid.
- Enne iga lendu veenduge, et propellerid on kindlalt paigaldatud.

- Enne iga lendu veenduge, et kdik propellerid on heas seisukorras. ARGE kasutage
vananenud, I6hestatud voi purunenud propellereid.

- Vigastuste valtimiseks hoidke poorlevatest propelleritest voi mootoritest eemal.

Propelleri labade vahetamine

Kasutage sdukruvide vahetamiseks kuuskantvotit H2.5. Kasutage propelleri vahetamisel
kindlasti kaasasolevaid kruvisid ja diget kruviliimi (soovitatav mudel: 243).

/N - Propelleri labad on teravad. Késitseda ettevaatlikult.

Drooni indikaatorid

Droonil on eesmised LED-tuled ja drooni olekuindikaatorid.

Eesmised LED-id Drooni oleku indikaatorid

Kui 6husdiduk on sisse lllitatud, kuid mootorid ei to6ta, polevad eesmised LED-tuled
punaselt, et kuvada drooni orientatsioon.

Kui 6husdiduk on sisse lulitatud, kuid mootorid ei to6ta, kuvavad dhusoiduki
olekuindikaatorid lennujuhtimissiisteemi olekut. Lisateabe saamiseks vaadake allolevat
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tabelit.
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Tavalised
riigid

Vilgub kaks korda

punaselt, roheliselt ja Sisselilitamine ja enesediagnostika testide
kollaselt tegemine

O/ PEEED Vilgub roheliselt* Positsioneerimiseks kasutatakse GNSS-i voi

RTK-d

(@ 2 Vilgub kaks korda Positsioneerimiseks kasutatakse
roheliselt* ndgemisslisteeme

(@ TS Vilgub aeglaselt kollaselt Hoiakureziim (GNSS pole saadaval)

Hoiatusriigid

(@ Vilgub kiiresti kollaselt Kaugjuhtimispuldi signaal kadunud

@ Vilgub aeglaselt punaselt Aku madal tase, start on keelatud**

®) oo Vilgub kiiresti punaselt Kriitiliselt madal aku tase

o Vilgub viis sekundit )

@ punaselt (CSC tegemisel) MU viga

o Uhtlane punane Kriitiline viga

o Vilgub vaheldumisi o o o

OX O RS punaselt ja kollaselt Vajalik on kompassi kalibreerimine

. Vilgub vaheldumisi

OZCORTEE punaselt ja RTK on lubatud, kuid RTK andmed pole

roheliselt saadaval

Parast mootori kaivitumist vilguvad eesmised LED-tuled vaheldumisi punaselt ja roheliselt
ning drooni olekuindikaatorid vilguvad roheliselt. Rohelised tuled naitavad, et 6husdiduk on
UAV ja punased tuled nditavad drooni suunda ja asukohta.

* Vilgub roheliselt aeglaselt N-reziimis ja kiiresti S-reziimis.

“ Kui droon ei saa 6hku tousta, kui tagumine tuli vilgub aeglaselt punaselt, looge uhendus
kaugjuhtimispuldiga, kaivitage DJI Pilot 2 ja vaadake tksikasju.

Drooni margutuled

Drooni Ules- ja allapoole suunatud majakad voimaldavad teil 66sel lennates drooni leida.
Majakaid saab DJI Pilot 2-s kasitsi sisse vdi vdlja lulitada.
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/N - ARGE vaadake otse majakatele, kui need on kasutusel, et viltida silmade
kahjustamist.

Drooni lisatuled

Drooni i(la- ja alaosas asuvad lisatuled ldlituvad halbade valgustingimuste korral
automaatselt sisse, et aidata allapoole suunatud nagemisstisteemi. DJI Pilot 2-s saab tulesid
ka kasitsi sisse voi valja lulitada.

Ulemised lisatuled Alumised lisatuled

/N -Lisatuled lulituvad védhese valgusega keskkonnas automaatselt sisse, kui
lennukdérgus on alla 5 m. Pange tdhele, et nagemissisteemide
positsioneerimisvdime vdib muutuda. Kui GNSS-signaal on nork, olge ettevaatlik.

Gimbal kaamera

M350 RTK toetab mitut kasuliku koorma konfiguratsiooni. Tipsema teabe saamiseks vaadake
allolevat tabelit.

Kasuliku koormuse Gimbal kaamera tuip

kombinatsioonid

. Uks tilespoole suunatud Zenmuse H20, Zenmuse H20T, PSDK kasulik

Uheko | gimbal koormus

rdne y Zenmuse P1, Zenmuse L1, Zenmuse H20, Zenmuse

:_;imba ;Jil;:;allllapoole suunatud H20T, Zenmuse H20N, PSDK kasulik koormus
Kaks allapoole suunatud

Kaheko qimbalit Zenmuse H20, Zenmuse H20T, Zenmuse

rdne Uks allapoole suunatud H20N, iihe gimbali tiitip + PSDK kasulik

gimbal gimbal+Uks ulespoole koormus

suunatud gimbal

Kaks allapoole

suunatud gimbalit + Ulaltoodud kahe gimbali kombinatsioonid + PSDK
ks ulespoole kasulik koormus

suunatud gimbal

I@Imek
ordsed
gimbali
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d

- Gimbalkaamera kasutamise kohta lugege vastavat gimbali ja kaamera
kasutusjuhendit.
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Aircraft RTK

RTK mooduli tutvustus

Drooni sisseehitatud RTK-moodul talub tugevaid magnetilisi haireid
metallkonstruktsioonidest ja kdrgepingeliinidest, tagades ohutud ja stabiilsed lennud. Kui
seda kasutatakse koos D-RTK 2 ilitipse GNSS mobiiljaamaga* (vdlja arvatud) véi DJI poolt
heaks kiidetud kohandatud vérgu RTK teenusega, on vdimalik saada tapsemaid
positsioneerimisandmeid.

* Toetatud on nii D-RTK 2 korge tapsusega GNSS mobiiljaam kui ka D-RTK 2 kdrge tapsusega GNSS

mobiiljaam Matrice seeria jaoks.

RTK lubamine/keelamine

Enne iga kasutamist veenduge, et RTK funktsioon on lubatud ja RTK teenuse tiilip on digesti
seadistatud (D-RTK 2 mobiiljaam voi kohandatud vorgu RTK). Vastasel juhul ei saa RTK-d
positsioneerimiseks kasutada. Avage rakenduses DJI Pilot 2 kaameravaade, toksake s== ja
seejdrel valige satete kontrollimiseks RTK. Kui seda ei kasutata, lulitage RTK funktsioon
kindlasti vdlja. Vastasel juhul ei saa droon 6hku tdusta, kui diferentsiaalandmeid pole.

- RTK positsioneerimist saab lennu ajal lubada ja keelata. Valige esmalt RTK teenuse
tudp.
- Pdarast RTK lubamist saab kasutada Positsioneerimise tapsuse sdilitamise reziimi.

Fe?
A"

DJI D-RTK 2 illitapse GNSS mobiiljaam

1. D-RTK 2 mobiiljaama seadistamiseks ning 6husdiduki ja jaama Gthendamiseks vaadake D-
RTK 2 Ulitdpse GNSS  mobiiljaama  kasutusjuhendit (saadaval aadressil
https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads). Liilitage D-RTK 2 mobiiljaam
sisse ja liilitage M350 RTK jaoks edastusreziimile.

2. Rakenduse RTK seadetes valige RTK teenuse tlitibiks D-RTK 2 mobiiljaam, looge ekraanil
kuvatavaid juhiseid jargides mobiiljaamaga Uhendus ja oodake, kuni slsteem otsib
satelliiti. Kui 6husdiduki positsioneerimise olek olekutabelis nditab FIX, nditab see, et
o0husdiduk on saanud ja kasutanud mobiiljaama diferentsiaalandmeid.

3. D-RTK 2 mobiiljaama sidekaugus: 12 km (NCC/FCC), 6 km (SRRC/CE/MIC).

Kohandatud vorgu RTK

Kohandatud vorgu RTK kasutamiseks veenduge, et kaugjuhtimispuldil oleks Wi-Fi Ghendus.
Kohandatud vérgu RTK-d saab kasutada D-RTK 2 mobiiljaama asendamiseks. Uhendage
kohandatud vorgu RTK konto madratud NTRIP-serveriga, et saata ja vastu votta
diferentseeritud andmeid. Hoidke kaugjuhtimispult selle funktsiooni kasutamisel sisse
lulitatud ja Internetiga Ghendatud.

1. Veenduge, et kaugjuhtimispult on thendatud drooni ja Internetiga.

2. Avage rakenduses DJI Pilot 2 kaameravaade, toksake =« ja seejarel valige RTK. Valige RTK
teenuse tllbiks Kohandatud vérgu RTK ja sisestage ndutav teave. Seejdrel puudutage
Salvesta.
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olekutabelis kuvab RTK seadetes FIX, nditab see, et 6husbiduk on hankinud ja kasutanud
eriandmeid kohandatud vérgu RTK-st. mobiiljaamast.
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IP tase

Stabiilsetes laboritingimustes saavutab M350 RTK IP55 kaitsetaseme IEC60529 standardite
jargi, kui see on varustatud TB65 intelligentsete lennuakudega. See kaitseaste ei ole aga
plsiv ja voib parast pikaajalist kasutamist aja jooksul vdaheneda.

ARGE LENNAKE, kui sademete hulk iiletab 100 mm / 24 h.

Enne akude sisestamist veenduge, et akupesad, akupesa pordid, akupinnad ja akupesa
pinnad oleksid kuivad.

Enne akude laadimist veenduge, et aku pordid ja aku pinnad oleksid vedelikuvabad.

Enne 6husodiduki kandekotti pakkimist veenduge, et selles ei oleks vedelikku, piihkides
seda hoolikalt.

Tootegarantii ei kata veekahjustusi.

Ohusdiduk ei saavuta IP55 kaitsetaset jargmistel juhtudel:
Kasutate muid akusid peale M350 RTK intelligentsete lennuakude TB65.
Portide kate pole korralikult kinnitatud.
Hiidroisolatsiooni tilemise kesta pistik ei ole kindlalt Glemise kesta kilge kinnitatud.

Droon puruneb erinevatel pohjustel, nditeks purunenud drooni kest, veekindla liimi rike
jne.

Laienduspordid

Kolm kasuliku koorma porti ja liks E-port, mis asuvad drooni Ula- ja alaosas, toetavad SDK-
d, vdimaldades rohkem funktsioone arendada. SDK arendamise kohta lisateabe saamiseks
kllastage veebisaiti https://developer.dji.com/.

Kasulikud pordid

E-Port Kasuliku koorma port

- Kolm kasuliku koormuse porti ja M350 RTK E-port toetavad PSDK arendamist.
Kasuliku pordi arendamiseks on vaja Skyport/X-Port tarvikuid ning toiteallikaks on
17,0V/4 Aja 13,6 V/4 A. E-Porti toiteallikaks on 24 V/4 A. Nelja pordi koguvdimsus
on piiratud 180 W-ga.

o







Kaugjuhtimispult

See peatiikk tutvustab
kaugjuhtimispuldi  funktsioone ja
sisaldab juhiseid drooni juhtimiseks.
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Kaugjuhtimispult

Puldi kaivitamine ja aktiveerimine

Sisse/valja lillitamine

Vajutage ks kord ja seejarel vajutage uuesti ja hoidke kaks sekundit all kaugjuhtimispuldi
sisse- voi vdljaliilitamiseks.

\\75 :

Kaugjuhtimispuldi aktiveerimine

Kaugjuhtimispult tuleb enne esmakordset kasutamist aktiveerida. Veenduge, et
kaugjuhtimispult
internet ON aktiveerimise ajal juurdepdds Internetile.

Kaugjuhtimispuldi aktiveerimiseks jargige alltoodud samme.

1. Lilitage kaugjuhtimispult sisse. Valige keelevalik ja puudutage nuppu Edasi. Lugege
hoolikalt kasutustingimusi ja privaatsuspoliitikat ning puudutage nuppu Noustun,
seejdrel valige oma riik/regioon.

2. Internetti padsemiseks looge ihendus Wi-Fi-vdrguga. Seejdrel mddrake ajavoond, kuupdev
ja kellaaeg.

3. Kui teil on DJI konto, logige sisse oma parooliga. Kui olete uus kasutaja, looge DJI konto
ja logige sisse.

4. Pdrast sisselogimist puudutage aktiveerimisliidesel nuppu Aktiveeri.
5. Ekraanile ilmub viip, mis nditab, et kaugjuhtimispult on aktiveeritud.

6. Parast kaugjuhtimispuldi aktiveerimist valige, kas soovite liituda DJI
tootearendusprojektiga. Liituge selle projektiga, et aidata DJI-| teie vajadusi paremini
moista.

1

(e

- Kui aktiveerimine ebadnnestub, kontrollige Interneti-ithendust. Veenduge, et
Interneti-Uhendus oleks saadaval, ja proovige kaugjuhtimispulti uuesti aktiveerida.
Kui aktiveerimine mitu korda ebadnnestub, votke tihendust DJI toega.
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Kaugjuhtimispuldi ilevaade

Vilised antennid

Edastada juht- ja videosignaale
kaugjuhtimispuldi ja drooni vahel.

Puuteekraan

Kuvab siisteemi ja rakenduste vaateid
ning toetab kuni 10 puutepunkti. Enne
kasutamist veenduge, et puuteekraan
oleks puhas ja tdiesti kuiv. Vastasel
juhul voib see mojutada vaatamis- ja
puuteefekte.

Droonivolituse nupp

M350 RTK drooniga lennates
kasutatakse 6husdiduki juhtimise
nuppu dhusdiduki juhtimiseks ja
Ohusdiduki juhtimise oleku
nditamiseks. Lisateavet leiate avakuval
olevast juhendist.

Juhtpulgad

Lennujuhtimisreziimi saab seadistada DJI
Pilot 2-s.

Sisemised Wi-Fi antennid

ARGE blokeerige sisemisi Wi-Fi antenne
kasutamise ajal. Vastasel juhul voib
signaal mojutada.

Tagasi/funktsiooni nupp

Eelmisele ekraanile naasmiseks vajutage
Uks kord. Avakuvale naasmiseks
vajutage kaks korda. Kombineeritud
nuppude aktiveerimiseks kasutage
tagasinuppu ja teist nuppu. Lisateabe
saamiseks vaadake jaotist
Kombineeritud nupud.

10.

11.

12.

13.

L1/L2/L3/R1/R2/R3 nupud

Avage DJI Pilot 2 kaameravaade, et
vaadata nende nuppude spetsiifilisi
funktsioone.

Kodule naasmise (RTH) nupp
RTH kaivitamiseks vajutage ja
hoidke all. RTH tuhistamiseks
vajutage uuesti.

Mikrofon

ARGE blokeerige mikrofone
kasutamise ajal.

Oleku LED

Naitab kaugjuhtimispuldi olekut.
Vaadake oleku LED-i iiksikasjalikke
kirjeldusi jaotises Kaugjuhtimispuldi
LED-id ja hoiatus voi
kaugjuhtimispuldi avakuva jaotises
Juhend.

Aku taseme LEDid

Kuvage kaugjuhtimispuldi praegune
patarei tase. Vaadake aku taseme
LED-ide Uksikasjalikke kirjeldusi
jaotises Kaugjuhtimispuldi LED-tuled
ja hoiatus.

Sisemised GNSS-i antennid

ARGE blokeerige sisemisi GNSS-antenne
kasutamise ajal. Vastasel juhul voib
signaal ja asukoha madramise tapsus
muutuda.

Toitenupp

Aku praeguse taseme kontrollimiseks
vajutage uks kord. Kaugjuhtimispuldi
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sisse- voi vdljalilitamiseks vajutage ks
kord, seejdrel vajutage uuesti ja hoidke
kaks sekundit all. Kui kaugjuhtimispult



MATRICE 350 RTK User

kui kontroller on sisse lilitatud, 15. Lennupausi nupp

vajutage pu.uteekr_aani sisse- voi Vajutage iiks kord ®&husdiduki

valjalulitamiseks tiks kord. pidurdamiseks ja héljumiseks
14. 5D nupp (ainult  siis, kui  GNSS-  voi

Vaadake DJI Pilot 2 5D-nupu ndgemissiisteemid on saadaval).

vaikefunktsioone. Lisateavet leiate
avakuval olevast juhendist.

O
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saavad ka sisestada

16. C3 nupp

Kohandage DJI Pilot 2 funktsioone.
17. Vasak valik

Juhib gimbali kallet.
18. Salvestusnupp

Salvestamise alustamiseks voi
peatamiseks vajutage uks kord.

19. Lennureziimi luliti

Kolme lennureziimi vahel vahetamiseks:
N-reziim (tavaline), S-reziim (Sport) ja
F-reziim (funktsioon). DJI Pilot 2-s saab
F-reziimi seada A-reziimile (Attitude) voi
T-reziimile (Statiiv).

20. Sisemised antennid
Edastage 6husdiduki juhtimis- ja
videosignaale. ARGE blokeerige sisemisi
RC-antenne kasutamise ajal. Vastasel
juhul voib signaal mdjutada.

21. microSD kaardi pesa
MicroSD-kaardi sisestamiseks.
22. USB-A port

Matrice seeria drooniga lennates saavad
kasutajad plsivara varskendamiseks
Uhendada kaugjuhtimispuldi
intelligentse akujaamaga. Kasutajad
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23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.
30.

31.

kolmanda osapoole seadmeid, nagu
USB-malupulk voi malukaart.

HDMI port

HDMI-signaali véljastamiseks vdlisele
monitorile.

USB-C port
Kaugjuhtimispuldi laadimiseks.
Fookuse/padstiku nupp

Vajutage nupp poolenisti alla
automaatse teravustamise jaoks ja
16puni alla, et pildistada.

Parem nupp

Juhib gimbali panni.

Kerimisratas

Kaamera suumi reguleerimiseks.
Kadepide

Koélar

Ohutusava

Soojuse hajutamiseks. ARGE
blokeerige dhuava kasutamise ajal.

Reserveeritud paigaldusaugud

Viliste seadmete paigaldamiseks.
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32.C1 nupp 37. Tagakaane vabastusnupp
Kohandage DJI Pilot 2 funktsioone. 38. Alarm
33. C2 nupp 39. Ohu sissevétt
Kohandage DJI Pilot 2 funktsioone. Soojuse hajutamiseks. ARGE blokeerige
34. Tagumine kate ohu sisselaskeava kasutamise ajal.
35. Aku vabastusnupp 40. M4 kruviauk
36. Akupesa Rihma kronsteini paigaldamiseks.

WB37 intelligentse aku paigaldamiseks.

WB37 aku sisestamine

1. Tagakaane avamiseks vajutage tagakaane vabastusnupp I6puni.
2. Sisestage WB37 aku akupesasse ja lukake seda edasi, kuni see kldpsab kindlalt paigale.

3. Sulgege tagumine kaas.

-:'@Z— - WB37 aku eemaldamiseks vajutage ja hoidke all aku vabastusnuppu.
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Rihma ja kinnituse kinnitamine

Rihma ja kronsteini (vdlja arvatud) saab kaugjuhtimispuldi kiilge kinnitada jargmiste
sammudega.

K. ey

1. Kinnitage kronstein kaugjuhtimispuldi kiilge kahe kruviga.
2. Avage kaks kaepidet.

3. Kandke rihma ja kinnitage rihma konksud kaepideme aukudesse.

4= - Pdrast kasutamist hoidke kaugjuhtimispuldi the kdega kinni, teise kdega avage
kaugjuhtimispuldi eemaldamiseks rihmakonksud ja seejarel eemaldage rihm.

Antennide reguleerimine

Tostke ja reguleerige antenne. Kaugjuhtimispuldi signaali tugevust mdjutab antennide
asukoht.

H\Q,. ,_ A,

Reguleerige vdlisantennide suunda ja veenduge, et nende tasane kiilg oleks drooni poole,
nii et lennujuht ja droon oleksid optimaalses edastustsoonis.
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A\ - Kahjustuste véltimiseks ARGE antenne iile pingutage. Kui antennid on kahjustatud,
votke kaugjuhtimispuldi parandamiseks iihendust DJI toega. Kahjustatud antenn
viahendab oluliselt kaugjuhtimispuldi joudlust ja vdib mdjutada lennuohutust.

- Lennu ajal ARGE kasutage samal ajal samal sagedusribal teisi 2,4 GHz v&i 5,8 GHz
sideseadmeid, et mitte hdirida kaugjuhtimispuldi sidesignaali. Nditeks lubage
mobiiltelefoni Wi-Fi.

- Kui edastussignaal on lennu ajal nérk, kuvatakse DJI Pilot 2-s teade. Reguleerige
antenne, et droon oleks optimaalses lilekandeulatuses.

IP tase

1. DJI RC Plus kaugjuhtimispulti on testitud laborikeskkonnas ja see on hinnatud IP54
vastavalt lilemaailmsele IEC 60529 standardile. Kaitsereiting ei ole siiski plsiv ja voib
pikema perioodi jooksul langeda.

a.
b.

e.

@ - o a 0

ARGE kasutage kaugjuhtimispulti, kui sademete hulk tletab 50 mm 24 tunni jooksul.

ARGE avage vihma kies lihtegi katet, sealhulgas vilise pordi katet, kaugjuhtimispuldi
tagumist katet, dongli sektsiooni katet ega 6hutusava ja 6hu sisselaskeava katet. ARGE
paigaldage ega eemaldage juhtpulki ega antenne vihma kdes. Enne katte avamist voi
juhtpulkade vo6i antennide eemaldamist viige kaugjuhtimispult siseruumidesse ja
veenduge, et see on puhas ja tdiesti kuiv.

Kui kasutate kaugjuhtimispulti vihma kaes, veenduge, et kéik katted on kindlalt
kinnitatud ja juhtnupud on kindlalt paika keeratud.

. Pdrast kasutamist on tavaline, et pordi Umber on veeplekke. Enne valise pordi

kasutamist pihkige dra veeplekid.

Tootegarantii ei kata veekahjustusi.

. Kaugjuhtimispult ei vasta IP54 reitingule jargmistel juhtudel:

. Vilise pordi kate ei ole kindlalt kinnitatud.

. Kaugjuhtimispuldi tagakaas ei ole kindlalt kinnitatud.

. Ohutusava ja &hu sisselaskeava kaaned ei ole kindlalt paigaldatud.
. Dongli sektsiooni kate ei ole kindlalt kinnitatud.

. Juhtpulgad ei ole kindlalt paika keeratud.

Antennid ei ole kindlalt paika keeratud.

. Kaugjuhtimispuldil on muid kahjustusi, nditeks mdéranenud kest voi kahjustatud

veekindel liim.
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Avakuva

-+ 00000

DIl piloot 2 Galerii Failid Firefox Seadistamine Juhend
o o o o o o

1. Aeg
Kuvab kohalikku aega.
2. DJI piloot 2
Puudutage DJI Pilot 2 avamiseks.
3. Galerii
Puudutage salvestatud piltide ja videote vaatamiseks.
4. Failid
Puudutage salvestatud failide vaatamiseks.
5. Brauser
Puudutage brauseri avamiseks.
6. Seaded
Puudutage siisteemiseadete avamiseks.
7. Juhend

Puudutage, et lugeda juhendit, mis sisaldab lihikest teavet kaugjuhtimispuldi nuppude ja
LED-tulede kohta.

8. Wi-Fi signaal
Kuvab Wi-Fi signaali tugevust, kui see on Ghendatud Wi-Fi vorguga. Wi-Fi saab lubada voi
keelata otsetee seadetes voi slisteemiseadetes.

9. Aku tase

Kuvab kaugjuhtimispuldi sisemise patarei laetuse taset. Paigaldamisel kuvatakse ka valise
WB37 intelligentse aku aku tase. lkoon [ nditab, et aku laeb.
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Ekraani Zzestid

2

AR N

Eelmisele ekraanile Avakuvale naasmiseks Hiljuti avatud
naasmiseks libistage libistage ekraani allosast rakendustele

vasakult voi paremalt ules. juurdepadsemiseks
ekraani keskele. libistage ekraani allosast

tles ja hoidke seda all.

Otsetee seaded

Notifications 3:05 Ph ===

Wi-Fi Bluetooth Do Not Dis Enhanced

= @ »

Screenshot Mobile dat Airplane mo

—_— =
L
E— &

1. Mdrguanded
Vaadake siisteemi voi rakenduse teatisi.
2. Viimased
Puudutage '™ et vaadata ja lilituda hiljuti avatud rakendustele.
3. Kodu
Puudutage f avakuvale naasmiseks.
4. Susteemi satted
Puudutage @ siisteemiseadetele juurdepaisuks.
5. Otseteed
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: puudutage Wi-Fi lubamiseks voi keelamiseks. Hoidke seadete sisestamiseks ja Wi-Fi-
vorguga lihenduse loomiseks voi selle lisamiseks.
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3 . puudutage Bluetoothi lubamiseks vdi keelamiseks. Puudutage ja hoidke seadete
avamiseks ja laheduses asuvate Bluetooth-seadmetega ihenduse loomiseks.

©: puudutage reziimi MITTE segada lubamiseks. Selles reziimis on siisteemiviibad keelatud.

© : Ekraani taiustamine. Kui see on lubatud, suurendatakse ekraani heledust, et aidata
pildistamisel. Siiski on allika ja kuvaefekti vahel erinevusi, samas kui drooni tehtud foto
voi video lahteallikas ei muutu.

® : puudutage ekraani
salvestamise alustamiseks. 50
puudutage ekraani ekraanipildi
tegemiseks.

"L . mobiilne andmeside. Toksake mobiilse andmeside sisse- v3i vdljalulitamiseks;
mobiilse andmeside madaramiseks ja vorguiihenduse oleku diagnoosimiseks vajutage
pikalt.

»- : puudutage droonireziimi lubamiseks. Wi-Fi, Bluetooth ja mobiilne andmeside
keelatakse.

. Reguleerige heledust

Heleduse reguleerimiseks libistage riba. Puudutage ikooni ¢ automaatse heleduse
reziimile. Puudutage valikut ‘® ikooni vdi libistage riba, et lillituda kasitsi heleduse reziimi.

. Helitugevuse reguleerimine

Helitugevuse reguleerimiseks libistage riba ja puudutage ¥+ vaigistada. Pange tihele, et
parast vaigistamist lulitatakse koik kaugjuhtimispuldi helid tdielikult vilja, sealhulgas
sellega seotud hdirehelid. Liilitage vaigistus sisse ettevaatlikult.

Video edastamine

M350 RTK droonil on O3 Enterprise, mis vdimaldab kolme kanaliga 1080p videoedastust ja
toetab Uihe operaatori voi tdiustatud kahe operaatori reziimi.

1. Uhe operaatori reziimis toetab kaugjuhtimispult kahe kanaliga 1080p videoedastust.

2. Taiustatud kahe operaatori reziimis toetab kaugjuhtimispult kolme kanaliga 1080p

videoedastust ja vdimaldab sujuvat vahetamist sisendvoogude vahel.
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Kaugjuhtimispuldi LEDid ja hoiatus
Kaugjuhtimispuldi LED-id

1. Oleku LED

Oleku LED-tuli nditab kaugjuhtimispuldi, drooni ja nendevahelise lingi olekut.

Vilkuvad mustrid Kirjeldused

W — Uhtlane punane Drooniga iihendus katkestatud

| [} oos0ea Vilkuv punane Madal drooni aku tase

m— Tahke roheline Uhendatud drooniga

| |§ 00000 Vilkuv sinine Kaugjuhtimispult loob iihenduse drooniga
0— Tahke kollane Pisivara varskendamine ebadnnestus

[] eoosoo Vilkuv kollane Kaugjuhtimispuldi patarei madal tase

i HEREREE Vilkuv tstiaan Juhtpulgad pole keskel

2. Aku taseme LEDid

Aku laetuse LED-tuled naitavad kaugjuhtimispuldi aku laetuse taset.

Aku taseme LEDid Aku tase
] ) (] 88% ~ 100%
] (] [} ) 75% ~ 87%
] (] [} O 63% ~ 74%
[ (] (] D 50% ~ 62%
L] (] o ] 38% ~ 49%
[ | 0 0 25% ~ 37%
[] 0 0 O 13% ~ 24%
(] 0 0 0 e 12

Kaugjuhtimispuldi hoiatus

Kaugjuhtimispult vibreerib voi piiksub kaks korda, andes marku veast voi hoiatusest.
Uksikasjaliku teabe saamiseks vaadake reaalajas olevaid viipasid puuteekraanil voi
rakenduses DJI Pilot 2. Piihkige ekraani lilaosast alla, et avada otsetee satted ja lllitage sisse
vaigistusreziim, et keelata koik haalhoiatused.
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Koik hadljuhised ja hoiatused keelatakse vaigistusreziimis, sealhulgas hoiatused RTH ajal ja
kaugjuhtimispuldi voi drooni aku tithjenemise hoiatused. Kasutage ettevaatlikult.

Kaugjuhtimispuldi laadimine ja aku taseme
kontrollimine

Kaugjuhtimispuldi laadimine

Py

a
by

o=t

1. Uhendage BS65 intelligentne akujaam vahelduvvoolu toitekaabli abil pistikupessa ja aku
sisselllitamiseks vajutage lks kord toitenuppu.

2. Uhendage akujaam ja kaugjuhtimispuldi USB-C-pordid, kasutades USB-C-USB-C-kaablit.

3. Aku taseme LED-tuled hakkavad vilkuma, ndidates, et sisemine aku on aktiveeritud ja
laadimine alanud.

4. Kaugjuhtimispuldi sisemise aku tdielikuks laadimiseks kulub umbes 2 tundi.

Fe?
-

- Laadimiseks on soovitatav kasutada DJI BS65 akujaama. Muul juhul kasutage

sertifitseeritud USB-C laadijat, mille maksimaalne nimivéimsus on 65 W ja
maksimaalne pinge 20 V, naiteks DJI 65 W kaasaskantavat laadijat.

- Tihjendage ja laadige kaugjuhtimispult tdielikult iga kolme kuu jarel. Aku tiihjeneb,

kui seda pikemat aega hoida.

- Kui kaugjuhtimispulti on paigaldatud WB37 aku, laetakse samal ajal ka WB37 akut.

WB37 akut saab laadida ka BS65 akujaama sisestades.

- Kaugjuhtimispulti ei saa sisse lulitada enne sisemise aku aktiveerimist.

Kaugjuhtimispuldi sisemise patarei saab aktiveerida ka parast WB37 patarei
paigaldamist.

- Optimaalseks laadimiseks kasutage kindlasti kaasasolevat USB-C-USB-C-kaablit.

Laadimisvalikud

A. Kaugjuhtimispuldi sisemist akut saab laadida laadimisseadme voi sisestatud vélise WB37

akuga. Sisemise aku tdielikuks laadimiseks laadimisseadmega kulub ligikaudu kaks tundi.

Sisemist akut saab vdlise akuga laadida kuni 50%. Parast kaugjuhtimispuldi valjaliilitamist

pole vdlise akuga laadimine voimalik.
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B. WB37 aku tdislaadimise kestus 0% voimsusega:

a. Kui see on paigaldatud kaugjuhtimispuldile ja sisemise aku laetuse tase on 0%, kulub
sisemise aku tdielikuks laadimiseks umbes 2 tundi.

b. Kui see on paigaldatud kaugjuhtimispuldile ja aku laetuse tase on 100%, kulub
selleks ligikaudu 1 tund ja 10 minutit.

c. Kui see on sisestatud BS65 akujaama, kulub selleks umbes 1 tund ja 20 minutit.

- Laadimisaeg voib olenevalt imbritsevast temperatuurist erineda.
:U:

Laadimismehhanism

a. Kui kaugjuhtimispult on Uhendatud nii laadimisseadme kui ka vdlise akuga, saab
kaugjuhtimispuldi toite laadimisseadmest.

b. Kui vdline aku on paigaldatud ja kaugjuhtimispult ei ole laadimisseadmega lihendatud,
saab kaugjuhtimispuldi toite valisest akust. Kui vadline aku saab tuhjaks, saab
kaugjuhtimispuldi toite sisemisest akust.

Aku taseme kontrollimine

Sisemise aku taseme kontrollimine

Aku praeguse taseme kontrollimiseks vajutage iiks kord toitenuppu.

B 00

Madal #—— Korge

Valise aku taseme kontrollimine

Vajutage vilise aku toitenuppu ja LED-tuled naitavad valise aku praegust aku taset.

= Madal
H H B
o ,

=] Korge

-:'f;\:- - Teise voimalusena minge kaugjuhtimispuldi avakuvale ja kontrollige olekuribal nii
sisemiste kui ka vdliste patareide aku taset.
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Puldi ithendamine

Kaugjuhtimispuldi ithendamine

Kaugjuhtimispult on juba drooniga tihendatud, kui see ostetakse koos kombineeritud osana.
Muul juhul jargige kaugjuhtimispuldi ja drooni ihendamiseks parast aktiveerimist allolevaid
samme.

1. meetod: kombineeritud nuppude kasutamine
1. Lulitage kaugjuhtimispult ja droon sisse.

2. Vajutage samaaegselt nuppe Cl1, C2 ja Record, kuni oleku LED vilgub siniselt ja
kaugjuhtimispult piiksub kaks korda.

3. Vajutage ja hoidke 0&husdiduki toitenuppu vahemalt viis sekundit all. Drooni
toiteindikaator vilgub ja annab kaks piiksu, mis nditab, et ihendamine on alanud. Kui
linkimine on edukas, vilguvad drooni oleku indikaatorid roheliselt, samal ajal kui
kaugjuhtimispult piiksub kaks korda ja kaugjuhtimispuldi oleku LED-tuled pdlevad
roheliselt.

2. meetod: DJI Pilot 2 kasutamine

1. Lilitage droon ja kaugjuhtimispult sisse.

2. Kaivitage DJI Pilot 2 ja puudutage linkimiseks Link Remote Controller. Kaugjuhtimispuldi
oleku LED vilgub siniselt ja kaugjuhtimispult annab linkimise ajal piiksu.

3. Vajutage ja hoidke ohusdiduki toitenuppu vdhemalt viis sekundit all. Drooni
toiteindikaator vilgub ja annab kaks piiksu, mis naitab, et thendamine on alanud. Kui
linkimine on edukas, vilguvad drooni oleku indikaatorid roheliselt, samal ajal kui
kaugjuhtimispult piiksub kaks korda ja kaugjuhtimispuldi oleku LED-tuled pdlevad

ﬁroheliselt.

M

- Veenduge, et kaugjuhtimispult oleks (thendamise ajal droonist 50 cm (1,6 jala)
raadiuses.

- Veenduge, et kaugjuhtimispult on DJI kontoga sisse logides Internetiga
thendatud.
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Juhtpulga reziim

DJI Pilot 2-s on kolm eelprogrammeeritud reziimi. Reziimid on Mode 1, Mode 2 ja Mode 3.

«cc)

Reziim 1
Vasak pulk Edasi Oige kepp
Ules
) !
i L
3 !
Tagurpidi : ﬁ
i
(o) Y
!
1
i g - »)
1 Vasakule Oig
Poorake Poorake .
vasakule paremale !
2. o
reziim  yasak Oige )5@“
pulk Ules kepp ar
® o |
' Alla ‘
A4 ¥
Tagurpidi
oo‘rik;s Poorake \
vgsakule paremale
ivm L . )
m Oige
X Vasakule
reziim  vasak \ e
pulk

Tagurpidi

{omp) <O »

Vasakul® Oige

Poorake vasakule Poorake paremale

' f
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Vaikereziim on reziim 2. Vaadake allolevaid jooniseid, et kontrollida iga juhtnupu funktsiooni
kolmes eelprogrammeeritud reziimis.

(1) Keskasend: juhtnupud on keskel.
Juhtpulga liigutamine: juhtpulgad liikatakse keskelt eemale.

Kaugjuh
timispult Droon Markused
(2.

reziim)
Vasaku pulga iles voi alla liigutamine
muudab drooni kérgust. TOusmiseks
tkake pulka tles ja laskumiseks alla.

0 it likake pulka iles ja laskumiseks all

Mida rohkem

Kui kepp liikatakse keskasendist eemale,
seda kiiremini muudab droon korgust.
Lukake pulka drnalt, et vdltida ootamatuid ja
ootamatud kdrguse muutused.

Vasaku pulga liigutamine vasakule voi
paremale juhib drooni orientatsiooni.

®
¥

-

00 Drooni vastupdeva pééramiseks liilkake
nuppu vasakule ja drooni podramiseks
@ @ \ ) paripdeva paremale. Mida rohkem pulka
keskasendist eemale liikata, seda kiiremini

droon poorleb.

G Parema kdepideme (les-alla liigutamine
{} muudab drooni kalle. Ettepoole
E@J l lendamiseks likake keppi Ules ja
‘, tagasilennuks alla. Mida rohkem pulka
2 keskasendist eemale liikata, seda kiiremini
droon liigub.

Parema kdepideme liigutamine vasakule voi
00 paremale muudab drooni rulli. Vasakule
@.. l lendamiseks likake keppi vasakule ja

<::‘ » paremale lendamiseks paremale. Mida
rohkem pulka keskasendist eemale liikata,
seda kiiremini droon liigub.

/N - Magnetiliste hdirete véltimiseks hoidke kaugjuhtimispulti eemal magnetilistest
materjalidest, nagu magnetid ja valjuhaaldikarbid.
- Juhtnuppude kahjustamise valtimiseks on soovitatav hoida kaugjuhtimispulti
kandes voi transportimisel kandekotis.
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Nuppude iilevaade

RTH nupp
Vajutage ja hoidke all nuppu RTH, kuni kaugjuhtimispult annab kaks korda piiksu, et
kaivitada RTH. Droon lendab viimati uuendatud kodupunkti. RTH tiihistamiseks ja drooni lile
kontrolli taastamiseks vajutage nuppu uuesti.

/N - Taiustatud kahe operaatori reziimis ei saa kasutaja RTH-d kiivitada ega tiihistada,
kasutades RTH-nuppu kaugjuhtimispuldil, millel pole drooni juhtimist.

L1/L2/L3/R1/R2/R3 nupud

Kaugjuhtimispult vahetab automaatselt nende nuppude funktsioone soltuvalt drooni
kaameratuubist. Pdrast DJI Pilot 2 kdivitamist otsige nende nuppude funktsioonide
kirjeldused nuppude L1/L2/ L3/R1/R2/R3 korvalt.

Nuppude kohandamine ja kombinatsioonid

Kohandatavad nupud
Nupud C1, C2, C3 ja 5D on kohandatavad. Avage DJI Pilot 2 ja sisestage kaameravaade.

Puudutage ==+ ja puudutage @© nende nuppude funktsioonide konfigureerimiseks. Lisaks
saab kombineeritud nuppe kohandada, kasutades 5D-nupuga C1, C2 ja C3 nuppe.
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Kombineeritud nupud

Moned sageli kasutatavad funktsioonid saab aktiveerida kombineeritud nuppude abil.
Kombineeritud nuppude kasutamiseks hoidke tagasi nuppu ja kasutage teist kombinatsiooni
nuppu. Tegelikul kasutamisel sisenege kaugjuhtimispuldi avakuvale ja puudutage valikut
Juhend, et kiiresti kontrollida koiki saadaolevaid kombinatsiooninuppe.

Adjust Brightness @ Adjust Volume

Record Screen Screenshot

Press Back and
corresponding button for

F 4 Home
operation shortcut

¥ Shortcut Settings
< Recent

Vaikimisi kombineeritud nuppe ei saa muuta. Jirgmine tabel nditab iga
vaikekombinatsiooninupu funktsiooni.

Kombineeritud Funktsioon
operatsioon

Tagasinupp + vasakpoolne Reguleerige heledust
valikunupp

Tagasinupp + parempoolne Helitugevuse reguleerimine
valikuketas

Nupp Tagasi + salvestusnupp Salvesta ekraan
Tagasi nupp + padstikunupp  Ekraanipilt

Nupp Tagasi + 5D nupp Lilita Ules - Kodu; Liilitage alla - otsetee seaded; Liilita
vasakule - hiljuti avatud rakendused

v o=

Lennureziimi valimine

Lennureziimi valimiseks lilitage luliti sisse.

lkoon Lennureziim
F F-reziim (funktsioon)
S S-reziim (sport)

N N-reziim (tavaline)
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)

Drooni M350 RTK lennujuhtimissiisteem toetab jargmisi lennureziime:
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N-reziim (tavaline)

Droon kasutab GNSS-i ja ndagemissiisteemi, mis vdoimaldab takistuste tuvastamist kuues
suunas, et end automaatselt stabiliseerida. Kui GNSS-signaal on tugev, kasutab 6husdiduk
GNSS-i enda asukoha kindlakstegemiseks ja stabiliseerimiseks. Kui GNSS-signaal on nork,
kuid valgustus ja muud keskkonnatingimused on piisavad, kasutab 6husdiduk enda asukoha
kindlakstegemiseks ja stabiliseerimiseks ndgemissiisteeme. Kui takistuste tuvastamine on
lubatud ning valgustus ja muud keskkonnatingimused on piisavad, on drooni maksimaalne
kaldenurk 25°. Kui GNSS signaal on nérk ning valgustus ja muud keskkonnatingimused
ebapiisavad, ei saa droon tdpselt héljuda ning suudab kdrgust hoida vaid baromeetri abil.

S-reziim (sport)

Droon kasutab tapseks holjumiseks GNSS-i ja allapoole ndagemissiisteemi. Véimendus- ja
eksponeerimisseadeid reguleerides saab drooni maksimaalset lennukiirust tdsta 23 m/s-ni.
S-reziimis blokeeritakse takistuste tuvastamine neljas horisontaalsuunas ja droon ei suuda
nendes suundades takistusi tuvastada ega neist médda minna. Ules- ja allapoole suunatud
ndgemissiisteemid tootavad S-reziimis normaalselt.

F-reziim (funktsioon)
DJI Pilot 2-s saab F-reziimi seada T-reziimile (statiivireziim) voi A-reziimile (Attitude reziim). T-
reziim pdhineb N-reziimil. Lennukiirus on piiratud, et drooni oleks lihtsam juhtida. A-reziimi
tuleb kasutada ettevaatusega. A-reziimis on ndagemissusteemid ja moned intelligentsed
funktsioonid keelatud. Droon ei saa selles reziimis ennast positsioneerida ega automaatselt
pidurdada ning seda mdjutab kergesti Umbrus, mis vdib pdhjustada horisontaalset
n%\\kumst.
- Takistuste tuvastamine on S-reziimis keelatud, mis tahendab, et droon ei suuda
takistusi automaatselt tuvastada ega pidurdada. S-reziimis drooniga lennates
poorake tdahelepanu timbritsevale keskkonnale ja marsruudil olevatele takistustele.

- Pange tdhele, et S-reziimis lennates suureneb drooni lennukiirus tunduvalt vorreldes
N-reziimiga (tavaline). Sellest lahtuvalt pikeneb pidurdusteekond markimisvaarselt.
Tuulevaikses keskkonnas lennates on ndutav minimaalne pidurdusteekond 50 m
(164 jalga).

- ARGE liilituge N-reziimilt S- ega F-reziimile, kui te pole piisavalt tuttav dhusdiduki
kditumisega igas lennureziimis. Enne N-reziimilt teistele reziimidele lilitumist peate
DJI Pilot 2-s sisse liilitama mitu lennureziimi.

- Kui lulitate GNSS-i DJI Pilot 2-s BeiDou satelliitpositsioneerimissiisteemile, kasutab
droon ainult ihte positsioneerimissiisteemi ja satelliidiotsingu voimekus muutub
kehvaks. Lendage ettevaatlikult.

- Valtige lendamist piirkondades, kus GNSS-signaal on nork, voi kitsastes ja kitsastes
kohtades. Vastasel juhul on droon sunnitud lilituma Attitude reZiimi, mis toob
kaasa véimalikud lennuohud. Maanduge droon voimalikult kiiresti ohutusse kohta.
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Kompassi kalibreerimine

Parast kaugjuhtimispuldi kasutamist elektromagnetiliste hdiretega piirkondades voib tekkida
vajadus kompassi kalibreerimiseks. Kui kaugjuhtimispuldi kompass vajab kalibreerimist,
kuvatakse hoiatus. Kalibreerimise alustamiseks puudutage hoiatusviipa. Muudel juhtudel
jargige kaugjuhtimispuldi kalibreerimiseks allolevaid samme.

1. Sisenege avakuvale.
2. Avage Seaded, nipsake lles ja valige Kompass.
3. Kaugjuhtimispuldi kalibreerimiseks jargige ekraanil kuvatavat diagrammi.

4. Kui kalibreerimine on edukas, kuvatakse kasutajale teade.

-:“Q‘} -Kui  kaugjuhtimispuldi kompass to0tab normaalselt, kuvatakse pdrast
kalibreerimisvaatesse sisenemist teadet "Kalibreerimine 6nnestus”. Kalibreerimist
pole vaja labi viia.

HDMI seaded

Puuteekraani saab HDMI-kaabli kaudu kuvaekraaniga jagada. Eraldusvéimet saab maarata
meniiis Seaded < Ekraan < Tdpsemad < HDMI.

Advanced Dual Operator reziim

M350 RTK droonid toetavad Advanced Dual Operator reziimi, mis vdimaldab kahel piloodil
juhtida drooni Uheaegselt kaugjuhtimispulte A ja B. Selles reziimis on mdlemal
kaugjuhtimispuldil drooni ile vordne juhtimine. Mdlema drooni juhtiva kaugjuhtimispuldi
rollid ei ole ette madratud. Selle asemel vdib kumbki piloot vajaduse korral drooni voi
gimbalikaamera ule kontrolli saada, voimaldades operatsiooni ajal suuremat paindlikkust.

Juhtimine drooni iile ei séltu gimbalkaamera juhtimisest. Kui kaugjuhtimispult saab drooni
vOi gimbalkaamera ule kontrolli, saab kasutaja kasutada kontrollerit vastavalt drooni
juhtimiseks voi gimbalikaamera liikumise juhtimiseks.

Kahe operaatori tipsema reziimi seadistamine

Enne Advanced Dual Operator reziimi kasutamist peab piloot thendama 6husdiduki mdlema
kaugjuhtimispuldiga A ja B. Kaugjuhtimispultide tlhendamiseks jargige alltoodud samme.

1. Kaivitage rakendus DI Pilot 2.

2. Sisenege avalehele ja puudutage linkimise aktiveerimiseks valikut Remote Controller A/B.
Linkimise ajal vilgub kaugjuhtimispuldi oleku LED siniselt ja kaugjuhtimispult piiksub.
Vajutage ja hoidke 6&husdiduki toitenuppu vahemalt viis sekundit all. Drooni
toiteindikaator vilgub ja piiksub kaks korda, mis nditab, et ihendamine on alanud. Kui
linkimine Onnestub, vilguvad drooni oleku indikaatorid roheliselt, kaugjuhtimispult
piiksub kaks korda ja kaugjuhtimispuldi oleku LED pé&leb roheliselt.

3. Seejdrel kaugjuhtimispuldi 6husdiduki juhtnupp drooni juhtimisega
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muutub roheliseks ja teise kaugjuhtimispuldi drooni juhtnupp muutub valgeks.

Puudutage (i DJI Pilot 2 gimbalkaamera vaate paremas ilanurgas, et saada kontroll
gimbalkaamera (ile.

/A - Uhendage kaks kaugjuhtimispulti tikshaaval. Uhendage esmalt kindlasti
kaugjuhtimispult A drooniga ja seejarel kaugjuhtimispult B.

Taiustatud kahe operaatori reziimi kasutamine

Enne Advanced Dual Operator reziimi kasutamist veenduge, et mdlemad
kaugjuhtimispuldid on drooniga Ghendatud ja Gihendatud. Vaikimisi antakse esimesele
drooniga Uhendatud kaugjuhtimispuldile nii drooni kui ka gimbalikaamera juhtimine,
teisele puldile aga mingit juhtimist ei anta.

Kui kaugjuhtimispult juhib seadet, olgu see siis droon vdi gimbalkaamera, saab piloot
seadet juhtida, vajutades juhtnuppe, keerates nuppu, vajutades otsetee nuppe Vvoi
puudutades rakenduse kasutajaliidest. Toiming on sama, mis tihe operaatori reziimis. Kui
aga kaugjuhtimispult ei kontrolli seadet, ei saa piloot seadet juhtida. RTH kaivitamiseks
voi tithistamiseks saab kasutada ainult drooni juhtimisega kaugjuhtimispulti.

Kumbki piloot voib vastavalt vajadusele seadme juhtimise ile votta. Drooni tle kontrolli
saamiseks vajutage drooni juhtnuppu. Puudutage i DJI Pilot 2 gimbalkaamera vaate
paremas (lanurgas, et saada kontroll gimbalkaamera (le. Parast 6husdiduki juhtimise
omandamist saab piloot selle lukustada, vajutades ja hoides all kaugjuhtimispuldi
O0husodiduki autoriseerimisnuppu. Drooni juhtimisnupp muutub siniseks, kui juhtnupp on
lukustatud. Juhtnuppe kasutatakse gimbali juhtimiseks, kui kaugjuhtimispuldil on
kontroll ainult gimbali kaamera ule. Kui kaugjuhtimispuldil on tdielik juhtimine,
kasutatakse drooni juhtimiseks juhtnuppe ja gimbali liikumise reguleerimiseks ketasid.

0,

4. Taiustatud kahe operaatori reziimis kdivitub juhtimise tilekandmise mehhanism, kui tiks
kaugjuhtimispulditest on 6husoéiduki kiiljest lahti Ghendatud. Kui see juhtub, nihkub
gimbalkaamera juhtimine lahti Uhendatud kaugjuhtimispuldilt teisele
kaugjuhtimispuldile, mis on endiselt drooniga (ihendatud. Kui lahti (hendatud
kaugjuhtimispuldil on ka drooni juhtimine, saab teine kaugjuhtimispult teate, et kasutaja
vOib drooni juhtimise kasitsi tile votta. Kui ihendatud kaugjuhtimispuldi piloot otsustab
drooni juhtimist mitte lle votta, teostab droon automaatselt térkekindla toimingu. Kui
Uhendatud kaugjuhtimispuldi piloot ei vali kindlaksmaaratud aja jooksul kumbagi
vbdimalust, aktiveerib droon ka térkekindla toimingu.

Kui lahtithendatud kaugjuhtimispult loob lennu ajal uuesti Ghenduse drooniga, siis see
ei jatka oma varasemat juhtimist ega kontrolli vaikimisi Uhtegi seadet. Piloot vdib
vajaduse korral seadmete (le uuesti kontrolli saada.

6. Gimbali ja kaamera asjakohaste sdtete reguleerimiseks ning meediumifailide
allalaadimiseks voi taasesitamiseks saab kasutada ainult gimbalkaamera juhtimisega
kaugjuhtimispulti.

7. Gimbalkaamera allalaadimise ja taasesituse toiminguid saab sooritada ainult
kaugjuhtimispult, millel on juhtnupp iile gimbalkaamera.

8. Tavaolukorras saavad mdlema kaugjuhtimispuldi piloodid reguleerida lennuga seotud
satteid, nditeks lennujuhtimissiisteemi, ndgemissiisteemide, patareide ja video jaoks.
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12.
13.

edasikandumine. Kui aga ©huséiduki juhtimine on lukus, saab nende satete
reguleerimiseks kasutada ainult drooni juhtimisega kaugjuhtimispulti.
Kaugjuhtimispulti A saab kasutada kdigi moodulite pusivara varskendamiseks korraga,
kui see on drooniga lihendatud, kuid kaugjuhtimispulti B saab kasutada ainult
kaugjuhtimispuldi B piisivara varskendamiseks.

. Logide iileslaadimine DJI Pilot 2 abil: piloot saab kaugjuhtimispuldi A kaudu iles laadida

nii 6husdiduki kui ka kaugjuhtimispuldi A logisid ja kaugjuhtimispuldi B kaudu
kaugjuhtimispuldi B logisid.

. Kaugjuhtimispuldi B piloot ei saa vorgu RTK vdi kohandatud vorgu RTK satteid

reguleerida.
Kaugjuhtimispulti B ei saa kasutada GEO Zone'i andmebaasi varskendamiseks.

Muid lennuga mitteseotud toiminguid saab sooritada kummagi kaugjuhtimispuldi abil.



Intelligentne akujaam

See peatiikk tutvustab intelligentse akujaama
funktsioone.
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Intelligentne akujaam

BS65 intelligentsel akujaamal on kaheksa TB65 akuporti, neli WB37 akuporti, iiks USB-C
hooldusport ning tiks USB-A ja Uiks USB-C laadimisport. Sellega saab laadida korraga kahte
TB65 akut ja uhte WB37 akut.

=
O
(Z) . #73
- - A - ( \—/ IS \
Dl g O ) (@0
© ()= T @ ) <
1. Tabaluku augud 8\ a2 .
2. Lukustusklamber 7. TB65 aku port 13. WB37 aku taseme LEDid
3. Kaepideme riba 8. WB37 aku port 14. USB-C hooldusport
4. Surveklapp 9. USB-C laadimisport 15. Toitenupp
5. ﬁ;s;itg:‘mata" karu 10. USB-A laadimisport 16. Akujaama LED
) 11. TB65 aku LEDid 17. Laadimisreziimi luliti
6. Vahelduvvoolu toiteport
12. WB37 aku LED-id 18. Laadimisreziimi LEDid
Hoiatused

. Hoidke vedelikud akujaama sisemusest eemal.

. ARGE sulgege akujaama katet laadimise ajal. Veenduge, et see on histi ventileeritud ja

suudab soojust hajutada.

. Akujaam (ihildub ainult TB65 aku ja WB37 akuga. ARGE kasutage akujaama iihegi teise

akumudeliga.

. Asetage akujaam kasutamisel tasasele ja stabiilsele pinnale. Tuleohu valtimiseks

veenduge, et seade on korralikult isoleeritud.

. ARGE proovige puudutada akujaama metallklemmid. Puhastage metallklemmid puhta

kuiva lapiga, kui parast valjalllitamist on margatavaid kogunemisi.

6. Olge akujaama avamisel voi sulgemisel ettevaatlik, et mitte vigastada sérmi.

7. Asetage patareid ettendhtud suundades.

. Ohurdhk akujaamas véib 8hutranspordi ajal véi parast darmuslikke dhurdhu muutusi

muutuda. Akujaama kiljel olev réhuklapi nupp tasakaalustab 6huréhu automaatselt.

. Kasutage akujaama liiva ja tolmu puhastamiseks tolmupuhurit.
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Akujaama kasutamine

Laadimine

. Uhendage akujaam vahelduvvoolu toitekaabli abil vooluvérku.
2. Akujaama sisseliilitamiseks vajutage tks kord toitenuppu.
3. TB65 akude laadimine:

a. Joondage oranzid margid TB65 akul ja akupordil ning sisestage akud akupesadesse.

b. Lulitage laadimisreziimi luliti salvestusreziimile, lennuvalmis reziimile voi tavareziimile.

Salvestusreziim & : iga akupaar laetakse jarjestikku 50% ja parast laadimist hoitakse

50% tasemel. Salvestusreziim on hea aku pikaajaliseks sdilitamiseks.

Lennuvalmis reziim 22 : iga akupaar laetakse jarjestikku 90% ja parast laadimist
hoitakse 90% tasemel. Lennuvalmis reziim holbustab akude kiiret kasutamist.

Standardreziim =2 : iga akupaar on jarjestikku 100% laetud.
c. Akujaam laeb akusid paarikaupa. Suurima véimsusega paar laaditakse esimesena.

4. WB37 akude laadimine: sisestage WB37 akud ja esimesena laetakse kdrgeima
akutasemega aku.

. DJI RC Plus kaugjuhtimispuldi laadimine: lihendage kaugjuhtimispult USB-C-USB-C kaabli

abil USB-C laadimisporti.

A +Aku jaam peaks jddma sisselilitatuks, et sdilitada aku taset salvestusreziimis ja
lennuvalmis reziimis. Kérge voimsustaseme sdilitamine lennuvalmis reziimis mojutab
aku kasutusaega. Lilitage akujaam pdrast laadimist vdlja, vilja arvatud

eriolukordades, nditeks tulekahju korral.

- Uhendage kaugjuhtimispult hoolduspordiga ja kiivitage DJI Pilot 2, et vaadata aku
teavet, varskendada pusivara voi diagnoosida torke.

- Kui TB65 aku temperatuur on alla 18 °C (64,4 °F), soojendatakse akusid parast
akujaama sisestamist ja sisseliilitamist automaatselt.

¥
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Patareide paarislaadimine

Aku eluea pikendamiseks tuleks TB65 akusid kasutada paarikaupa. Ulemisse ja alumisse
porti sisestatud akud seotakse automaatselt jarjestuses A, B, C ja D. Laadimisjdrjestus on
ndidatud allpool.

Seotud ja Uihe aku vahel laaditakse esmalt seotud akud. (Joonis a)
Kui akupaare on mitu, laaditakse esimesena kdige suurema véimsusega paar. (Joonis b)

Kui tkski akudest pole seotud, laaditakse esimesena kaks kdrgeima akutasemega akut.
(Joonis ¢)

Kui Uhes paaris olevate akude vdimsus ei ole sama, laadib akujaam esmalt vaiksema
vOimsusega aku ja seejarel laadib seotud akusid koos, kui nende véimsus on sama.

30% 10 30%

10 30% 20% [240%
Joonis a Joonis b Joonis ¢

LED-id ja sumisti kirjeldus

LED indikaatorid Kirjeldus

Toitenupp

Tahke roheline Toide sisse lilitatud
Aku LED-id

Vilgub roheliselt Laadimine

Tahke roheline Laadimine lopetatud
Vilgub kollaselt Soojenemine/Jahutamine
Tahke kollane Ootab laadimist

Akupordi kommunikatsiooniviga. Sisestage aku uuesti voi

) IR proovige teist akuporti.

Uhine punane ja Aku viga*

helisignaal

Akujaama LED

Vilgub kollaselt Akujaama pusivara varskendamine
Uhine punane ja Akujaama viga*

helisignaal

* Uhendage kaugjuhtimispult hoolduspordiga, kiivitage DJI Pilot 2 ja puudutage vea diagnoosimiseks HMS-
i
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Tehnilised andmed

Toote mudel
Mo6tmed
Netokaal

Maksimaalne sisemine
koormus
Uhilduv akumudel

Sisend

viljund

Valjundvoimsus

USB-C laadimisport
USB-A laadimisport

Valjundvoimsus (TB65 aku
soojendamisel)

Koormuseta energiatarve
Toodtemperatuur

Laadimisaeg*

BS65
580%x358x254 mm
8,98 kg

12 kg

TB65 intelligentne lennuaku
WB37 intelligentne aku
100-120 VAC, 50-60 Hz
220-240 VAC, 50-60 Hz

TB65 akuport: 52,8V, 7 Ax 2 @100-120V,
8,9 Ax 2 @ 220-240 V (toetab kuni kahte valjundit
samaaegselt) WB37 akuport: 8,7V, 6 A

100-120 VAC, 750 W
220-240 VAC, 992 W
Max valjundvéimsus 65 W

Max valjundvoimsus T0W (5 V, 2 A)
52,8 V,2A

<8W

-20" kuni 40° C (-4° kuni 104° F)

Kaks TB65 akut laetud 0% kuni 100% 100-
120V, 70 minutit

220-240 V, 60 minutit

* Uhendage kaugjuhtimispult hoolduspordiga, kiivitage DJI Pilot 2 ja puudutage vea diagnoosimiseks HMS-



Intelligentne lennuaku

See peatiikk tutvustab intelligentse lennuaku
funktsioone.
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Intelligentne lennuaku

Sissejuhatus

Nutikas lennuaku TB65 on varustatud suure energiatarbega akuelementidega ja kasutab
Ohusodiduki toiteks tdiustatud akuhaldussiisteemi. Kasutage intelligentse lennuaku
laadimiseks ainult DJI heakskiidetud laadimisseadet. Laadige intelligentse lennuaku enne
esmakordset kasutamist kindlasti tdis. Intelligentse lennuaku pisivara sisaldub drooni
pusivaras. Veenduge, et kodigi intelligentsete lennuakude pusivara oleks varskendatud
uusimale versioonile.

Aku omadused

Nutikal lennuakul on jargmised omadused:
1. Aku taseme ndidik: aku taseme LED-tuled naitavad praegust aku taset.

2. Laadige voi tilhjendage akut 40% ~ 60%, kui El ole ette ndhtud kasutamiseks 10 pdeva
vOi kauem. See voib oluliselt pikendada aku eluiga. Aku 60% tiihjenemiseks kulub umbes
6 pdeva. On normaalne, et tiihjenemise ajal voite tunda akust méddukat soojust.
Tuhjenemise lave saab maarata rakenduses DJI Pilot 2.

3. Tasakaalustatud laadimine: laadimise ajal tasakaalustatakse akuelementide pinged
automaatselt.

4. Ulelaadimiskaitse: aku I6petab laadimise automaatselt parast téielikku laadimist.

5. Temperatuuri tuvastamine: kahjustuste valtimiseks laeb akut ainult siis, kui temperatuur
on vahemikus -20° kuni 45° C (-4 kuni 113" F).
Ulevoolukaitse: aku peatab laadimise, kui tuvastatakse liigne vool.
Uletiihjenemise kaitse: lennu ajal, et tagada lennuohutus ja véimaldada kasutajatel
hddaolukordadega tegelemiseks voimalikult palju aega, on iilelaadimise kaitse pideva
vdljundi vdimaldamiseks keelatud. Seetdttu podrake tdhelepanu aku jdrelejadanud
tasemele lennu ja maandumise ajal voi poérduge kohe koju tagasi, kui rakenduses seda
teha palutakse. Vastasel juhul voib aku olla ohtlikult tile tiihjenenud. Laadimisel voib liiga
tithjenenud aku olla tuleoht. Selle valtimiseks lukustatakse aku ja seda ei saa enam
laadida ega kasutada.

Lihisekaitse: lihise tuvastamisel katkeb toiteallikas automaatselt.

Akuelemendi kahjustuste kaitse: rakendus kuvab kahjustatud akuelemendi tuvastamisel
hoiatuse.

10. Talveunereziim: aku on energia sadastmiseks talveunereziimis, kui seda ei kasutata.
11. Side: teave aku pinge, aku taseme ja voolu kohta edastatakse droonile.

12. Kiite: funktsioon tagab aku normaalse to6tamise madalal temperatuuril. Lisateavet
leiate jaotisest "Aku soojendamine”.

13. Vee- ja tolmukindlus: pdrast drooni paigaldamist vastab aku IP55 reitingustandarditele.
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/N - Enne kasutamist lugege kasutusjuhendit, ohutusjuhiseid ja patareisilte. Kasutajad
votavad taieliku vastutuse koigi toimingute ja kasutamise eest.

- Kui pdrast ohkutdusmist saab kasutada ainult iihte akut, maandage droon
viivitamatult ja vahetage akud vdlja.

- Laiendusportidel on sisseehitatud temperatuuriandur. Kui kandevdime on liiga
suur, pohjustades seadme Ulekuumenemise, katkestab droon automaatselt
kasuliku koorma toiteallika.

- Kasutage DJI pakutavaid patareisid. ARGE kasutage teisi patareisid.

Akude paigaldus

Topeltakude kasutus

Enne kasutamist margistage kaks akut seotud akukleebistega. Laadige ja tiihjendage kahte
akut koos, et optimeerida lennu joudlust ja maksimeerida aku kasutusiga. Parast akude
sisestamist ja drooni sisselllitamist kuvab rakendus, kui nende aku t66iga on vdga erinev,
hoiatab kasutajat akude sellisest seisundist. Sellisel juhul on soovitatav need enne kasutamist
asendada sarnase joudlusega patareidega.

Sisse-valja lilitamine

Paigaldage akud drooni enne sisse- voi valjalilitamist.

Sisse-/valjalulitamine: vajutage toitenuppu, seejarel vajutage uuesti ja hoidke kaks sekundit
all.  Toitenupp/indikaator  pdleb  pdrast  6husodiduki sisseltlitamist  pusivalt.
Toitenupp/indikaator lilitub valja parast drooni valjalulitamist.



MATRICE 350 RTK User

Akutaseme kontrollimine

Vajutage aku taseme nuppu, et kontrollida aku hetketaset, kui toide on valja lulitatud. Parast
toite sisselllitamist kontrollige rakenduse llemisel ribal praegust aku taset.

[IJ Aku taseme indikaatorid nditavad tithjenemise ajal ka praegust aku taset. Naitajad on
maadratletud allpool.

@ : LED pdleb. > : LED ei pole. Je= : LED vilgub.

LED1 LED2 LED3 LED4 Aku tase
=9 = = —J 88% ~ 100%
= = = e 75% ~ 87%
e = L S 63% ~ 74%
= = .- = 50% ~ 63%
= =] = = 38% ~ 49%
= e = = 25% ~ 37%
= (=) = S 13% ~ 24%
B =1 (= =1 0% ~ 12%

Aku kiirvahetus

Parast maandumist ei pea drooni akude vahetamiseks valja liilitama. Esmalt sisestage
taielikult laetud aku ja oodake kolm sekundit enne teise aku sisestamist.

Akude soojendamine

Kasitsi kuumutamine: kui intelligentset lennuakut pole drooni paigaldatud, vajutage ja
hoidke aku taseme nuppu neli sekundit all, et kdivitada isekuumenemine, hoides akusid
temperatuuril vahemikus 16 “C (61 °F) kuni 20 "C (68 °F), mis on ideaalne té6temperatuuri
vahemik, umbes 30 minutit. Kuumutamise peatamiseks vajutage ja hoidke kaks sekundit all
aku taseme nuppu.

Automaatne soojendus: sisestage akud drooni ja lilitage see sisse. Kui tuvastatakse aku
madal temperatuur, soojeneb aku automaatselt, et hoida temperatuuri vahemikus 16 "C (61
°F) kuni 20 °C (68 °F).

/A -Intelligentse lennuaku jéudlus vdheneb markimisvaarselt madala temperatuuriga
keskkonnas (temperatuur alla 5 °C) lennates. Enne iga lendu veenduge, et aku oleks
taielikult laetud.
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/- Lopetage lend niipea, kui DJI Pilot 2 kuvab madala temperatuuriga keskkonnas
hoiatuse madala aku taseme kohta. Kui see hoiatus rakendub, saate endiselt juhtida
o6husodiduki liikumist.

- Adrmiselt kiilma ilmaga ei pruugi aku temperatuur olla piisavalt kérge isegi parast
soojenemist. Sellistel juhtudel isoleerige aku vastavalt vajadusele.

- Aku optimaalse joudluse tagamiseks hoidke aku temperatuuri iile 16°C.

- Madala temperatuuriga keskkondades kulub akude soojenemiseks kauem aega.
Soojenemisaja lithendamiseks on soovitatav aku enne kasutamist soojas hoida.

Akude hoiustamine

1. Aku isetiihjenemine 95% -ni toimub esimest korda 12 tunni parast, kui aku on taielikult
laetud. Teine aku isetiihjenemise periood algab vaikimisi teisest pdevast (saab seadistada
DJI Pilot 2-s) ja isetiihjenemine kuni 50% aku tasemeni, et pikendada aku kasutusiga. Aku
isetihjenemise strateegia on ndidatud allpool.

01 n n+4 TB65

2. Toite sdilitamine digel tasemel vdib aku eluiga pikendada. Kasutage aku salvestusreziimi,
et laadida toite 50% tasemel ja hoida seda 50%. Allolevast tabelist leiate maksimaalsed
sdilituspaevad, kui aku on alla 50%.

Aku tase Maksimaalsed Aku tase Maksimaalsed
sailituspaevad sailituspaevad
0% 12 20% 110
5% 36 30% 160
10% 60 40% 210
15% 86 50% 260

/N - Aku saab kahjustada, kui see uletab maksimaalse sdilitusaja. Akut ei tohi enam
kasutada.
- Tegelik maksimaalne sdilitusaeg varieerub veidi, kuna akud kuuluvad
erinevatesse tootmispartiidesse ja neid hoitakse erinevates keskkondades.
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Aku hooldus

Voimsuse kalibreerimine

1. Kui DJI Pilot 2 seda palub, jargige voéimsuse kalibreerimise 16puleviimiseks juhiseid.

Laadlge 100% 5<ean und Puhka 1 tund
allapoole 5

o

Aku hooldus

1. Kui akut ei kasutata pikema aja jooksul, mdjutab see aku joudlust.

2. Tehke aku hooldust iga 50 tsukli voi 3 kuu jarel vdi kui DJI Pilot 2 seda palub, tehke
jargmist.

Laadige 100% Puhka 24 tundi Tuhjenemine alla 20% Puhka 1 tund

Parast aku hoolduse lopetamist laadige aku tdielikult voi dige voimsustasemeni, et seda
sdilitada. Kui hooldustdrge pusib, votke tihendust DJI toega.

Lisaks tlaltoodule soovitame aku hooldamiseks ldbi viia jargmised kontrollid:

a. Sisestage aku drooni ja lulitage see sisse, et vaadata DJI Pilot 2 akuteavet. Veenduge, et
elemendi pinge erinevus on vaiksem kui 0,1 V ja aku pisivara on varskendatud uusimale
versioonile.

b. Veenduge, et aku poleks paisunud, lekkinud ega kahjustatud.
c. Veenduge, et aku klemmid oleksid puhtad.

d. Kontrollige regulaarselt aku taset ja akutsuklite arvu. Aku on ette nahtud 400 tsiikli jaoks.
Pdrast seda ei ole soovitatav kasutamist jatkata.



DJI Pilot 2 rakendus

See peatlikk tutvustab DJI Pilot 2 rakenduse
pohifunktsioone.
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DJI Pilot 2 rakendus

Rakendus DJI Pilot 2 on spetsiaalselt vélja tootatud ettevotetele. Manuaalne lend integreerib
mitmesuguseid professionaalseid funktsioone, mis muudavad lendamise lihtsaks ja
intuitiivseks. Missioonilend toetab lendude planeerimist ja drooni kditamist, muutes teie
toovoo palju lihtsamaks ja tdhusamaks.

Koduleht
12 3 4
|| I I
PR | | ' ‘
Q &
Max Altitude: 60m Not Logged In
UTMISS A% Cloud service
8
All modules need to be updatsd———— Q

Enter Camera View =110

1. Mina

Puudutage lennuandmete vaatamiseks, vorguiihenduseta kaartide allalaadimiseks, GEO
tsooni avamise haldamiseks, abidokumentide lugemiseks, keele valimiseks ja rakenduse
teabe vaatamiseks.

2. Andmed ja privaatsus
Puudutage vorgu turvareziimide haldamiseks, turvakoodide madramiseks, rakenduste
vahemadlu haldamiseks ja DJI-seadmete logide tiihjendamiseks.

3. GEO tsooni kaart

Toksake, et vaadata GEO tsooni kaarti, kontrollida vorguiihenduseta, kas praegune
tegevusala on piirangutsoonis voi loa tsoonis, ja praegust lennukdrgust.
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a. Puudutage kaugjuhtimispuldi GEO Zone andmebaasi varskendamiseks, kui varskendus
on saadaval.

b. Puudutage, et varskendada drooni GEO Zone'i andmebaasi, kui vdarskendus on saadaval.
c. Puudutage avamissertifikaadi sisestamiseks ja haldamiseks. Kui droon on juba
kaugjuhtimispuldiga Uhendatud, saavad kasutajad drooni lukust avamiseks otse
avamissertifikaadi valida.
4. Pilveteenus

Puudutage pilveteenuse lehele sisenemiseks, pilveteenuse Ghenduse oleku vaatamiseks,
teenuse tllubi valimiseks voi hetkel Uhendatud teenuselt teisele pilveteenusele
lalitumiseks.

a. Kui kasutaja poolt sisse logitud DJI kontol on DJI FlightHub 2 litsents, puudutage
rakenduse avalehel pilveteenust, et automaatselt DJI FlightHub 2 sisse logida. DJI
FlightHub 2 on pilvepdhine integreeritud 6husdidukite veebihaldusplatvorm, mis
pakub kasutajatele droonie reaalajas jalgimist ning seadmete ja liikmete haldust.

Lisateabe saamiseks kulastage DJI FlightHub 2 lehte DJI ametlikul
veebisaidil: https://www.dji.com/flighthub-2

b. Kui see on teenusega GB28181 ihendatud, kuvatakse GB28181 ja selle tihenduse olek.

c. Kuiolete lihendatud reaalajas teenusega (nt RTMP v6i RTSP), kuvatakse vastav reaalajas
URL ja Ghenduse olek.

- Kui teenus on Gthendatud, kuvatakse font tumemustana; kui see loob iihenduse,
ilmub pilveteenuse paremas ulanurgas tihenduse loomiseks teade; kui see on
vorguihenduseta voéi lahti (hendatud, ilmub ebanormaalse hoiatusena
pilveteenuse paremas Ulanurgas oranz ikoon.

Eer
G

5. Missiooni lend

Puudutage, et siseneda missioonilennu teeki. Kasutajad saavad luua ja vaadata koiki
missioonilende.  Missioonilende  saab importida ja partiidena eksportida
kaugjuhtimispuldile voi muule vélisele mobiilsele maluseadmele. Kui DJI FlightHub 2 on
Uhendatud, saate vaadata ka koiki pilvest saadetud missioonilende voi Ules laadida


http://www.dji.com/flighthub-2
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kohalikke tilesandeid pilve. Lisateavet leiate jaotisest Missioonilend.
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6. Album

Puudutage, et vaadata oma meistriteoseid Uhes kohas. Saate fotod véi videod
kaugjuhtimispulti salvestada. Pange tdhele, et fotosid ja videoid ei saa vaadata, kui need
on droonist lahti Ghendatud.

7. Akadeemia

Puudutage, et vaadata ettevotte toodete Opetusi, lennujuhte, téostuslikke juhtumeid ja
laadida alla tootejuhendid kaugjuhtimispulti.

8. Seadme olek

Kuvab drooni, kaugjuhtimispuldi ja kasuliku koormuse oleku.

b -} 296h/366d @ DuIcARE> 1 f
p
a —1
Link to Aircraft MATRICE 350 RTK =—1-Ja
Tap button to link to aircraft
A
Controller H20 A B
Payldad ontfoller
! !
C d

a. Kui praegune kaugjuhtimispult ei ole drooniga hendatud, kuvatakse
kaugjuhtimispuldi pilt. Puudutage kaugjuhtimispuldi thendamiseks drooniga ning
drooni mudel ja pilt kuvatakse parast selle ihendamist.

b. Siin kuvatakse praeguse drooni hooldusteave. Kui droonil on DJI Care, ndidatakse ka
selle kehtivusaega. Puudutage, et vaadata seadme teavet, sealhulgas tsiiklite arvu,
lennu kestust, lennuajalugu, aktiveerimisaega ja lennu labisditu.

c. Kui kasulik koormus on ebanormaalne, kuvatakse kasuliku koormuse nimi oranzi voi
punasena. Puudutage, et vaadata kasuliku koormuse veateavet.

d. Praegune kaugjuhtimispuldi roll kuvatakse kui A vdi B (praeguse kaugjuhtimispuldi
rolli nimi kuvatakse tumemustana). Puudutage, et vaadata kaugjuhtimispuldi
veateavet vOi vahetada kaugjuhtimispuldi rolli.

e. Puudutage droonimudeli valimiseks.

f. Toksake tervisehaldussiusteemi sisenemiseks. Siin  kuvatakse drooni ja
kaugjuhtimispuldi tervislik seisund. Kui see on roheline (tavaline), on droon
normaalne ja voib dhku téusta. Kui see on oran? (ettevaatust) voi punane (hoiatus), on
o0husdidukil viga ning seda tuleb enne 6hkutdusmist kontrollida ja lubada. Lisateabe
saamiseks lugege jaotist Tervisehaldussiisteem (HMS).

9. Pusivara varskenduse otsetee

Kui varskendus on vajalik, kuvatakse kasutajale teade, et uus pisivara on saadaval voi
on vaja jarjepidevat pisivara varskendust drooni ja kaugjuhtimispuldi jaoks.
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Ebajarjekindlad pusivara versioonid mdjutavad lennuohutust, seetottu eelistab rakendus
jarjepidevaid pusivara varskendusi. Pisivara varskenduse lehele sisenemiseks puudutage

Vr“ﬁa'

- Pisivara jarjepidev varskendus on vajalik, kui drooni méne mooduli pusivara

versioonid ei Uhti slsteemi Ghilduva versiooniga. Tulpilise pusivara
vdarskendamise korral varskendatakse drooni ja kaugjuhtimispulti uusimale
versioonile, vdlja arvatud lisaakud. Kui neid akusid kasutatakse, kuvatakse
teade, mis nduab lennuohutuse tagamiseks jdrjepidevat pusivara
varskendamist.

10. Kaamera vaade

Puudutage, et siseneda lennueelse kontrolli vaatesse ja FPV-kaamera vaatesse ning
lilituda gimbalkaamera vaatele. Lisateabe saamiseks vaadake jaotisi Lennueelse kontrolli
vaade, FPV-kaamera vaade ja Gimbal-kaamera vaade.

Lennueelse kontrolli vaade

Puudutage DJI Pilot 2 avalehel nuppu Enter Camera View, et siseneda lennueelse kontrolli

vaatesse.

Preflight Check X

1. Vaadake

drooni terviseteavet, lennureziimi, intelligentse lennu aku taset,

kaugjuhtimispuldi rolli, kaugjuhtimispuldi sisemist ja vadlist aku taset, kodupunkti olekut,
RTK olekut ja kaamera microSD-kaardi salvestusteavet.

2. Maarake

tagasip6ordumiskorgus, signaali kadumine, maksimaalne korgus ja

maksimaalne lennukaugus, varskendage kodupunkti, valige juhtnupu reziim, maarake aku
hoiatuslavi ja takistuste valtimine.
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Q - Enne dhkutdusmist on soovitatav hoolikalt ldbi viia lennueelne kontroll vastavalt
kditamisstsenaariumile ja nduetele.
- Enne missioonilennu sooritamist viige ldbi lennueelne kontroll ja kontrollige
missioonilennu pdhiparameetrite teavet. Lisateavet leiate jaotisest Missioonilend.

FPV kaameravaade

FPV kaameravaate kasutamine

Parast nuppu Enter Camera View puudutamist DJI Pilot 2 kodulehel ja lennueelse kontrolli
I6petamist suunatakse teid vaikimisi FPV-kaamera vaatesse.

1 Fly with caution N mode - Manual flight

" —

1. Ulemine riba:kuvab drooni olekut, lennureziimi, signaali kvaliteeti jne. Lisateavet leiate
Ulemisest ribast.

2. Diskreetne reziimi liiliti: puudutage drooni tagumiste ja esitulede, majakate, lisatulede
ja aku ndidikute valjalulitamiseks. Parast diskreetse reziimi lubamist ei lulitu lisatuli
maandumisel sisse, mis vbib pdhjustada teatud riske. Kasutage diskreetset reziimi
ettevaatlikult.

3. Majakate luliti: majakate sisse- voi valjaliilitamiseks vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu L1.

4. Liulitu kaardivaatele: kaardivaatele lilitumiseks vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu L3.

5. Kaardivaade: Kasutajad saavad kaarti maksimeerida voi minimeerida. Kaardivaade
toetab sisse- ja vdljasuumimist.

6. Gimbal kaamera vaade: toksake, et lilituda gimbal-kaamera vaatele. Gimbalkaamera
vaade toetab sisse- ja vdljasuumimist.

7. Lulitu Gimbali kaameravaatele: lilitumiseks vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu R3
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gimbal kaamera vaade.

. AR-projektsioon: projitseerib teavet, nagu PinPoints, Waypoints ja Home Point FPV

kaameravaates ja gimbal kaameravaates, et parandada lennu tajumist. Lisateavet leiate
jaotisest AR-projektsioon.

. Esmane lennuekraan (PFD): nditab selliseid parameetreid nagu asend, kiirus, kdrgus

merepinnast ja tuule kiirus lennu ajal. Lisateabe saamiseks vaadake jaotist Primary Flight
Display (PFD).

Esmane lennuekraan (PFD)

Primary Flight Display (PFD) muudab lendamise lihtsamaks ja intuitiivsemaks, véimaldades
kasutajatel ndha ja valtida drooni imber olevaid takistusi, samuti vajadusel peatuda ja
lennutrajektoori reguleerida.

Esmane lennuekraan voib kuvada erinevalt, kui péhivaade on labi FPV-kaamera vdi gimbal-
kaamera (suumkaamera/laikaamera/termokaamera).

a—
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Kiirusratas.

Tuule kiirus ja suund. Tuule suund on drooni suhtes.

Drooni horisontaalkiirus.

Lennumarsruudi eelseadistatud kiirus missioonilennu ajal.

Kunstlik horisont: peegeldab drooni asendit, mis on vastupidine selle kaldenurgale.
Ohuséiduki suunanaidik: alati kaameravaate keskel.

Lennutee vektor: asukoht, kuhu droon hakkab joudma.

Korguse piirang (LIM): konfigureeritud lennujuhi seadistustega.

Lennumarsruudi eelseadistatud kdérgus missioonilennu ajal.
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10. Vertikaalse takistuse indikaator: kuvab drooni vertikaalse takistuse teabe. Millal
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11.

12.

13

Oohusdiduki kohal voi all on takistus, saab teavet vorrelda takistuse korgusega, et
tuvastada mis tahes dhvardav kokkupdrge ja viltida dnnetusi. Kui Ules- ja allapoole
suunatud tuvastus on keelatud, kuvatakse teade OFF, mis tuletab kasutajale meelde, et
vertikaaltakistuste tuvastamine on vdlja lilitatud.

Vertikaalne kiirus: kuvab drooni vertikaalkiirust tdusmisel voi laskumisel. Valge joon
nditab drooni asukohta kolme sekundi pdrast. Mida suurem on vertikaalne kiirus, seda
pikem on valge joon.

Korgus (ALL): kuvab drooni kdrguse stardipunkti suhtes.

. RTH kérgus (RTH): kuvab lennukontrolleri seadistusega konfigureeritud RTH kdrguse.
14.
15.

Absoluutne koérgus (ASL): kuvab drooni absoluutse kdrguse.

Navigeerimisekraan: nditab drooni ja gimbali orientatsiooni ning teavet takistuste
valtimise kohta Ulalt-alla vaates. Lisateavet leiate jaotisest Navigeerimisekraan.

Navigeerimisekraan

107

11226.6 ASL

Navigatsiooniekraan nditab ainult kiirust, kérgust ja muud teavet gimbalkaameravaates
vasakul ja paremal kuljel. FPV-kaamera vaates kuvatakse selline teave esmase lennukuva
kujul.

1.
2.

4,

Droon: navigatsioon Ekraan p6o6rleb koos drooniga.

Drooni horisontaalne kiirusvektor: 6husoiduki joonistatud valge joon nditab drooni
lennusuunda ja -kiirust.

Drooni suund: kuvab drooni praeguse orientatsiooni. Kuvatud kraadi loendatakse
pdripdeva pohjast, eeldatakse, et pdhja on 0 kraadi ja sammu pikkus on 30 kraadi.
Nditeks kompassis olev number 24 nditab drooni suunda parast 240-kraadist paripdeva
poorlemist O kraadist.

Gimbali orientatsioon: kuvab gimbali orientatsiooni drooni suhtes reaalajas. Ikoon
poorleb koos gimbaliga.
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5.

Kodupunkti ja kaugjuhtimispuldi suunad:

a. Kuvab algse asukoha drooni suhtes. Kui kodupunkti horisontaalne kaugus uletab 16
m, jaab kodupunkti ikoon navigeerimiskuva servale.

b. Kui suhteline kaugus kodupunkti ja kaugjuhtimispuldi vahel ei ole suurem kui 5
meetrit, kuvatakse navigeerimisekraanil ainult kodupunkt. Kui suhteline kaugus on
ile 5 meetri, kuvatakse kaugjuhtimispult sinise punktina, mis nditab selle asukohta.
Kui kaugjuhtimispuldi ja drooni vaheline horisontaalne kaugus lletab 16 meetrit, jadb
kaugjuhtimispuldi asukoha ikoon navigeerimiskuva servale.

c. Kui kaugjuhtimispuldi kompass tootab normaalselt, nditab sinine tapp
kaugjuhtimispuldi suunda. Kui signaal on lennu ajal halb, suunake kaugjuhtimispuldi
nool navigeerimisekraanil drooni suunas.

Kodupunkti kaugus: kuvab horisontaalset kaugust kodupunkti ja drooni vahel.

PinPoint teave: kuvab PinPoint nime ja horisontaalse kauguse droonist PinPointini, kui
PinPoint on lubatud.

Teekonnapunkti teave: kuvab teekonnapunkti nime, horisontaalset kaugust droonist
teekonnapunktini ja lennumarsruudi tdusvat voi laskuvat trajektoori missioonilennu ajal.

RNG sihtpunkti teave: kuvab horisontaalse kauguse droonist sihtpunktini, kui RNG
laserkaugusmoodtur on lubatud.

. Vertikaalsete takistuste tuvastamise teave: kui vertikaalsuunas takistus

tuvastatakse, ilmub takistusriba ikoon. Kui droon jouab hoiatuskauguseni, helendab
ikoon punaselt ja oranzilt ning kaugjuhtimispult kostab pikki piiksuvaid helisid. Kui droon
jouab takistuse pidurdusteekonnani, hakkab ikoon punaselt pdlema ja kaugjuhtimispult
kostab luhikesi piiksu. Nii takistuste pidurdusteekonda kui ka hoiatusteekonda saab
seadistada rakenduses DJI Pilot 2. Nende seadistamiseks jargige rakenduses kuvatavaid
juhiseid.

WSI5100N 102
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Horisontaalsete takistuste tuvastamise teave: heledad alad on drooni takistuste
tuvastamise alad, samas kui tumedad alad on pimealad. Lendude ajal hoidke drooni
kiirusvektori joon takistust tuvastavatest pimealadest eemal.

a.

Kui rakenduses maddratud hoiatuskaugus on 16 m kuni 33 m, ilmub takistuse
avastamisel takistuse suunas roheline kaar; kui takistus jouab hoiatuskauguseni,
muutub see oranziks; kui takistus laheneb takistuse murdmiskaugusele, muutub see
punaseks raamiks.

. Kui rakenduses maaratud hoiatuskaugus on alla 16 m ja takistus on 16 m raadiuses,

kuid ei ole hoiatuskauguseni joudnud, tdhistatakse takistust rohelise raamiga; kui
takistus on 16 m raadiuses ja jouab hoiatuskauguseni, muutub see oranziks; kui
takistus laheneb takistuse murdmiskaugusele, muutub see punaseks.

Kui takistuste tuvastamine on keelatud, kuvatakse OFF; kui takistuste tuvastamine on
sisse lulitatud, siis ndgemissiisteemid ei to6ta, kuid infrapunatuvastussiisteemid on
saadaval, kuvatakse TOF; kui takistuste tuvastamine on sisse lulitatud, kuid ei t66ta,
kuvatakse NA.
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Ulemine riba

1. Tagasi: Puudutage, et naasta rakenduse DJI Pilot 2 kodulehele.

2. Susteemi olekuriba: nditab drooni lennu olekut ja kuvab erinevaid hoiatusteateid. Kui
lennu ajal ilmub uus hoiatus, kuvatakse see ka siin ja jatkab vilkumist. Puudutage teabe
vaatamiseks ja vilkumise peatamiseks.

3. Intelligentse lennu aku taseme indikaator: aku taseme indikaatoririba kuvab
dinaamiliselt praeguse intelligentse lennuaku jarelejaanud véimsuse ja lennuaja. Iga aku
olekut tahistatakse erineva varviga. Kui aku laetuse tase on hoiatusldvest madalam,
muutub paremal olev aku ikoon punaseks, tuletades kasutajale meelde, et droon tuleb
voimalikult kiiresti maanduda ja patareid vdlja vahetada.

4. Lennu staatus:

a. Lennuolekute hulka kuuluvad: ootereziim, 6hkutdousmiseks valmistumine, lennuvalmis,
manuaalne lend, missioonilend, panoraam on pooleli, Smart Track, koju naasmine,
maandumine, sundmaandumine ja ndgemise positsioneerimine.

b. Kui 6husdiduk on nagemispositsioneerimisel, ootereziimil voi kasitsi lennuolekus,
kuvatakse praegune lennureziim, sealhulgas: N-reziim, S-reziim, A-reziim ja T-reZiim.

c. Toksake, et siseneda eellennu kontrolli vaatesse.

5. GNSS-i positsioneerimise olek: kuvab GNSS satelliitide arvu. Kui drooni RTK moodul
on keelatud, muutub RTK ikoon halliks; kui see on lubatud, muutub RTK ikoon valgeks.
RTK-reziimi ja GNSS-i positsioneerimise oleku vaatamiseks puudutage GNSS-i
positsioneerimise olekuikooni.

6. Signaali tugevus: sisaldab HD-video lingi kvaliteeti ja kaugjuhtimispuldi lingi kvaliteeti.
Kolm rohelist punkti nditavad tugevat signaali; kaks kollast punkti keskmise
signaalitugevuse jaoks; ja ks punane tdapp halva signaalikvaliteedi jaoks. Kui signaal
kaob, kuvatakse ikoonil punaselt lahtilihendatud olek.

7. Intelligentse lennu aku tase: kuvab drooni jarelejaanud aku taset. Puudutage, et
vaadata teavet aku taseme, pinge ja temperatuuri kohta.

8. Seaded: puudutage seadete menuii laiendamiseks, et madrata iga mooduli parameetrid.

a. 2 Lennujuhtimissiisteemi sitted: sisaldab lennureziimi lulitit, kodupunkti,
naasmist kodukdrgusesse, maksimaalset kdérgust merepinnast, vahemaapiirangut,
anduri olekut, signaali kadumise toimimist, raskuskeskme automaatset kalibreerimist,
koordineeritud pooret ja GNSS-i.

b. ) Sensing System Settings: sisaldab takistuste tuvastamise liilitit, nigemise
positsioneerimise lilitit ja tappismaandumislilitit.

C. © Kaugjuhtimispuldi satted: sisaldab pulgareziimi, kohandatavaid nuppude satteid
ning kaugjuhtimispuldi kalibreerimist ja linkimist.

d. @ Video edastamise seaded: sisaldab to0sagedust, kanalireziimi ja videovaljundi
titpi.

e. b Intelligentse lennu aku seaded: sisaldab teavet aku kohta, nutikat koju naasmist,



MATRICE 350 RTK User

aku tiihjenemise hoiatuslaved ja isetiihjenemiseks vajalik paevade arv.

f. 1 Gimbali seaded: sisaldab gimbali sammu ja panuse satteid ning gimbali
automaatset kalibreerimist.

g. I RTK seaded: sisaldab RTK positsioneerimisfunktsiooni, RTK teenuse tiipi ning
nende vastavaid satteid ja olekukuvasid.

h. ==« Uldsatted: sisaldab kaardi valikut, raja kuvamist, iihiku seadistust ja tulede
seadistust.

AR-projektsioon

DJI Pilot 2 rakendus toetab AR-projektsiooni, sealhulgas:

a. Kodupunkt: kui kodupunkt asub praegusest vaatest vidljaspool, kuvatakse see vaate

serval. Drooni saab pddrata noolt jargides kodupunkti poole.

b. PinPoints: PinPoint tundub suurem drooni ldheduses ja vdiksem, kui see on kaugel. See
voimaldab kasutajatel PinPointi suuruse jargi hinnata kaugust PinPointi ja drooni vahel.
Kui valitud PinPoint asub praegusest vaatest vidljaspool, kuvatakse see vaate servas.

Drooni saab noolt jargides PinPoint'i poole podrata.

c. Teekonnapunktid: missioonilennul projitseeritakse kaks teekonnapunkti, kuhu droon
hakkab joudma, FPV-kaamera vaatele vb6i gimbalkaamera vaatele. Jargmine
teekonnapunkt, kuhu jouda, kuvatakse tdiskolmnurga ja seerianumbrina; samas kui

jargnev teekonnapunkt kuvatakse punktiiriga kolmnurga ja seerianumbrina.

d. ADS-B mehitatud droon: kui ldheduses tuvastatakse mehitatud droon, projitseeritakse
see FPV-kaamera vaatele ja gimbalkaamera vaatele. Mehitatud drooni valtimiseks tduske

vOi laskuge droonist nii kiiresti kui voimalik, jargides kuvatavaid juhiseid.
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Gimbal kaameravaade

Gimbal Camera View kasutamine

Gimbalkaamera vaade ilmub siis, kui lulitate pohivaate gimbalkaamerale. Allpool on
illustratsioon, mis kasutab pdhivaatena suumkaamerat.
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Navigeerimisekraan: lisateabe saamiseks vaadake jaotist Navigeerimisekraan. Pange
tahele, et gimbalikaamera vaates kuvatakse vasakul kiljel horisontaalne kiirus, tuule
kiirus, gimbali kaldenurk ja kalle skaala ning gimbali kalle maapinna suhtes. Kui gimbal
on klahvi nurga all, nditeks -90°, 0° vdi -45°, toOstetakse number esile.
Navigatsiooniekraani parempoolne kiilg nditab kdrgust merepinnast, suhtelist kdrgust
merepinnast, vertikaalse takistuse tuvastamise teavet ja vertikaalset kiiruse riba.
Kaamera tiiiip: kuvab praeguse pohivaate kaamera titbi.

Kaamera parameetrid: kuvab kaamera praegused pildistamise/salvestuse parameetrid.
Automaatne sarituse lukk: puudutage praeguse sdrituse vaartuse lukustamiseks.

Fookusreziim: puudutage teravustamisreziimi vahetamiseks MF (kasitsi teravustamine),
AFC (pidev autofookus) ja AFS (iihekordne autofookus) vahel.

Salvestusreziim: kuvab microSD-kaardi jdrelejadnud foto numbri voi video kestuse
video. Puudutage salvestusruumi jarelejadnud mahu  kontrollimiseks ja
salvestusvormingu valimiseks.

Lilitu automaatsele/kasitsi saritusele: suumkaamera toetab reziime Auto ja M. EV
saab seadistada reziimis Auto ning ISO ja katikut saab seadistada reziimis M.

Kaamera seaded: puudutage kaamera seadete menilsse sisenemiseks. Kaamera
seadistusmeniii vdib olenevalt kaamera tuibist erineda. Valige selle parameetrite
vaatamiseks kaamera tuup.

Foto/video liiliti: puudutage foto- ja videoreziimide vahetamiseks ning erinevate votte-
voOi salvestusreziimide valimiseks.
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13

15

20.

21.

22.

23.

24,

25.

a. Fotoreziimid holmavad uhekordset, ajastatud, suure eraldusvéimega ruudustikuga
pildistamist, panoraami jne. Valikud séltuvad gimbalkaamera mudelist.

b. Videosalvestusreziimis saab valida erinevaid eraldusvdimeid. Valikud erinevad
olenevalt gimbalikaamera mudelist.

. Pildistamise/salvestuse nupp: toksake pildistamiseks voi salvestamise alustamiseks voi

peatamiseks.

. Taasesitus: puudutage albumisse sisenemiseks, et vaadata ja alla laadida drooni

microSD-kaardile salvestatud fotosid/videoid.

. Lingi suum: puudutage termokaamera ja suumikaamera objektiivide ihendamiseks

suumimiseks. Kasutaja saab lingitud suumiefekti vaadata, lubades termokaamera vaates
SBS-nupu. Ainult H20N toetab lingi suumi.

. Vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu R1 ja kaamera objektiiv suumib sisse.
14.

Vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu R2 ja kaamera objektiiv suumib vilja.

. FPV kaameravaatele lilitumiseks vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu R3.
16.

FPV kaameravaade: puudutage FPV kaameravaatele lilitumiseks. FPV kaameravaade
toetab sisse- ja vdljasuumimist.

. Kaardivaade: puudutage kaardivaatele lulitumiseks. Kaardivaade toetab sisse- ja

valjasuumimist.

. PinPoint: vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu L3, et lisada ekraani keskele PinPoint.

Vajutage ja hoidke all nuppu L3, et laiendada PinPointi sdtete paneeli, mis vdimaldab
madrata PinPointi varvi, vaadata koiki sihtpunkte voi lubada sihtpunktide vaikekuva
videoedastusvaates. Lisateavet leiate jaotisest PinPoint.

. Lilitumine lai/suumkaamera objektiivile: vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu L2, et

lilituda lainurkkaamera objektiivi ja suumkaamera objektiivi vahel.

Liilitumine nahtava valguse/termokaamera objektiivile: vajutage
kaugjuhtimispuldi nuppu L1, et lulituda nahtava valgusega kaamera objektiivi
(lainurkkaamera voi suumkaamera) ja termokaamera objektiivi vahel.

Gimbal reziim: kuvab jooksva gimbali oleku jargmisel reziimil. Toksake, et valida
toiming, nagu gimbali taastaja, gimbalpaneeli taastaja, gimbali kallutamine alla voi
gimbali alla, voi lilituda gimbalivaba reziimi.

Smart Track: drooni gimbalkaamera suudab sihtmarki (inimene/s6iduk/paat) jdlgida,
kui Smart Track on lubatud. Lisateavet leiate jaotisest Smart Track.

RNG laserkaugusmootur: sirgjoonelist kaugust drooni ja sihtmargi vahel, samuti
sihtmargi korgust saab moota RNG Laser Rangefinderi abil. Lisateavet leiate jaotisest
RNG Laser Rangefinder.

Vaata: pdrast PinPoint'i valimist saab kasutaja puudutada ikooni Vaata, et gimbali
poOodrata, voimaldades kaameral sihtmarki vaadata.

Foto/video pilve iileslaadimise olek: kuvab DJI Pilot 2-st DJI FlightHub 2-sse
Uleslaaditud foto/video olekut voi otsellekande (ihenduse olekut; puudutage
Uksikasjade vaatamiseks. Kui kasutate pilveteenust DJI FlightHub 2, saate Kkiiresti
konfigureerida selle meediumifailide tleslaadimise seadeid.
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26. Missiooni lennu juhtimine/olek: kuvab missioonilennu edenemist gimbalkaamera

vaates. Ulesande peatamiseks/jitkamiseks puudutage nuppu Peata/Jitka ning
puudutage paneeli, et vaadata missiooni lennu nime ja toiminguid.

IS0 Shutter. A EV. Storage
200 1/100 1/1000 O (e 3468 o
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Lai kaameravaade

Selles jaotises kirjeldatakse peamiselt erinevusi suumkaameraga. Lisateavet leiate jaotisest
Gimbal Camera View.

ISO Shutter. A EV Storage
m Wi 0X 200 1/100 1/1000 O ALE 3468 o

Suumiraam: Parast pohivaateks lainurkkaamerale lulitumist kuvab suumiraam vaatevalja ja
kaamera suumikiiruse.

Soojuskaamera vaade

Selles jaotises kirjeldatakse peamiselt erinevusi suumkaameraga. Lisateavet leiate jaotisest
Gimbal Camera View.

I P SI;S FI:C Storage
1R2.0X — 00:47:00

L

WS50N 10°) s 25vs

210.0%> 018,24

1126.6 ASL

543m
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. Palett/isoterm: kuvab praeguse vaate kdrgeima ja madalaima temperatuuri méotmise
vadrtused. Toksake, et valida erinevate infrapuna temperatuuri méotmispalettide vahel
vOi lubada isoterm, et mdarata temperatuuri mootmise intervallid. Pange tahele, et kui
moddetud ala tletab praeguse vaate maksimaalse véi minimaalse temperatuuri moéotmise
vadrtused, siis sdte ei joustu.

. Voimendusreziimid: suure voimendusega reziim vdimaldab tapsemaid
temperatuurimdotmisi  moédtmisvahemikus -20° kuni 150° C, samas kui madala
vdimendusega reziim toetab laiemat temperatuuri médtmise vahemikku 0° kuni 500° C.
Pange tdhele, et vahemik on vaid teoreetiline vaartus ja kuigi termokaamera suudab
moota temperatuure, mis jadavad vahemikku ule, voib vaartus oluliselt erineda.

. Kuvareziim: infrapunaekraan on vaikimisi seatud Uheks infrapunavaateks. Puudutage
korvutivaate lubamiseks voi keelamiseks. Kui see on lubatud, kuvatakse korvuti nii
infrapunasoojuskaamera kui ka suumkaamera jaadvustatud materjal.

. FFC kalibreerimine: puudutage FFC kalibreerimise kaivitamiseks. FFC kalibreerimine on
infrapuna termokaamera funktsioon, mis optimeerib pildikvaliteeti temperatuurimuutuste
holpsaks jalgimiseks.

. Suum (soojuskaamera): puudutage infrapuna termokaamera digitaalse suumi

reguleerimiseks maksimaalse suumimisvdimega 20x. Puudutage ja hoidke all, et suumida
otse 2x.

Laserkaugusmootur (RNG)

B s Frc m Y2

z1
-20 ~ 150 36680

2 2
3 RNG10.8m
293
.
4 2 ASL106.1m ws006 T 14°
5 222.580721 N, 113.938347 £  00.0 < A

304m

. RNG lubamiseks puudutage.

. Objektiivi keskosas olev ristmik muutub punaseks, mis tdhendab, et laserkaugusmdootja
sihib sihtmarki ja moéddab sihtmargi kdérgust ning kaugust sihtmargi ja drooni vahel.
Sihtmadrgi laius- ja pikkuskraadi saab saada parast seda, kui sihtmargile on loodud
PinPoint.

. Lineaarne kaugus sihtmargi ja drooni vahel.
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4. Sihtmargi ja drooni vaheline kérgus.
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5. Sihtmargi laius- ja pikkuskraad.

6. Horisontaalne kaugus sihtmadrgi ja drooni vahel.

{'@‘:— - RNG positsioneerimist piiravad sellised tegurid nagu GNSS positsioneerimise tapsus
ja  gimbali asendi tdpsus. GNSS-i asukoht, horisontaalne kaugus,
navigeerimisekraan ja AR-projektsioon on mdeldud ainult viitamiseks.

- Kui suumkaamera sihib, on juuste ristmik pistine rist, samas kui lainurkkaamera
vOi termokaamera puhul muutub see X-ks.

Smart Track

Sissejuhatus

H20-seeria gimbalkaameraga tootamisel saab piloot kasutada Smart Tracki, et tuvastada,
lukustada ja jalgida sihtmarke, nagu inimesed, sdidukid, paadid v6i muud objektid. Parast
sihtmargi tuvastamist ja lukustamist péorab see automaatselt gimbali, et asetada sihtmark
ekraani keskele, ja reguleerib kaamera fookuskaugust sobivale fookussagedusele, et
sihtmarki jalgida ja vaadata.

-:Q’.— - Kui jalgitav sihtmark on seatud objektidele, on jalgimise efekt piiratud.

/\ - Kasutage Smart Tracki avatud keskkonnas, et véltida sihtmérgi blokeerimist.

- Kui droon naaseb kodupunkti, maandub véi seab T-reziimi, lilitatakse Smart Track
vdlja. Seade valjub Smart Trackist kohe mis tahes ulaltoodud olukorras.

Sihtmargi tuvastamine ja lukustamine

Smart Tracki saab lubada parast rakenduses suumivaate sisenemist.

g Storage
[zooms.ox | AFC. 47,00 EBD

1. Toksake Smart Tracki kdivitamiseks voi peatamiseks.

2. Funktsioon tuvastab sihtmadrgina inimese, sdiduki voi paadi. Teise voimalusena saate
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ekraanil liigutada, et valida sihtmargiks moni muu objekt.
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- Kui Smart Track on lubatud, kuvatakse jalgimisraam, mis valib sihtmdrgi ning
suumobjektiivi keskosas olev juukserist muutub roheliseks, mis naitab, et jalgimine
on pooleli. Kui sihtmarki ei kinnitata, siis jalgimisraami ei kuvata ja dpp kuvab
teadet "Otsitakse sihtmarke..." Kui sihtmark on blokeeritud voi kadunud, ennustab
ja otsib seade sihtmargi trajektoori enne jalgimise jatkamist, kuni see uuesti katte
saadakse. Vastasel juhul lilitub seade Smart Tracki valja.

=

/N - Kui kasutaja valib ekraanil zestikuleerides muud tiiiipi sihtmarke, valitakse
sihtmargiks ja jalgitakse koiki kaadris olevaid inimesi, sdidukeid voi paate.
- Objekti ei saa zestidega valida, kui objekti omadused pole selged.

Sihtmargi jalgimine

Gimbalireziimil on vaikimisi jargimisreziim ja kaamera vaikimisi AFC reziimis, kui Smart Track
on lubatud.

Gimbali jargimise reziimis on drooni suund alati kooskdlas gimbali omaga, mélemad sihivad
sihtmarki. Gimbali asendit reguleeritakse automaatselt, et sihtmark oleks keskel, samal ajal
kui kaamera reguleerib oma suumi, et sihtmdrgi suurust muuta. Kasutaja saab
kaugjuhtimispuldi  parempoolse valikuketta abil sihtmdrgi suurust vaatevdljas
peenhaalestada.

Sihtprognoos: kui sihtmark on kadunud, ennustab seade liikumistrajektoori ja gimbal
poorleb sihtmargi otsimiseks automaatselt.

Sihtotsing: kui sihtmdrk on kadunud, otsib seade seda automaatselt selle prognoositud
asukoha alusel. Samuti saab kasutaja sihtmargi leidmiseks kasitsi juhtida gimbali po6rlemist
ja kaamera suumi.

Sihtmargi paigutus: sihtmargi GNSS-i asukohta kuvatakse navigatsiooniekraanil ja kaardil
(pange tdhele, et kui H20N voi H20 seeria gimbali ja kaamera laserkaugusmadtja on jatkuvalt
kehtetu, on sihtmargi asukoht ainult viitamiseks), kuvatakse ka sihtmargi asukoht FPV
vaates.

Fookuse jalgimine: kaamera fookust reguleeritakse vastavalt sihtobjekti kaugusele.

Gimbali jargimise reziimis kuvatakse jalgimise ajal Glemisel ribal ,Smart Track”. Drooni
juhtimisreziim erineb pisut tavalisest lennureziimist. Veenduge, et tunneksite jargmisi
juhtseadiseid ja lendake ettevaatlikult.

Tootamine . B
AR . Toiming sooritatud Meeldetuletused

kaugjuhtimispuldi

ga
Pausi nupu Valjub Smart Trackist. /
vajutamine ja all
hoidmine
Loogipulk Reguleerib gimbali kaldus Reguleeritav vahemik on

liikumist jalgimise ajal piiratud.
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Pigipulk

Rullipulk

Gaasihoob

Vasakpoolne
valikuketas

Parem nupp

Lilitage T-reziimi

Lendab drooniga

sihtmargi poole voi

sellest eemale
horisontaalselt.
Maksimaalne lennukiirus on
alla 17 m/s. Sihtmargi
jalgimiseks jatkake kepi
kasutamist.

Droon tiirleb sihtmargile
horisontaalselt.
Maksimaalne lennukiirus
onalla17 m/s.

Kontrollib drooni kdrgust

Reguleerib gimbali kallet

Reguleerib kaamera suumi

Valju Smart Trackist.

Kui see on horisontaalselt
sihtmargi lahedal, on 6husdiduki
kiirus sihtmargi lahedases

suunas piiratud. Droon ei saa

lahenege sihtmargile jargmistes

tingimustes:

- Droon on sihtmargist vahem
kui 5 meetri kaugusel.

- Sihtmark on drooni all, mille
gimbali kalle peab olema suurem
kui 80°.

Kui see on horisontaalselt sihtmargi

lahedal, on 6husodiduki orbiidi kiirus

piiratud.

/

Reguleeritav vahemik on
jalgimise ajal piiratud.

Reguleeritav vahemik on
jalgimise ajal piiratud.

/

Y

% - Liikuvate sihtméarkide optimaalse pildistamise tagamiseks ei lukusta sihtmaérgi

jalgimise ajal pildistamine gimbali. Staatilise tausta tottu voib tekkida

liikumishagu.

/\ - Jargmistes stseenides vdib esineda halb dratundmine véi jalgimisefekt.
a. Odsel voib dratundmine viheneda.
b. Jalgimisefekt voib viaheneda, kui kasulik koormus t66tab suure suurendusega.

c. Jalgimisefekt voib nérgeneda halva ndhtavusega keskkondades, nditeks
vihmas, udus voi udus.

d. Jalgitav objekt/sihtmark voib muutuda stseenides, kus on tihe liiklus,

rahvahulk voi suur hulk sarnaseid objekte.
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Kaardivaade

10.
11.

1 10

2 9

3 8
7

4

5 6

Puudutage kaardile joonte joonistamiseks.
Puudutage kaardile ala joonistamiseks.

Puudutage, et kustutada kéik praegusel vaatel olevad punktid, jooned ja markused. Kui
kasutaja on DJI FlightHub 2-sse sisse logitud, siis ikooni ei kuvata.

PinPoint: vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu L1, et lisada vaate keskele PinPoint.
Vajutage ja hoidke all nuppu L1, et laiendada PinPointi satete paneeli, mis véimaldab
kasutajatel muuta PinPointi vdrvi, vaadata koiki sihtpunkte voi maddrata sihtpunkti
vaikekuva videoedastusvaates.

Lualitu FPV kaameravaatele: FPV kaameravaatele lilitumiseks vajutage
kaugjuhtimispuldi nuppu L3.

Lualitu Gimbali kaameravaatele: vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu R3, et lulituda
gimbalkaamera vaatele.

Puudutage, et tilhjendada drooni lennutrajektoori.

Kaardikihi valik: toksake, et valida vastavalt tdonduetele satelliidi- voi tinavakaart
(standardreziim).

Kaardi lukk: kui see on lubatud, ei saa kaarti poorata; kui see on keelatud, saab kaarti
vabalt poorata.

Hiljutise nupp: toksake kaugjuhtimispuldi kiireks vaates keskndamiseks.

GEO tsoonikihi haldus: puudutage kogu GEO tsooni kihi teabe vaatamiseks ja GEO
tsooni kihi lubamiseks voi keelamiseks.
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Markuste haldamine ja siinkroonimine

PinPoint

PinPointi tutvustus

PinPoint on saadaval H20-seeria gimbalkaamera kasutamisel. PinPointi saab kasutada
sihtmargi asukohapunkti madaramiseks gimbalikaamera vaates vdi kaardivaates, et tagada
kiire jalgimine ja teabe siinkroonimine.

1| Fly with caution N mode - Manual flight : 4

RS ISO. Shutter EV. AE . Strage m
| zoom5.0x | 200 1100 0 & 00:47:00

1. PinPoint'i loomise sammud: reguleerige drooni ja gimbali asendit, et liigutada
sihtmark praeguse vaate keskele. Vajutage kaugjuhtimispuldi nuppu L3, et kinnitada
sihtmark keskele. PinPoint saab salvestada sihtmargi laius-, pikkus- ja kérguskraadi.

2. AR-projektsioon luuakse sihtmargi jaoks gimbal-kaameravaates voi FPV-kaameravaates.
See muutub suuremaks voi vdiksemaks vastavalt ohusdiduki ja PinPoint vahelisele
kaugusele (suur, kui ldhedal, vdike, kui kaugel).

3. Valitud PinPoint:
a. PinPoint'i tmber ilmub vdike raam, mis naitab, et see on valitud.

b. Navigatsiooniekraani vasakus alumine nurk nditab horisontaalset kaugust sihtmargist
droonini ja punkti nime. Navigatsiooniekraanil kuvatakse punkti orientatsioon drooni
suhtes.

c. Kui valitud PinPoint on vdljaspool videoedastusvaadet, jadb PinPoint ikoon servale, mis
nditab selle orientatsiooni vaate keskpunkti suhtes.

d. Parast PinPoint'i valimist saab kasutaja muuta sihtpunkti nime, varvi, laius-, pikkus- ja
korgust voi lohistada PinPoint'i kaardil.

4. Puudutage «se« ja puudutage @& kohandatud kaugjuhtimispuldi satete muutmiseks
PinPointiks kustutage
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valitud PinPoint vdi valige eelmine v6i jargmine PinPoint. Kasutajad saavad nuppude abil
kiiresti PinPoints luua ja valida.

5. Puudutage kaardivaatele ltlitumiseks:
a. PinPoint ja selle nimi kuvatakse kaardil vastavalt.

b. Kaardivaates saate madrata ka PinPoint, puudutades sihtmarki. Punkt asub kaardi
keskel asuvas ristis ja kdrguseks on drooni praegune lennukdrgus.

c. Puudutage, et valida kaardil PinPoint, et vaadata punkti loojat, sihtpunkti ja drooni
vahelist kaugust, sihtpunkti kérgust, laius- ja pikkuskraadi véi mdarata PinPoint
kodupunktiks voi muuta voi kustutada PinPoint.

=

- PinPoint positsioneerimist piiravad sellised tegurid nagu GNSS positsioneerimise
tdpsus ja gimbali asendi tapsus. Laius- ja pikkuskraad, horisontaalne kaugus,
navigeerimisekraan ja AR-projektsioon on esitatud ainult viitamiseks.

PinPoints'i redigeerimine

- . 1SO Shutter A EV Storage
m ZOOM 5.0X 200 1100 11000 0 AFC 3pep B
==

a

| ° Check All Pins

< WIDE

in the image
on feed by default

. PinPointi seadete paneeli kuvamiseks vajutage ja hoidke all kaugjuhtimispuldi nuppu L3.
PinPointil on viis varvivalikut ja iga sihtmdrgi tuubi jaoks on soovitatav mddrata vdrv
vastavalt todstsenaariumile.

. Koigi sihtpunktide kuvamiseks puudutage loendi PinPoint laiendamiseks.

. Maarake, kas kuvada vastloodud PinPoint videoedastusvaates.
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AW N

Normal N mode-Manual fli

. Puudutage, et eksportida kdik PinPoints kaugjuhtimispuldi kohalikku kausta.
. Puudutage praeguse paneeli sulgemiseks.
. Filtreerige PinPoints varvi jargi. Pdrast varvi valimist kuvatakse selle varvi PinPoints.

. Filtreerige PinPoints nende ndhtavuse jargi videoedastusvaates. PinPoints saab filtreerida

mis tahes kolmest kriteeriumist: kuva koik selles loendis olevad PinPoints; ndidata selles
loendis ainult neid PinPoints, mis on ndahtavad videoedastusvaates; kuvage selles loendis
ainult need PinPoints, mis pole videoedastusvaates nahtavad.

. Puudutage, et sortida PinPoints edasi- vOi vastupidises kronoloogilises jarjekorras voi

tahestikulises jarjekorras nende nimede jargi.

6. Puudutage PinPoint kustutamiseks.

7. Toksake, et lubada voi keelata AR-projektsiooni kuva PinPoint videoedastusvaates.
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Joone ja ala markuste haldamine

Kasutajad saavad joonistada kaardile jooni ja piirkondi, et siinkroonida teede ja maa
pohiteavet.

N mode-Manual fli Edit line

Clear line

N mode-Manual fli Edit area

WAV
14 S ‘ : O

Clear area

1. Puudutage, et kuvada vaade Redigeeri rida.
2. Puudutage, et kuvada vaade Redigeeri ala.

3. Kogu punktide, joonte ja piirkonna teavet saab vaadata kaardil. Puudutage seda ikooni
teabe kustutamiseks.
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Markuste jagamine

PinPointi tuvastatud sihtpunkti asukohta saab asukohateabe jagamiseks silinkroonida
kaameravaate, navigeerimiskuva, kaardivaate ja DJI FlightHub 2-ga. Seda saab kuvada nii
videoedastusvaates kui ka kaardivaates.

Taiustatud kahe operaatori reziimis saab koiki punktide, joonte ja ala markusi siinkroonida

teise kaugjuhtimispuldiga.

Kui see on uhendatud DJI Flighthub 2-ga, saab rakendust DJI Pilot 2 ning DJI Flighthub 2
punkti-, joone- ja alamarkusi omavahel siinkroonida. Neid saab vaadata kaugjuhtimispuldil
ja muudel DJI Flighthub 2-sse sisse logitud seadmetel, et asukohti ja markusi reaalajas

jagada.

Missiooni lend

Puudutage DJI Pilot 2 kodulehte, et siseneda missiooni raamatukogusse. Kasutaja saab
vaadata loodud missiooni lennumarsruute voi dsja loodud teekonnapunkti, kaardistamise,
kaldu véi lineaarse lennu missioone. Ulaltoodud nelja tiilipi missioone genereerib rakendus;
Teekonnapunktide lende saab luua ka Live Mission Recordingi kaudu.

S 8

Teekonnapunkt Kaardistamine Lineaarne lend
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Missioonilennu tutvustus

Missioonilennu funktsiooni illustreeritakse allpool koos teekonnapunkti lendude naitega.

Teekonnapunkti lende saab planeerida kahel viisil: Madirake teekonnapunktid ja
reaalajas missiooni salvestamine. Kasutage teekonnapunktide maaramist marsruudi
loomiseks, lisades kaardile redigeeritavaid teekonnapunkte. Kasutage reaalajas missiooni
salvestamist marsruudi loomiseks, lisades teekonnapunkte ja redigeerides marsruudil
jaadvustatud fotodel sihtmarki.

Missioonilend - teekonnapunktide maaramine

Uue lennumarsruudi loomiseks toksake Loo marsruut, Teekonnapunkti lend ja seejarel Maara
teekonnapunktid. Teekonnapunktide lisamiseks puudutage kaarti, seejarel konfigureerige
marsruudi ja teekonnapunkti seaded.

Waypoint

Waypont [oporn ]

Waypoints 5 J
Select Aircraft

Matrice 350 RTK v

Payload 3

» Payload 1
Zenmuse H20N

Altitude Mode

Relative to Takeoff Point (ALT)
o Distaficel Estimated Time Waypoints Photos

om omos 0 0 2 3 the

1. Teekonnapunkti seadete lubamine voi keelamine.

2. Vastupidine tee: puudutage algus- ja |6pp-punktide vahetamiseks, et muuta
lennutrajektoori. S viitab alguspunktile.

3. Kustuta valitud teekonnapunkt: puudutage valitud teekonnapunkti kustutamiseks.
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4. Huvipunkt (POI): puudutage HP funktsiooni lubamiseks ja HP kuvatakse ekraanil
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kaart. Lohistage selle asukoha reguleerimiseks. Parast POI lisamist saab drooni poorde
madrata POI poole, nii et drooni nina osutab missiooni ajal POI-punktile. Puudutage seda
ikooni uuesti, et HP funktsiooni keelata.

5. Lennumarsruudi teave: kuvab lennu pikkuse, hinnangulise lennuaja, teekonnapunkti
koguse, fotode koguse.

6. Maarake individuaalsed teekonnapunktid: valige teekonnapunkt ja madarake selle
parameetrid. Eelmisele voi jargmisele teekonnapunktile lilitumiseks puudutage “<” voi
“>”. Seaded rakendatakse valitud teekonnapunktile, sealhulgas drooni kiirus, drooni
kérgus, drooni lengerdusreziim, teekonnapunkti tilp, drooni pé6rlemine, gimbali kalle,
teekonnapunkti toimingud, pikkus- ja laiuskraad.

7. Parameetrite loend: redigeerige marsruudi nime, eellennu marsruudi satteid ja
kérgusreziimi ning maarake 6husdiduki tulp.

8. Marsruudi seaded: sdtteid rakendatakse kogu marsruudile, sealhulgas ohutu
stardikdrgus, tousu alguspunkti, drooni kiirus, drooni kérgus, drooni lengerdus, gimbali
juhtimine, teekonnapunkti tiip ja Idpetamistoimingud. Need parameetrid joustuvad koigi
marsruudi teekonnapunktide puhul. Selle kohta, kuidas maarata vastavaid parameetreid
teekonnapunktide jaoks eraldi, vaadake jargmisest kirjeldusest.

9. Salvesta: puudutage lennumarsruudi salvestamiseks. Pdrast lennumarsruudi
salvestamist muutub ikoon ulesande tditmise nupuks, puudutage nuppu ja seejdrel
kontrollige hiipikakna kontroll-loendist drooni satteid ja olekut. Puudutage
lennumarsruudi dleslaadimiseks. Kui tileslaadimine on I6ppenud, puudutage praeguse
Ulesande taitmiseks nuppu Start.

Missioonilend - reaalajas missiooni salvestus

Puudutage valikut Loo marsruut, teekonnapunkti lend ja reaalajas missiooni salvestamine, et
salvestada teavet teekonnapunktis tehtud fotode voi drooni asukoha kohta.

2 _

i Waypoint 7 ST, IS0 Shutter A EV Storage. _
& a Phote, 16 [wmﬁmx 200 100 11000 0 AFC 3pes EM

3

1. Juhtige gimbali, reguleerige kaamera suumi ja sihtige sihtmarki ning puudutage otse
pildistamiseks voi vajutage teekonnapunkti madramiseks kaugjuhtimispuldi nuppu C1.
Teekonnapunkt ja fotode arv suurenevad vastavalt.
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2. Planeeritud teekonnapunktide arv.
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3. Plaanitud fotode arv.

4. Puudutage, et lilituda redigeerimiseks voi vaatamiseks kaardivaatele.

Al kohapealne kontroll

M350 RTK sidumisel H20-seeria kasuliku koormusega on saadaval Al Spot-check.
Tehisintellekti kohapealse kontrolli lehel saate lilituda erinevatelt fotodelt, fotosid lohistades
valida ja suurust reguleerida. Kui marsruut on labitud, pildistatakse valitud objekt tapselt.

a. Tagasi.

b. Kuvab teekonnapunkti numbri ja foto numbri.

c. Kuvab foto gimbali ja objektiivi.

d. Fotode pisipildid, puudutage, et valida foto, mida tuleb tdpselt redigeerida. Fotot on
redigeerinud Al Spot-check ja see on tdhistatud tahisega

e. Liigutage fotol oleva objekti valimiseks, reguleerige valikukasti suurust, lohistage voi
kustutage valikukast ja valikukast jargib pilti, et seda suurendada voi vahendada. Teiste
nuppude ja tooriistade ekraanil peitmiseks/nditamiseks puudutage pilti iks kord.

f. Toksake lennumarsruudi seadete ja Al Spot-checki konfiguratsioonide salvestamiseks
ning lennumarsruut luuakse.

a Gimbal1®H20T-zoom

f Cdnfirm target
/5

5 downloaded out of 5§
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ANAl Spot-checki saab kasutada ainult H20-seeria kasuliku koormusega

suumkaameravaates.

- Al Spot-check teeb fotosid kuni 10-kordse fookuskaugusega.

-RTK-d tuleks kasutada fotode jaadvustamiseks ja Al Spot-checki planeeritud
marsruudi lennuks ning pildistamise ja planeeritud marsruudi lennu RTK tugijaama
koordinaadid peavad olema samad.

- Al Spot-check toetab kuni 750 fotot.

- Al Spot-checki kasutamisel ei tohi foto valikukasti suuruse ja kogu foto pindala
suhe olla vaiksem kui 1/25.

- Valikukasti asukoht peab olema vaate keskel ja suurus peab olema sihtsuurusega
sama.

- Kui kasutatakse tdiustatud kahe operaatori reziimi, tuleb demolennu ja missiooni
tleslaadimise I6puleviimiseks kasutada kontrollerit A.

- H20 ja H20T gimbal ja kaamera tuleks paigaldada 1. gimbali porti.

Redigeerimine lennu ajal

Sisenege missiooni teeki, valige redigeerimiseks voi vaatamiseks loodud lennumarsruut.

oW N

BC

'| ° wp3

4 f 2
Distance 8757m
Estimated Time 2m2s © FRATR T2
Waypoints. 4 1
Photos 0

1927.1m HRAH KT

o,

<-- BEMAP1ZAEER

<FPV n

. Puudutage raamatukogu kuvamiseks.
. Valige eelvaateks lennumarsruut.
. Puudutage lennumarsruudi seadete vaatamiseks.

. Puudutage lennumarsruudi muutmiseks.
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Tervisehaldussiisteem (HMS)

HMS-slisteem sisaldab DJI hooldusprogrammi, DJI Care Enterprise'i, pusivara varskendust,
logide haldamist, veakirjeid ja torkediagnoosi.
1

< UAV Health Management System

R

2 —— DJI Maintenance Program >
3 ——— DJI Care Enterprise >
4 ——— Firmware >
5 Manage Logs >
6 Error Records >

1. Vea diagnoos: 6husdiduki iga mooduli hetkeseisundi kontrollimiseks. Kasutajad
saavad vigu lahendada, jargides asjakohaseid kuvatavaid juhiseid.

Varv Olek
Roheline Tavaline
Oranz Ettevaatust
Punane Hoiatus

2. DJI hooldusprogramm: kasutajad saavad vaadata ajaloolisi lennuandmeid ja vaadata
hooldusjuhendit, et teha kindlaks, kas hooldus on vajalik.

3. DJI hooldus: asjakohast teavet saab vaadata, kui seade on DJI Care'iga seotud.

4. Pusivara varskendus: puudutage pusivara varskenduse vaatesse sisenemiseks.

5. Logide haldamine: kuvab viimaste lendude kaugjuhtimispuldi ja drooni logiandmed.

Kasutaja saab aidata, ekstraheerides asjakohased logid kohalikku salvestusruumi voi
laadides need otse DJI tugipilve, et hélbustada DJI toe tdrkeotsingut.

6. Veakirjed: 6husdidukite ajaloolised andmed, et teha kindlaks, kas 6husdiduki kaditamise

ajal on esinenud tosiseid probleeme. See aitab kasutajatel hinnata drooni stabiilsust ja
abistab DJI toel muugijargset analtisi.

-:'@:— - Akude ja akujaama kohta on saadaval veakirjed (akujaam peab olema USB-C
kaabli kaudu kaugjuhtimispuldiga tihendatud).
- Akude ja akujaama jaoks on saadaval Logide haldamine (akujaam peab olema
USB-C kaabli kaudu kaugjuhtimispuldiga tthendatud).
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Intelligentne akujaama haldus

Akujaama oleku kontrollimiseks HMS lehel DJI Pilot 2 kaudu iihendage akujaam USB-C kaabli
abil kaugjuhtimispuldiga. Akujaama ja aku versiooni ja hoiatusteavet saab vaadata HMS-i
lehelt ning see toetab isetiihjenemise seadistusi ja logi eksportimist. Akujaama ja aku
plisivara varskendamiseks puudutage pisivara varskenduse ikooni.

< Self-Discharge Settings

Self-Discharge Settings

Self-Discharges from Day

Buor oow =
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2 Days 1 Days 2 Days 2 Days Battery Self-Discharge Trend
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DJI FlightHub 2

Seoses DJI FlightHub 2 pilveplatvormiga pakub M350 RTK integreeritud dhu- ja maapealset
kaitlemist koos tohusa toohaldusega. Kahe toote kombineeritud funktsioonid vdoimaldavad
teha laias valikus reaalajas toiminguid, sealhulgas pilve kaardistamine, punktide, joonte ja
piirkonna annotatsioon, lennuteabe siinkroonimine, reaalajas vaatamine, meediumifailide
les- voi allalaadimine, vastastikune juurdepdas mitme drooni olekutele, missioonilendude
stinkroonimine ja reaalajas juhtimine mobiilseadmetest.

Lisateabe saamiseks vaadake DJI FlightHub 2 kasutusjuhendit, mis on allalaadimiseks
saadaval DJI ametlikult veebisaidilt https://www.dji.com/flighthub-2/downloads.


http://www.dji.com/flighthub-2/downloads

Pusivara varskendus

Selles peatiikis tutvustatakse seadme
pusivara varskendamise meetodeid.
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Pusivara varskendus

Kasutage kaugjuhtimispuldi, drooni ja muude ihendatud DJI-seadmete varskendamiseks DJI
Pilot 2 voi DJI Assistant 2 (Enterprise Series).

DJI Pilot 2 kasutamine

Drooni ja kaugjuhtimispuldi pusivara varskendamine

. Lulitage droon ja kaugjuhtimispult sisse. Veenduge, et droon on kaugjuhtimispuldiga

korralikult ihendatud, selle aku laetuse tase on ule 25% ja kaugjuhtimispult on Internetiga
tthendatud.

. Kaivitage DJI Pilot 2. Kui uus pusivara on saadaval, kuvatakse avalehel teade. Pisivara

varskenduse vaatesse sisenemiseks puudutage.

. Puudutage valikut Varskenda koik ja DJI Pilot 2 laadib pusivara alla ning varskendab

drooni ja kaugjuhtimispulti.

. Droon ja kaugjuhtimispult taaskaivituvad automaatselt pdrast pusivara varskendamise

Idpetamist.

/N - Varskendus vétab aega umbes 15 minutit (olenevalt vérgu tugevusest). Veenduge,

et kaugjuhtimispult oleks kogu varskendusprotsessi ajal Internetiga tihendatud.
- Droonile paigaldatud intelligentsed lennuakud TB65, DJI CSM Radar ja
gimbalkaamera uuendatakse uusimale pusivara versioonile.

Akujaam ja TB65 akud

Kasutage rakendust DJI Pilot 2, et varskendada nii akujaama pusivara kui ka kuni kaheksa
TB65 lennuakut korraga.

1.
2.

Sisestage TB65 akud akupessa ja lilitage akujaam sisse.

Uhendage akujaama USB-C hooldusport USB-C-kaabli abil kaugjuhtimispuldi USB-C-
pordiga.

3. Lilitage kaugjuhtimispult sisse ja veenduge, et see oleks Internetiga ithendatud.

4. Kaivitage DJI Pilot 2. Kui versiooniuuendus on saadaval, kuvatakse kodulehel teade, et

akujaama pisivara on vaja vdrskendada. Toksake, et siseneda akujaama varskenduste
lehele.

. Varskendamise alustamiseks puudutage nuppu Varskenda kdike, mis votab aega umbes

10 minutit. Varskendus on I6petatud, kui kuvatakse varskenduse dnnestumise viip.

/N - Pisivara viarskendamise ajal ARGE sisestage ega eemaldage patareisid, et viltida

aku varskendamise ebadnnestumist.

- Plsivara virskendamise ajal ARGE eemaldage USB-C kaablit, et viltida pisivara
varskendamise torkeid.
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Vorguiihenduseta varskendus

Vorguuhenduseta pilsivara paketi saab DJI ametlikult veebisaidilt alla laadida vdlisele
maluseadmele, nditeks microSD-kaardile voi U-kettale. Kdivitage DJI Pilot 2, puudutage HMS
ja seejarel Firmware Update. Puudutage Vorguiihenduseta vdrskendus, et valida vdliselt
salvestusseadmelt kaugjuhtimispuldi, drooni voi akujaama pusivara pakett, ja puudutage
varskendamiseks valikut Varskenda koike.

DJI Assistant 2 (Enterprise Series) kasutamine

DJI Assistant 2 (Enterprise Series) toetab drooni, kaugjuhtimispuldi ja Zenmuse H20/H20T
gimbalkaamerate varskendamist, kuid mitte BS65 akujaama ega Zenmuse H20N/L1/P1
gimbalkaameraid.

Droon ja kaugjuhtimispult

1. Uhendage kaugjuhtimispult vdi droon iikshaaval arvutiga, kuna DJI Assistant 2 ei toeta
mitme DJI seadme samaaegset varskendamist.

2. Veenduge, et arvuti on Internetiga Gthendatud ja DJI-seade on sisse lilitatud aku laetuse
tasemega lle 25%.

3. Kadivitage DJI Assistant 2, logige sisse oma DJI kontoga ja sisenege pohiliidesesse.
4. Puudutage pohiliidese vasakul kiljel pusivara varskendamise nuppu.

5. Valige pusivara versioon ja puudutage varskendamiseks. Assistendi tarkvara laadib
plisivara automaatselt alla ja varskendab seda.

6. Kui kuvatakse teade ,Uuendus dnnestus”, on seadme varskendamine l6pule viidud ja DJI-
seade taaskaivitub automaatselt.

H20-seeria pusivara varskendus

1. Paigaldage droonile H20-seeria kasulik koormus. Drooni toide. Uhendage droon C-tiiipi
USB-kaabli abil arvutiga.

2. Kaivitage DJI Assistant 2. Klopsake vastavat seadme nime ja seejarel H20-seeria pisivara
varskenduse silti.

3. Valige vajalik pusivara versioon. Piisivara allalaadimisel looge kindlasti Interneti-
Uhendus. Taaskadivitage seade pdrast pusivara varskendamise |6petamist.

i§?' - CSM Radari pisivara vdrskendused on kaasas drooni pisivara varskendustega.

/A - Aku pusivara on drooni pusivara sees. Varskendage kindlasti kdigi patareide
pusivara.

- Zenmuse H20N/L1/P1 pusivara ei saa DJI Assistant 2 abil vdarskendada. Kui drooni
pusivara varskendatakse DJI Assistant 2 abil, samal ajal kui Zenmuse H20N/L1/P1
on Uhendatud, vdrskendatakse ainult drooni pisivara. Kasutage Zenmuse
H20N/L1/P1 pusivara varskendamiseks SD-kaarti voi DJI Pilot 2.

- Veenduge, et koik DJlI-seadmed on vdrskendamise ajal arvutiga korralikult
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/N - Varskendusprotsessi ajal on normaalne, et gimbal lonkab, drooni olekuindikaatorid
vilguvad ja droon taaskdivitub. Oodake kannatlikult, kuni varskendus on I6pule
viidud.

- Pisivara varskendamise, stisteemi kalibreerimise voi parameetrite seadistamise ajal
hoidke 6husdidukit inimestest ja loomadest eemal.
- Veenduge, et kasutate uusimat pusivara versiooni.

- Pdrast pisivara varskendamise Idpetamist vdivad kaugjuhtimispuldi ja drooni
tthendus katkeda. Vajadusel iihendage need uuesti.

- ARGE kasutage muud riistvara ja tarkvara kui tootja on mairanud.

Pusivara versiooni info

Lisateavet plsivara varskenduse jdlgitavuse kohta leiate

vdljalaskemarkmetest. https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads
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See peatlikk sisaldab tehnilisi
andmeid.



MATRICE 350 RTK User

Lisa

Spetsifikatsioonid

Droon

Mootmed

(lahti keeratud, ilma
propelleriteta)

Moddud (volditud, propelleriga)

Diagonaalne teljevahe

Kaal (the allapoole suunatud
gimbaliga)

Single Gimbali amortisaatori
maksimaalne kandevdime

Maksimaalne stardikaal

Toosagedus

Saatja véimsus (EIRP)

Holjumise tdapsus (tuuletu voi
tuuline)

RTK positsioneerimise tapsus
(RTK FIX)

Max nurkkiirus

Maksimaalne kaldenurk

Maksimaalne tousukiirus

Maksimaalne laskumiskiirus
(vertikaalne)

Maksimaalne laskumiskiirus
(kallutamine)

810 x 670 x 430 mm (P x L x K)

430 x 420 x 430 mm (P x L x K)

895 mm

Ilma patareideta: ca. Kaal 3,77 kg
Kahe TB65 akuga: u. 6,47 kg

960 g

9,2 kg

2,4000-2,4835 GHz

5,150-5,250 GHz (CE: 5,170-5,250 GHz)
5,725-5,850 GHz

Mones riigis ja piirkonnas on 5,1 GHz ja 5,8 GHz
sagedusribad keelatud v6i 5,1 GHz sagedusriba on
lubatud ainult siseruumides kasutamiseks. Lisateabe
saamiseks vaadake kohalikke seadusi ja madrusi.

2,4000-2,4835 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm

(CE/SRRC/MIC)
5,150-5,250 GHz (CE: 5,170-5,250 GHz): < 23 dBm (CE)
5,725-5,850 GHz: < 33 dBm (FCC/SRRC), < 14 dBm (CE)

Vertikaalne:

+0,1 m (ndgemispositsiooniga)

+0,5 m (koos GNSS-i positsioneerimisega)
+0,1 m (RTK positsioneerimisega)
Horisontaalne:

+0,3 m (ndgemispositsiooniga)

+1,5 m (koos GNSS-i positsioneerimisega)
+0,1 m (RTK positsioneerimisega)

1 cm + 1 ppm (horisontaalne), 1,5 cm + 1 ppm
(vertikaalne)

Samm: 300°/s, Lengerdus: 100°/s

30° (N-reziimis ja sisselulitatud ettepoole suunatud
ndgemissiisteemiga: 25°)

6 m/s
5m/s

7 m/s
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Maksimaalne horisontaalne

kiirus
Maksimaalne lennukorgus

Maksimaalne tuuletakistus

Maksimaalne lennuaeg

Toetatud DJI Gimbals

Toetatud gimbali
konfiguratsioonid

Sissepadsukaitse reiting

GNSS
Tootemperatuur
Kaugjuhtimispult
Uldine

Ekraan

Kaal

GNSS

Sisseehitatud aku

Viline aku
(WB37 intelligentne aku)

23 m/s

5000 m (2110ndate propellerite kasutamisel ja

stardimassiga < 7,4 kg)
7000 m (kui kasutate 2112 High-Altitude Low-Noise

Propellerid ja stardimassiga < 7,2 kg)

12 m/s

55 minutit (mdéddetuna Matrice 350 RTK-ga, mis lendab
tuulevaikses keskkonnas ilma kandevéimeta kiirusega
ligikaudu 8 m/s, kuni aku laetuse tase saavutas 0%.
Andmed on ainult viitamiseks. Tegelik kasutusaeg voib
olenevalt lennureziimist, tarvikutest ja keskkonnast
erineda. Poorake tahelepanu rakenduse
meeldetuletustele)

Zenmuse H20, Zenmuse H20T, Zenmuse H20N,
Zenmuse P1 ja Zenmuse L1

Uks allapoole suunatud
gimbal Uhekordne
tilespoole suunatud
gimbal Kaks allapoole

suunatud gimbali

Uks allapoole suunatud gimbal + iiks iilespoole
suunatud gimbal

Kaks allapoole suunatud gimbali + Uiks Ulespoole
suunatud gimbal

IP55 (IP reiting ei ole pusivalt efektiivne ja voib toote
kulumise tottu vaheneda)

GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
-20° kuni 50°C (-4° kuni 122" F)

7,02-tolline LCD puuteekraan; eraldusvdime:
1920x1200; maksimaalne heledus: 1200 niti

u. 1,25 kg (ilma WB37 akuta) ca. 1,42
kg (koos WB37 akuga)

GPS+Galileo+BeiDou

Tlup: liitiumioon (6500 MAh@7,2 v)

Laadimistiip: kasutage akujaama voi USB-C kiirlaadijat
maksimaalse véimsusega 65 W (maksimaalne pinge 20

V). Laadimisaeg: 2 tundi
Keemiline stisteem: LiNiCoAIlO2

Mahutavus: 4920 mAh
Pinge: 7,6 V

Tuup: Li-ion

Energia: 37,39

Wh

Keemiline siisteem: LiCoO2


about:blank
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' Sissepadsukaitse reiting 1P54

Todaeg Sisseehitatud aku: u. 3 tundi ja 18 minutit
Sisseehitatud aku + vdline aku: u. 6 tundi
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Tootemperatuur
Toosagedus

Saatja voimsus (EIRP)

03 iillekanne

Antenn

Maksimaalne edastuskaugus
(takistusteta, hdireteta)

Maksimaalne edastuskaugus
(koos hairetega)

Wi-Fi
Protokoll
Toosagedus

Bluetooth

Protokoll

Toosagedus
Nagemissiisteem
Takistuste tuvastamise ulatus

FOV

Tookeskkond

Infrapuna
sensorsiisteem
Takistuste tuvastamise ulatus
FOV

-20" kuni 50° C (-4° kuni 122° F)
2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE), < 23 dBm
(SRRC)

4 videoedastusantenni, 2T4R
20 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

Madalad hdired ja hoonete poolt takistatud: u. 0-0,5
km

Madalad hdired ja puude poolt takistatud: u. 0,5-3 km
Tugevad hdired ja takistusteta: linnamaastik, u. 1,5-3
km

Keskmine hdire ja takistusteta: ddrelinna maastik, u. 3-9
km

Madalad hdired ja takistusteta: adrelinn/mereaar, u. 9-
20 km

Mododetud FCC vastavusega takistusteta keskkondades
tuupiliste hairetega umbes 120 m lennukdérgusel.
Andmed on ainult viitamiseks. Tegelik edastuskaugus
vOib olenevalt keskkonna takistustest ja hdiretest

erineda.
Poorake tahelepanu rakenduse meeldetuletustele.

WiFi 6
2,4000-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz

Edasi / tagasi / vasakule / paremale: 0,7-40 m
ules / alla: 0,6-30 m

Edasi/tagasi/alla: 65° (horisontaalne), 50° (vertikaalne)

Vasak/paremale/iles: 75° (horisontaalne), 60°
(vertikaalne)

Tuntavate mustrite ja piisava valgustusega pinnad (lux
> 15)

0,1-8 m
30" (215°)
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Tookeskkond

LED lisavalgusti
Efektiivne valgustuskaugus
Valgustuse tiitip

FPV kaamera
Resolutsioon

FOV

Kaadrisagedus
Intelligentne lennuaku
Mudel

Mahutavus

Pinge

Aku tiiiip

Energia

Netokaal (liksik)
Tootemperatuur

Ideaalne sailitustemperatuur
Laadimistemperatuur

Laadimisaeg

Suured, hajusad ja peegeldavad takistused
(peegeldusvéime >10%)

5m
60 Hz, pidev helendus

1080p
142°
30 kaadrit sekundis

TB65

5880 mAh

44,76 V

Liitium-ioon

263,2 Wh

u. 1,35 kg

-20" kuni 50° C (-4° kuni 122" F)

22-30°C(71,6-86 °F)

-20° kuni 40° C (-4° kuni 104" F)

Kui iimbritseva dhu temperatuur on alla 5°C (41°F),
kaivitab aku automaatsoojendusfunktsiooni.
Madalatel temperatuuridel laadimine voib aku eluiga
lihendada. Soovitatav on laadida temperatuuril 15°
kuni 35° C (59° kuni 95" F).

220 V toiteallikaga kulub kahe TB65 intelligentse
lennuaku tdislaadimiseks umbes 60 minutit ja nende
20% kuni 90% laadimiseks umbes 30 minutit.

110 V toiteallikaga kulub kahe TB65 intelligentse
lennuaku tdislaadimiseks umbes 70 minutit ja nende

laadimiseks umbes 40 minutit
20% kuni 90%.
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Ulessuunalise gimbalipistiku kasutamine

Matrice 350 RTK ulespoole suunatud karkassikonnektorit kasutatakse Ghilduva kandevdime
kinnitamiseks Matrice 350 RTK drooni ulaossa. Selle disain annab sellele P44
sissepadsukaitse (ainult veekindla kandevéimega varustatud) vastavalt tlemaailmsele IEC
60529 standardile.

Dual Gimbal Connectori kasutamine

Matrice 350 RTK Dual Gimbal Connectorit kasutatakse tihilduva kandevoime paigaldamiseks
Matrice 350 RTK drooni pdhja. Selle disain annab sellele 1P44 sissepddsukaitse (ainult
veekindla kandevéimega varustatud) vastavalt Gilemaailmsele IEC 60529 standardile.

1. Eemaldage liks allapoole suunatud gimbali pistik.
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2. Uhendage topeltklamber ja iihendage kaablid.

1st sadamasse
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CSM-radari kasutamine

Paigaldamine ja iihendamine

CSM Radarit saab kasutada koos M350 RTK-ga. Selle installimiseks ja ihendamiseks jargige
allolevaid samme.

Kasutamine

Taiendava ohutusmeetme jaoks saab drooni peale paigaldada immarguse skaneerimise
millimeeterlaine (CSM) radari, mille tuvastamisulatus on vahemikus 1,5-30 m.

Tuvastamisulatus

Tuvastamisnurk: 360° horisontaalsuunas, 60° vertikaalsuunas ja 45° Gilemises suunas.
Tuvastamiskaugus: 1,5-30 m.
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/N - Pange tdhele, et droon ei suuda tuvastada takistusi, mis ei ole tuvastusulatuses.
Lendage ettevaatlikult.
- Efektiivne tuvastamiskaugus soltub takistuse suurusest ja materjalist. Naiteks
tugevalt peegeldavate objektide (nagu hooned) tuvastamisel on efektiivne
tuvastamiskaugus umbes 30 m. Norgalt peegeldavate objektide (nt kuivad
puuoksad) tuvastamisel on kaugus umbes 15 m. Takistuste tuvastamine vdib
toimida valesti voi olla kehtetu piirkondades, mis jadavad valjapoole tdhusat

tuvastamiskaugust.

Takistuste valtimise funktsiooni kasutamine

Radari takistuste valtimise funktsioon peaks olema rakenduses DJI Pilot 2 lubatud. Seadistage
rakenduses Ohusdiduki ohutuskaugus (soovitavalt suurem kui 2,5 meetrit). Sailitage
radarimooduli kasutamise ajal lennukiirus alla 10 m/s. Parema takistuse valtimise
saavutamiseks on soovitatav lennata kdrgemal kui 4 meetrit.

/N -ARGE puudutage ega laske oma kitel ega kehal radarimooduli metallosi
sisselllitamisel voi vahetult parast lendu kokku puutuda, kuna need vdivad olla
kuumad.

- Manuaalreziimis on kasutajatel tdielik kontroll 6husdiduki tle. Té6tamisel podrake
tahelepanu lennukiirusele ja -suunale. Olge teadlik imbritsevast keskkonnast ja
valtige radarimooduli pimealasid.

- Kui droonile on paigaldatud méni muu seade, vdltige radari FOV blokeerimist. Kui
radari FOV on blokeeritud, vdib radari takistuste valtimise joudlus vaheneda. Palun
lennata ettevaatusega.

- Takistuste véltimine on hoiakureziimis keelatud.

- Sailitage kogu aeg dhusdiduki tle taielik kontroll ja ARGE lootke radarimoodulile ja
DJI Pilot 2 rakendusele. Hoidke 6husdidukit alati VLOS-i piires. Kasutage 6husdiduki
kasitsi juhtimiseks, et valtida takistusi.

- Radarimoodulite tundlikkust saab vdhendada, kui kaitatakse mitu radariga
varustatud drooni liksteisest liihikese vahemaa kaugusel. Lendage ettevaatlikult.

- Enne kasutamist veenduge, et radarimoodul on puhas ja et vdlimine kaitsekate
poleks méranenud, méranenud, sissevajunud ega muutunud.

- ARGE proovige lahti vétta iihtki radarimooduli osa, mis on juba enne saatmist
paigaldatud.

- Radarimoodul on tdppisinstrument. ARGE pigistage, koputage ega |66ge
radarimoodulit.

- Kui radarimoodul tuvastab sageli takistusi valesti, kontrollige, kas kinnitusklamber
ja drooni telik on korralikult kinnitatud. Kui radarimoodul ikka ei té6ta, votke
tthendust DJI toega voi DJI volitatud edasimiitijaga.

<

- Hoidke radarimooduli kaitsekate puhtana. Enne uuesti kasutamist puhastage pind
pehme niiske lapiga ja kuivatage 6hu kaes.
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Tehnilised andmed

Mudel DR2424R

Toodsagedus 24,05-24,25 GHz

Energiatarve 12 W

Saatja voimsus (EIRP) SRRC: <13 dBm
NCC/MIC/KCC/CE/FCC: <20 dBm

IP reiting IP45

M66tmed 75%75%105,4 mm

Kaal (ilma kinnitusklambrija 336 g

kaabliteta)

Tootemperatuur -20" kuni 50°C (-4° kuni 122" F)

Kruviavade kirjeldus

Kruviava keerme kahjustamise valtimiseks kasutage ettendhtud kruvi. Veenduge, et tarvikud
on kindlalt paigaldatud.
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Veaotsingu protseduurid

1.

Miks ei tohi akut enne esimest lendu kasutada?

Aku tuleb enne esmakordset kasutamist laadimisega aktiveerida.

. Kuidas lahendada gimbali triivimise probleem lennu ajal?

Kalibreerige IMU ja kompass rakenduses DJI Pilot 2. Kui probleem pusib, votke Gihendust
DJI toega.

. Funktsioon puudub

Kontrollige, kas intelligentse lennu aku ja kaugjuhtimispult on laadimisel aktiveeritud. Kui
probleemid pusivad, votke (ihendust DJI toega.

. Sisseliilitamise ja kdivitamise probleemid

Kontrollige, kas akul on toide. Kui jah, votke Gihendust DJI toega, kui seda ei saa
normaalselt kdivitada.

. SWvdrskenduse probleemid

Pusivara varskendamiseks jargige kasutusjuhendis toodud juhiseid. Kui pusivara
varskendamine ebadnnestub, taaskadivitage koik seadmed ja proovige uuesti. Kui
probleem pusib, votke Ghendust DJI toega.

. Tehase vaikeseadetele véi viimase teadaoleva tookonfiguratsiooni

lahtestamise protseduurid Kasutage tehase vaikeseadetele

lahtestamiseks rakendust DJI Pilot 2.

. Vdljalulitamise ja valjalulitamise

probleemid Votke ihendust DJI
toega.

. Kuidas tuvastada hooletut kasitsemist voi ladustamist

ebaturvalistes tingimustes Votke Ghendust DJI toega.

Riskid ja hoiatused

Kui 6husoiduk tuvastab parast sisselilitamist ohu, kuvatakse DJI Pilot 2-s hoiatus. P6orake

tahelepanu allolevale olukordade loendile.

1.

Kui asukoht ei sobi 6hkutdusmiseks.

2. Kui lennu ajal tuvastatakse takistus.
3.
4
5

Kui asukoht pole maandumiseks sobiv.

. Kui kompass ja IMU kogevad hdireid ja neid on vaja kalibreerida.
. Jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid, kui seda kisitakse.

Utiliseerimine

Ohusdiduki ja kaugjuhtimispuldi utiliseerimisel jargige elektroonikaseadmetega seotud
kohalikke eeskirju.
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Aku kérvaldamine

hi¢
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Visake akud spetsiaalsetesse ringlussevotu konteineritesse alles parast tdielikku tiihjenemist.
ARGE visake akusid tavalisse priigikasti. Jirgige rangelt kohalikke eeskirju akude
utiliseerimise ja ringlussevotu kohta.

Visake aku kohe dra, kui seda ei saa pdrast liigset tiihjenemist sisse lulitada.

Kui akul olev aku taseme nupp on keelatud ja akut ei saa tdielikult tihjendada, votke edasise
abi saamiseks Ghendust professionaalse aku kdrvaldamise/ringlussevatuga.

C3 sertifikatsioon

Matrice 350 RTK vastab C3 sertifikaadile, Matrice 350 RTK kasutamisel Euroopa
Majanduspiirkonnas (EMP, st EL pluss Norra, Island ja Liechtenstein) kehtivad mdned nduded
ja piirangud.

UAS klass C3
Helivbimsuse tase 97 dB(A)
Propelleri maksimaalne kiirus 4700 pooret minutis

MTOM avaldus

Matrice 350 RTK (mudel M350 RTK) MTOM, mis sisaldab kahte akut, gimbalikaamerat,
objektiivi, nelja propellerit ja kolmekiimne osapoole kandevdimet, ei ole C3 nduete
taitmiseks suurem kui 9,2 kg.

Kasutajad peavad MTOM C3 nduete tditmiseks jargima alltoodud juhiseid. Vastasel juhul ei
saa 6husodidukit kasutada UAV-na C3:

1. Veenduge, et MTOM ei oleks uihelgi lennul suurem kui 9,2 kg.
2. ARGE kasutage mittekvalifitseeritud varuosi, nagu propeller, intelligentne lennuaku jne.
3. ARGE paigaldage drooni tagantjirele.

Kasuliku koorma lisamisel veenduge, et suurus ja paigaldusasend on diged,
maksimaalsed kandevdime mddtmed on 0,2 m x 0,2 m x 0,2 m ning kasulik koormus ei
tohiks blokeerida ndgemissiisteeme, infrapunaanduri siisteeme ega soojuse hajumise ala.
Kasuliku koormuse raskusjoud peaks olema drooni keskel.

Otsene kaug-1D
1. Transpordimeetod: Wi-Fi majakas.

2. UAS-i kaitaja registreerimisnumbri 6husdidukisse lileslaadimise meetod: sisestage DJI
Pilot 2>GEO Zone Map> UAS Remote Identification ja laadige seejarel liles UAS-i kaitaja
registreerimisnumber.

3. Vastavalt kohaldatavatele eeskirjadele peavad kditajad esitama lennu ajal edastamiseks
oige registreerimisnumbri. Enne vdljumist veenduge, et olete reeglitest aru saanud ja
jargige neid.
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Toodete loend, sealhulgas kvalifitseeritud tarvikud
Kiirvabastusega propellerid (paar) (mudel: DJI 2110s, 70 g)
TB65 intelligentne aku (mudel: TB65-5880mAh-44,76V, 1,35 kg)
Zenmuse H20 (mudel: ZH20, 6785 g)

Zenmuse H20T (mudel: ZH20T, 828+5

g) Zenmuse H20N (mudel: ZH20N,

87845 g) Zenmuse P1 (mudel: ZP1, 800

g) Zenmuse L1 (mudel: ZL1, 930+10 g)

Ulessuunav gimbalkonnektor (150 x 123 x 60 mm,
121,3 g) allapoole suunatud gimbalkonnektor (155 x
152 x 90 mm, 111,4 g) Topelt gimbalkonnektor (337 x
162 x 78 mm, 240 g)

Varuosade ja varuosade loend
Kiirvabastusega propellerid (paar) (mudel: DJI 2110s)

TB65 intelligentne aku (mudel: TB65-5880mAh-44,76V)

Kaugjuhtimispuldi hoiatused

Kaugjuhtimispuldi indikaator pdleb punaselt parast seda, kui olete 6husdiduki kiljest lahti

tthendanud rohkem kui 2 sekundit.

DJI Pilot 2 annab hoiatuse parast dhusdiduki kiljest lahtithendamist.

Kui kaugjuhtimispulti ei kasutata viie minuti jooksul, kui see on sisse lilitatud, kuid
puuteekraan on valja lulitatud ja see pole drooniga tihendatud, kuvatakse hoiatus. See lilitub
automaatselt vélja jargmise 30 sekundi parast. Hoiatuse tiihistamiseks liigutage juhtnuppe

vOi tehke moni muu kaugjuhtimispuldi toiming.

/N -Valtige haireid kaugjuhtimispuldi ja muude juhtmeta seadmete vahel. Lilitage
lahedalasuvates mobiilseadmetes kindlasti Wi-Fi vdlja. Hairete korral maanduge

droon esimesel vdimalusel.

- Kasutajad vastutavad ekraani heleduse dige reguleerimise eest, kui nad kasutavad

kaugjuhtimispulti lennu ajal otsese paikesevalguse kaes.
- Ootamatu toimingu korral vabastage juhtnupud vdi vajutage lennupausi nuppu.
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GEO teadlikkus

Droonide geotsoonid ja DJI geotsoonid

DJI on plihendunud turvalise lennukeskkonna sdilitamisele. See hélmab kohalike eeskirjade
ja ELi riiklike ametiasutuste maaratletud mehitamata geograafiliste tsoonide (UGZ) jargimist.
DJI-1 on oma georuumilise keskkonna vérgustisteem (GEO), millel on laiemad geograafilised
tsoonid, sealhulgas reguleeritud alad, kus lendamine voib tekitada probleeme. DJI GEO
siisteem on edukalt t66tanud aastaid, kaitstes tdhusalt lennuohutust ja avalikku turvalisust
ametlike UGZ andmebaaside puudumisel.

Tulevikus eksisteerivad DJI Geo tsoonid koos EL-i UGZ-dega, kuna UGZ-d pole paljudes
riikides endiselt saadaval. Kasutajad vastutavad kohalike eeskirjade ja lennupiirangute
kontrollimise eest seal, kus nad kavatsevad lennata.

Kasutusjuhendis ja DJI ametlikul veebisaidil mainitud GEO tsoonid viitavad DJI Geo tsoonidele
ja Geo piirdefunktsioonile, mitte eeskirjadega ndutavale UGZ-dele Geo teadlikkuse tdstmise
funktsioonile.

AGL (maapealne) avaldus

Geo-Awarenessi vertikaalsed piirangud voivad kasutada AMSL-i kdrgust voi AGL-i kdrgust.
Valik nende kahe viite vahel mdaratakse iga UGZ jaoks eraldi. See toode ei toeta ei AMSL-i
kdrgust ega AGL-i kdrgust. Rakenduse kaameravaates kuvatakse H (kdrgus), mis on kdrgus
drooni stardipunktist droonini. Kérgust stardipunktist kdrgemal vdib kasutada ligikaudsena,
kuid see voib konkreetse UGZ jaoks etteantud korgusest/kdrgusest enam-vihem erineda.
Kaugpiloot vastutab selle eest, et ta ei rikuks UGZ vertikaalseid piire.

[087]
- 2.1
.4
H
L =
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Height

Piiratud tsoonid

Nendes tsoonides, mis kuvatakse DJI rakenduse punasena, kuvatakse kasutajatele hoiatus ja
lend on takistatud (UA ei saa seda tllpi tsoonis sisse ega 6hku tousta). Kui arvate, et teil on
piirangutsoonis tegutsemiseks luba, votke Gthendust flysafe@dji.com voi vorgus avamine.


mailto:flysafe@dji.com

MATRICE 350 RTK User

<um f i
limub hoiatusteade (|
¢ 100 m Piirake maksimaalset kiirust
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1.1lmub hoiatusteade
2.Tsoonis lennata ei saa
3.Kasutajad saavad
taotleda DJI
ametlikul veebisaidil
parast kasitsi
kinnitamist
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Maapind
Shkutdusmisel:
1.1lmub hoiatusteade
2.Ei saa 6hku tdusta
3.Kasutajad saavad taotleda DJI ametlikul veebisaidil parast kasitsi kinnitamist

Autorisatsioonitsoonid

Nendes tsoonides, mis kuvatakse DJI rakenduses sinisena, kuvatakse kasutajatele hoiatus ja
lend on vaikimisi piiratud. UA ei saa seda tlipi tsoonis sisse ega 6hku tousta ilma loata.
Volitatud kasutajad voivad DJI kinnitatud kontot kasutades autoriseerimistsoone avada.
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Kérguspiirkonnad

Korgusvoondid tahendab, et tsoonidel on piiratud kdrgus merepinnast, mis kuvatakse kaardil
hallina. Lahenemisel saavad kasutajad DJI rakenduses hoiatusi.
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Piirake maksimaalset kiirust
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Taiustatud hoiatustsoonid: kasutajale kuvatakse hoiatusteade, kui droon jouab tsoonide
servani.

Taiustatud p—

hoiatustsoon {

1.UA v6ib nendesse tsoonidesse tdusta ja lennata
hoiatusteate abil, mis vajab kasutaja kinnitust

Hoiatustsoonid: kasutajale kuvatakse hoiatusteade, kui droon jouab tsoonide servani.

Hoiatustsoonid

1.UA voib nendesse tsoonidesse tdusta ja lennata
hoiatusteate abil

Regulatiivsed piirangutsoonid:

Kohalike eeskirjade ja poliitika tottu on lennud mdnes eripiirkonnas keelatud. (Ndide: vangla)

Kergete mehitamata dhusdidukite jaoks heakskiidetud tsoonid (Hiina):

Heakskiidetud tsoonide puhul ei pea 120 m v6i madalamal kdrgusel lendavate kergete
mehitamata 6husdidukite piloodid lendamiseks luba hankima. Piloodid, kes plaanivad
lennata keskmise suurusega mehitamata 6huséidukitega kinnitatud tsoonides kdrgemal kui
120 m korgusel voi GEO tsoonides, mis ei ole heaks kiidetud tsoonid, peavad enne

Ohkutdusmist hankima loa UTMISSi kaudu.

UGZ tsoon geoteadlikkuse funktsiooni jaoks
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Lahedal asuv piirkond
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EASA teatis

Enne kasutamist lugege kindlasti pakendis sisalduvat drooniteabe dokumenti.
EASA jalgimise kohta lisateabe saamiseks minge allolevale aadressile.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-
markused

FAR Remote ID vastavusteave

Droon vastab 14 CFR osa 89 nduetele:

Droon kaivitab enne dhkutdusmist automaatselt kaug-I1D siisteemi lennueelse enesetesti

(PFST) ja ei saa 6hku tousta, kui see ei ldbi PFST. ". Remote ID siisteemi PFST tulemusi

saab vaadata DJI lennujuhtimisrakenduses nagu DJI Pilot.

Droon jalgib Remote ID siisteemi funktsionaalsust lennueelsest kuni valjalulitamiseni. Kui
kaug-ID slisteemis esineb torkeid voi torge, kuvatakse DJI lennujuhtimisrakenduses, nt DJI
Pilot, - haire.

Kasutaja peab hoidma DJI lennurakendust t66s esiplaanil ja voimaldama tal alati saada
kaugjuhtimispuldi asukohateavet.


http://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-
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Arendajad, kes arendavad DJI Mobile SDK-I pdhinevaid kolmandate osapoolte rakendusi,
peavad hankima ja kuvama PFST tulemused ja kaug-ID ststeemi torkeoleku todtamise
ajal, helistades konkreetsetele API-dele. 2.

[1] PFST ldbimise kriteeriumiks on Remote ID ndutava andmeallika riist- ja tarkvara ning Remote ID
slisteemi saatja raadio toimimine.

[2] Uksikasjaliku API-teabe saamiseks kiilastage aadressi https://developer.dji.com/mobile-sdk.

Miligijargne teave

Kulastage https://www.dji.com/support et saada lisateavet miiligijargse teeninduse poliitika,
remonditeenuste ja toe kohta.

Homil

Terminid HDMI, HDMI High Definition Multimedi a Interface ja
HDMI logo on ettevitte HDMI Licensing Administrator, Inc.
kaubamérgid v5i registreeritud kaubamargid.
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ME OLEMME SINU JAOKS

HrLel
Vétke hendust
DJI TUGI

See sisu voib muutuda.
https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads

Kui teil on selle dokumendi kohta kiisimusi, votke
thendust DJI-ga, saates sGnumi aadressile
DocSupport@dji.com.

DJI ja MATRICE on DJI kaubamargid.
Autoridigus © 2023 DJI Kéik digused
kaitstud.
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