cljr NEO 2

Kasutusjuhend

(v1.0] 2025.10




®

See dokument on DJI autoridigustega kaitstud ja kdik digused reserveeritud. Kui DJI ei ole
andnud teisiti luba, ei ole teil 6igust dokumenti ega selle Uhtegi osa kasutada ega lubada
teistel seda kasutada dokumendi reprodutseerimise, edastamise v6i miumise teel. Viidake
sellele dokumendile ja selle sisule ainult DJI toodete kasutamise juhistena. Dokumenti ei tohiks
kasutada muul otstarbel.

Erinevate versioonide lahknevuste korral on Glimuslik ingliskeelne versioon.

Q Mirksénade otsimine

Teema leidmiseks otsi marksénu nagu ,aku” ja ,paigaldamine”. Kui kasutate selle
dokumendi lugemiseks Adobe Acrobat Readerit, vajutage otsingu alustamiseks Windowsis
Ctrl+F vdi Macis Command+F.

{b Teema juurde navigeerimine

Taieliku teemade loendi leiate sisukorrast. Sellele jaotisele liikumiseks kldpsake teemal.

= Selle dokumendi printimine

See dokument toetab suure eraldusvéimega printimist.
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Selle kasiraamatu kasutamine

& Oluline -‘_Q:' Napunaited ja nduanded Dj Viide

DJI™ pakub sulle 6ppevideoid ja jargmisi dokumente:
1. Ohutusjuhised

2. Kiirjuhend

3. Kasutusjuhend

Soovitatav on vaadata k&iki ppevideoid ja lugeda Ohutusjuhisedenne esmakordset
kasutamist. Vaadake kindlasti tleKiirjuhendenne esmakordset kasutamist ja vaadake seda
Kasutusjuhendlisateabe saamiseks.

Opetavate videote vaatamiseks, mis naitavad toote ohutut kasutamist, minge
allolevale aadressile vdi skannige QR-koodi:

https://www.dji.com/neo-2/video

Lennu ajal kasutage kindlasti DJI Fly rakendust. Uusima versiooni allalaadimiseks skannige QR-koodi.



https://www.dji.com/neo-2/video

—;'r\;i:— « Ekraaniga puldil on DJI Fly rakendus juba installitud. Ekraanita puldi kasutamiseks
peate oma mobiilseadmesse alla laadima DJI Fly rakenduse.

« DJI Fly toetatud Androidi ja iOS-i operatsioonisiisteemide versioonide kontrollimiseks kiilastage

veebilehtehttps://www.dji.com/downloads/djiapp/diji-fly.

« DJI Fly liides ja funktsioonid v6ivad tarkvaraversiooni uuendamisel erineda.
Tegelik kasutuskoge mus s@ltub kasutatavast tarkvaraversioonist.

* Ohutuse suurendamiseks on lennukdrgus piiratud 30 m (98,4 jala) ja ulatusega 50 m (164

jala) ulatuses, kui lennu ajal pole rakendusse Gihendatud vdi sisse logitud.

« Rakenduse sisselogimine kehtib 90 paeva. Kui kehtivusaeg on méddas, looge tihendus internetiga ja logige

uuesti sisse.

Laadige alla DJI Assistant 2

Laadige alla DJI ASSISTANT ™ 2 (tarbijadroonide seeria) aadressilt:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

/I -+ Selle toote to6te mperatuur on -10° kuni 40° C. See ei vasta sGjavaelise rakenduse
standardsele todtemperatuurile (-55° kuni 125° C), mis on vajalik suuremate
keskkonnamuutuste talumiseks. Kasutage toodet asjakohaselt ja ainult
rakendustes, mis vastavad selle klassi to6te mperatuuri vahe miku nduetele.
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Tooteprofiil




1 Tooteprofiil

Oppevideote vaatamiseks kldpsake lingil vai skannige QR-koodi.

[=] e

https://www.dji.com/neo-2/video

Lennuki ettevalmistamine

Eemaldage kaameralt stabilisaatori kaitse.

Vajutage ja seejarel hoidke DJI Neo 2 sisselilitamiseks toitenuppu all.
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A « Intelligentse lennuaku laadimiseks on soovitatav kasutada DJI laadijat. Lisateabe saamiseks

killastage DJI ametlikku veebisaiti.

« Enne drooni sisselilitamist veenduge, et stabilisaatori kaitse on eemaldatud. Vastasel

juhul vdib see md&jutada drooni enesediagnostikat.

* Soovitatav on kinnitada stabilisaatori kaitse, kui lennumasinat ei kasutata.

DJI RC-N3 ettevalmistamine

1. Eemaldage juhtkangid hoiupesadest ja kinnitage need kaugjuhtimispuldile.

2. Tdmba mobiilseadme hoidik valja. Vali sobiv kaugjuhtimispuldi kaabel vastavalt oma
mobiilseadme pordi tibile (vaikimisi on hendatud USB-C-pistikuga kaabel). Aseta
mobiilseade hoidikusse ja ihenda kaabli see ots, millel pole kaugjuhtimispuldi logo, oma
mobiilseadmega. Veendu, et mobiilseade on kindlalt paigas.

/N« Kui Android-mobiilseadme kasutamisel kuvatakse USB-iihenduse viip, valige ainult
laadimise suvand. Muud valikud v6ivad ihenduse ebadnnestumist pdhjustada.

* Reguleerige mobiilseadme hoidikut, et veenduda mobiilseadme kindlas

kinnituses.




DJI Goggles N3 ja DJI RC Motion 3 ettevalmistamine

Gogglesi sisseliilitamine

Aku praeguse taseme kontrollimiseks vajutage uks kord toitenuppu.

Prillide sisse- v8i valjalulitamiseks vajutage Uks kord ja seejarel hoidke kaks sekundit all.

Vilkuv muster Aku tase
@ ____ P&nev roheline 40-100%
O ___ Untlane kollane 11-39%
{©) __  ntiane punane 1-10%

Kui aku on madal, on soovitatav seadme laadimiseks kasutada USB-laadijat.

Allolev tabel naitab aku taset laadimise ajal:

Vilkuv muster Aku tase
O Kollased kaunvifad 1-39%
@ Rohelised kaunvijad 40-99%
@ —  Ponev roheline 100%

/N« Prillide kasutamine ei vasta visuaalse vaatevélja (VLOS) ndudele. Mdned riigid voi
piirkonnad néuavad lennu ajal visuaalse vaatleja abi. Prillide kasutamisel jargige
kindlasti kohalikke seadusi ja eeskirju.
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Kaitseprillide kandmine

& « Kui kaitseprille ei kasutata, voltige antennid kahjustuste valtimiseks kokku.

- ARGE rebige ega kriimustage vahtpolstrit, akupesa pehmet killge ega muid
komponente teravate esemetega.

- Toitejuhet ei saa eemaldada. ARGE t6mmake toitejuhet jGuga, et véaltida kahjustusi.

1. Voltige antennid lahti.

~

3. Peavoru pikkuse reguleerimiseks keerake patareipesa peavoru reguleerimisnuppu.



DJI RC Motion 3 ettevalmistamine

Aku laetuse taseme kontrollimiseks vajutage tks kord toitenuppu. Kui aku laetuse tase on liga madal,

laadige seda enne kasutamist.

Aktiveerimine

Enne esmakordset kasutamist tuleb toode DJI Fly rakenduse abil aktiveerida. Aktiveerimiseks
on vaja internetiihendust. Aktiveerimismeetod varieerub olenevalt ostetud tootekomplektist.
Toote aktiveerimiseks jargige vastavaid juhiseid.

DJI Neo 2

Vajutage ja seejarel hoidke DJI Neo 2 sisseliilitamiseks toitenuppu all. Puudutage Uhenduse

juhendValige DJI Fly avakuva paremas alanurgas seadme mudel ja jargige seejarel ihenduse
loomiseks ja aktiveerimiseks ekraanil kuvatavaid juhiseid.
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Lenda rohkem kombo

Vajutage ja seejarel hoidke toitenuppu all, et vastavalt droon ja kaugjuhtimispult sisse
lulitada. Veenduge, et nutitelefon on kaugjuhtimispuldiga Ghendatud, ja seejarel jargige
ekraanil kuvatavaid juhiseid, et droon DJI Fly abil aktiveerida.

Samuti vdite drooni rakendusega Uhendamiseks ja drooni aktiveerimiseks jargida eelmises
jaotises kirjeldatud DJI Neo 2 aktiveerimise meetodit. Kui see on tehtud, saab drooni puldiga
kasutada.

Liikumine Fly More Combo

Vajutage Uks kord toitenuppu ja seejarel hoidke seda kaks sekundit all, et droon, prillid ja
likumiskontroller sisse liilitada. Unendage prillid mobiilseadmega sobiva andmesidekaabli
abil. Kéivitage mobiilseadmes DJI Fly ja jargige DJI seadmete aktiveerimiseks juhiseid. Kui
mobiilseadet ei 6nnestu tihendada, jargige prillidel kuvatavaid juhiseid.

DJI Fly

Rakendus

Piisivara varskendus

DJI Fly's kuvatakse teade, kuiplsivara varskendus onsaadaval. Varskenda pisivara alati, kui seda

kusitakse. Vastasel juhul ei pruugi méned funktsioonid saadaval olla.

DJI Neo 2 digitaalse saatja-vastuvotja ettevalmistamine

-:'Q’.— « Enne kaugjuhtimispuldi vdi likumiskontrolleri kasutamist veenduge, et DJI Neo 2
digitaalne saatja-vastuvdtja on droonile kindlalt paigaldatud.

* Komplektina ostetud seadmed on eelnevalt tihendatud ja sisselilitamisel kasutusvalmis. Vastasel

juhul jargige seadmete installimiseks ja thendamiseks alltoodud samme.




Oppevideote vaatamiseks kldpsake lingil vai skannige QR-koodi.

Paigaldamine

& « Kruvide eemaldamiseks ja paigaldamiseks kasutage lennukipakendis olevat kruvikeerajat.
Sobimatud kruvikeerajad véivad kruvisid kahjustada.

* See toode ei toeta kaigult vahetamist. Enne drooni sisselilitamist veenduge, et
saatja-vastuvdtja on kindlalt paigaldatud.

« Valtige antennile valise jou rakendamist, et valtida deformatsiooni.

« Kontrollige iga 30 lennutunni (umbes 60 lendu) jérel, et saatja-vastuvdtja kruvid oleksid

pingutatud.
-;‘@;— « Péarast paigaldamist saab drooni laadida v&i arvutiga ihendada otse transiiveri
USB-C pordi kaudu ilma lahti vétmata.
Linkimine

1. Lulitage dhusdiduk sisse ja oodake, kuni siisteemi enesediagnostika on I6ppenud.
2. Luba nutitelefonis Bluetooth, Wi-Fi ja asukohateenused.

3. Puudutage Uhenduse juhend Valige DJI Fly avakuva paremas alanurgas drooni mudel,
valige thendusmeetod ja seejarel jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid drooniga
Uhenduse loomiseks.

{Q? Kui lennumasin ei suuda Gihenduse loomist luua, veenduge, et kruvid on kindlalt kinni,
seejarel taaskaivitage lennumasin.
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1.2 Ulevaade

Lennuk

1. Ekraan 10. Toitenupp

2. Gimbali ja kaamera 11. Aku taseme LED-id

3. Ettepoole suunatud LIDARw 12. Mitmesuunaline monokulaarne
4. Olekuindikaator nagemisststeem

5. Propellerid 13. USB-C port

6. Propellerikaitse 14. Allapoole suunatud infrapunaandurite stisteem

7. Mootorid 15. Ohkutdusu nupp

8. Nutikas lennuaku 16. Vali nupp
9. Aku lukk

[1] Ettepoole suunatud LiDAR vastab 1. klassi lasertoodete inimsilma ohutusnduetele.

[2] Kdiksuunaline monokulaarne ndgemissusteem suudab tuvastada takistusi horisontaalsuunas ja
kdrgemal.

DJI RC-N3 kaugjuhtimispult

1. Toitenupp 2. Lennureziimi luliti



3. Lennu pausi/koju naasmise (RTH) nupp

4. Aku taseme LED-id

5. Juhtpulgad
6. Kohandatav nupptil

7. Foto/video nupp

8. Kaugjuhtimispuldi kaabel

[1] Nupu funktsiooni vaatamiseks ja seadistamiseks minge DJI Fly kaameravaatesse ja puudutage

Kohandamine.

DJI prillid N3

9. Mobiilseadme hoidik
10. Antennid

11. USB-C port

12. Juhtpulga hoiupesad
13. Gimbal-ketas

14. Katiku-/salvestusnupp
15. Mobiilseadme pesa

®®® > Juhtimine > Nupp

1. Toitenupp

2. Tagasi-nupp

3. 5D nupp

4. USB-C port

5. microSD-kaardi pesa

6. Antennid

7. Peapael

8. Akupesa

9. Peavdru reguleerimise nupp
10. Vahtpolster

11. Objektiiv

12. Toitekaabel

-;‘Q"_— « Kui prillid on thendatud nutitelefoni vdi arvutiga ja seadmed péarast thendamist ei

reageeri, minge prillide meniisse ja valigeSeaded > Teaveja minge OTG-juhtmega

Uhenduse reziimi. Kui seadmed péarast uhendamist ikka veel ei reageeri, kasutage

teist andmesidekaablit ja proovige uuesti.
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DJI RC Motion 3

1. Aku taseme LED-id
2. Lukustusnupp

3. Juhtkang

4. ReZiiminupp

5. Katiku-/salvestusnupp

P
\].'J'

6. Kiirendi

7. Vali

8. USB-C port
9. Toitenupp

10. Kaelarihma auk



Lennuohutus
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2 Lennuohutus

Parast lennueelse ettevalmistuse I6petamist on soovitatav treenida oma lennuoskusi ja
harjutada ohutut lendamist. Valige sobiv lennupiirkond vastavalt jargmistele
lennunduetele ja -piirangutele. Lennu ajal jargige rangelt kohalikke seadusi ja eeskirju.
LugegeOhutusjuhisedenne lendu, et tagada toote ohutu kasutamine.

2.1 Lennupiirangud

GEO (geospatial Environment Online) siisteem

DJI Geospatial Environment Online (GEO) sisteem on globaalne infostusteem, mis pakub
reaalajas teavet lennuohutuse ja piirangute varskenduste kohta ning takistab mehitamata
Ghusdidukite (UAV) lendamist piiratud 6huruumis. Erandjuhtudel saab piiratud alasid lendude
lubamiseks avada. Enne seda peate esitama avamistaotluse, mis pdhineb kavandatud
lennupiirkonna praegusel piirangutasemel. GEO siisteem ei pruugi téielikult vastata kohalikele
seadustele ja maéarustele. Teie vastutate oma lennuohutuse eest ja peate enne piiratud ala
avamise taotlemist konsulteerima kohalike omavalitsustega asjakohaste juriidiliste ja
regulatiivsete nduete osas. Lisateavet GEO stusteemi kohta leiate aadressilthttps://fly-
safe.dji.com.

Lennupiirangud

Ohutuse huvides on lennupiirangud vaikimisi lubatud, et aidata teil 6husdidukit ohutult juhtida.
Saate maérata lennupiirangud kérgusele ja distantsile. Kdrguspiirangud, distantsipiirangud ja GEO-
tsoonid toimivad samaaegselt lennuohutuse tagamiseks, kui globaalne navigatsioonisatelliitide

susteem (GNSS) on saadaval. Kui GNSS pole saadaval, saab piirata ainult kdrgust.

Lennukodrguse ja -distantsi piirangud

Maksimaalne kdrgus piirab drooni lennukdrgust, maksimaalne kaugus aga lennuraadiust
drooni kodupunkti tmber. Neid piiranguid saab DJI Fly rakenduses muuta, et parandada
lennuohutust.

-;‘Q;— « Palm Controli ja mobiilirakenduse abil juhtimise kasutamisel on maksimaalne
lennukdrgus 60 m ja maksimaalne lennudistants ei ole piiratud. Neid piiranguid ei
saa DJI Fly rakenduses muuta. Jargnev teave on asjakohane drooni kasutamisel
kaugjuhtimisseadmetega.



https://fly/
https://fly/

Tugev GNSS-signaal

1. Maksimaalne kdrgus
2. Kodupunkt (horisontaalne asend)
3. Maksimaalne kaugus

4. Ohusdiduki 8hkutdus miskdrgus

Lennupiirangud

Viip DJI Fly rakenduses

Maksimaalne kérgus

Lennuki kdrgus ei tohi Uletada DJI
Fly's seatud vaartust.

Maksimaalne lennukdrgus saavutatud.

Maksimaalne kaugus

Lennuki ja kodupunkti vaheline
sirgjooneline kaugus ei tohi
tletada DJI Fly-s seatud
maksimaalset lennudistantsi.

Maksimaalne lennudistants on saavutatud.

No6rk GNSS-signaal

Lennupiirangud

Viip DJI Fly rakenduses

Maksimaalne kdrgus

* Piisava valgustuse korral on
stardipunktist kdrgus piiratud
30 meetriga.

 Kui valgustus pole piisav ja
allapoole suunatud
infrapunaandurite susteem
toéotab, on kdrgus maapinnast
piiratud 2 meetriga.

« Kui valgustus pole piisav ja allapoole
suunatud infrapunaandurite
slisteem ei to6ta, on kdrgus
dhkutdusmispunktist piiratud 30

meetriga.

Maksimaalne lennukérgus saavutatud.

Maksimaalne kaugus

Piiranguid pole

/N +lga kord, kui lennumasin sisse lillitatakse, eemaldatakse kdrgusepiirang
automaatselt, kui GNSS-signaal muutub tugevaks (GNSS-signaali tugevus = 2), ja
piirang ei joustu isegi siis, kui GNSS-signaal parast ndrgeneb.

« Kui lennuk lendab inertsi t6ttu seatud lennuulatusest vélja, saate seda kill endiselt juhtida,

kuid te ei saa seda enam kaugemale lennutada.
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GEO tsoonid

DJI GEO siisteem maéarab ohutud lennukohad, annab uksikute lendude kohta riskitasemeid ja
ohutushoiatusi ning pakub teavet piiratud 6huruumi kohta. K&iki piiratud lennualasid
nimetatakse GEO-tsoonideks, mis jagunevad omakorda piirangutsoonideks,
autoriseerimistsoonideks, hoiatustsoonideks, téiustatud hoiatustsoonideks ja
kdrgustsoonideks. Seda teavet saate reaalajas vaadata DJI Fly-s. GEO-tsoonid on konkreetsed
lennualad, sealhulgas, kuid mitte ainult, lennujaamad, suured Urituste toimumiskohad,
avaliku héddaolukorra (néiteks metsatulekahjude) asukohad, tuumaelektrijaamad, vanglad,
valitsuse omandi ja sdjavaerajatised. Vaikimisi piirab GEO-slsteem 8hkutdusmisi ja lende
tsoonides, mis vdivad p6hjustada ohutusprobleeme. GEO-tsoonide kaart, mis sisaldab
pbhjalikku teavet GEO-tsoonide kohta lle maailma, on saadaval DJI ametlikul veebisaidil:
https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

GEO-tsoonide avamine

Iselukustuvon méeldud autoriseerimistsoonide avamiseks. Iseavamiseks peate esitama
avamistaotluse DJI FlySafe veebisaidi kaudu aadressilhttps://flysafe.dji.comKui avamistaotlus
on heaks kiidetud, saate avamislitsentsi DJI Fly rakenduse kaudu suinkroonida. Tsooni
avamiseks voite teise vBimalusena lennumasina otse heakskiidetud autoriseerimistsooni dhku
lasta v8i lennutada ja tsooni avamiseks DJI Fly juhiseid jargida.

Kohandatud avamineon kohandatud erivajadustega kasutajatele. See maarab kasutaja
maaratletud kohandatud lennualad ja pakub erinevate kasutajate vajadustele vastavaid
lennulubasid. See avamisvdimalus on saadaval kdigis riikides ja piirkondades ning seda saab
taotleda DJI FlySafe'i veebisaidi kaudu aadressilhttps://fly-safe.dji.com.

/N *Lennuohutuse tagamiseks ei saa 6husdiduk parast lukustamata tsooni sisenemist
sellest valja lennata. Kui kodupunkt asub véljaspool lukustamata tsooni, ei saa
6husdiduk koju naasta.

2.2 Lennukeskkonna nouded

1. ARGE lennake rasketes ilmastikutingimustes, naiteks tugeva tuule, lume, vihma ja udu korral.

2. Lennake avatud aladel. Kérged hooned ja suured metallkonstruktsioonid vdivad mdjutada
pardakompassi ja GNSS-susteemi tapsust. Kui kasutate lennumasinat kaugjuhtimispuldiga,
veenduge parast dhkutbusmist, et teid teavitatakse enne lennu jatkamist teatega, et kodupunkt
on uuendatud. Kui lennumasin on 8hku tdusnud hoonete lahedalt, ei saa kodupunkti tdpsust
garanteerida. Sellisel juhul p66rake automaatse RTH ajal tdhelepanelikult tdhelepanu

lennumasina praegusele asukohale. Kuilennumasin on lahedal...
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Kodupunktiks olemise korral on soovitatav automaatne RTH tuhistada ja juhtida Shusdidukit kasitsi, et

see maanduks sobivasse kohta.

3. Lennake 6husdidukiga visuaalse vaatevalja (VLOS) piires. Valtige mégesid ja puid, mis
blokeerivad GNSS-signaale. Kdik lennud véljaspool visuaalset vaatevélja (BVLOS) on lubatud.
ainult siis, kui 6husdiduki lennuomadused, piloodi teadmised ja oskused ning kaitamise
ohutusjuhtimine vastavad kohalikele BVLOS-i eeskirjadele. Véltige takistusi, rahvahulki,
puid ja veekogusid (soovitatav on hoida veest vahemalt 1 m kaugusel). Ohutuse huvides
ARGE lennake 6husdidukiga lennujaamade, maanteede, raudteejaamade, raudteeliinide,
kesklinnade v6i muude tundlike alade lahedal, valja arvatud juhul, kui kohalike eeskirjade
kohaselt on saadud luba v&i kinnitus.

4. Kui GNSS-signaal on nork, lendage 6husdidukiga hea valgustuse ja nahtavusega keskkonnas.
Nagemissusteem ei pruugi halbade valgustingimuste korral korralikult to6tada. Lendage

O6husdidukiga ainult péevasel ajal.

5. Minimeerige haireid, valtides kdrge elektromagnetismiga alasid, naiteks elektriliinide,
tugijaamade, elektrialajaamade ja ringh&élingutornide lahedal asuvaid kohti.

6. Olge ettevaatlik, kui lennate 2 km (6560 jala) vbi kdrgemal merepinnast, kuna aku ja
drooni joudlus véib vaheneda. ARGE lennake lle maaratud kdrguse.

7. Lennuki pidurdusteekonda mdjutab lennukdrgus. Mida suurem on kdrgus, seda pikem
on pidurdusteekond. Suurel kdrgusel lendamisel tuleks lennuohutuse tagamiseks jatta
piisav pidurdusteekond.

8. GNSS-i ei saa 6hus6idukil polaaraladel kasutada. Kasutage selle asemel nagemissiisteemi.
9. ARGE tduske &hku liikuvatelt objektidelt, naiteks autodelt, laevadelt ja lennukitelt.

10. ARGE tduske 6hku tihevérvilistelt pindadelt vai tugevalt peegeldavatelt pindadelt, nditeks auto

katuselt.

11. Olge kdérbes vdi rannalt dhkutdus misel ettevaatlik, et liiv ei satuks lennukisse.

12. ARGE kasutage 6husdidukit tule- v6i plahvatusohtlikus keskkonnas.
13. Kasutage dhusdidukit ja sellega seotud seadmeid kuivas keskkonnas.

14. ARGE kasutage dhusdidukit ja sellega seotud seadmeid jargmistes keskkondades:
dnnetuspaigad, tulekahjud, plahvatused, tleujutused, tsunamid, laviinid, maalihked,
maavarinad, tolmused alad vdi liivatormid. Té6tamise ajal véltige kokkupuudet soolalahuse ja

hallitusega.

15. ARGE juhtige 6husdidukit linnuparvede lahedal.

24 © 2025 DJI Innovations. Kdik Gigused kaitstud.



2.3 Ohusoiduki vastutustundlik kiitamine

Tdsiste vigastuste ja varalise kahju valtimiseks jargige jargmisi reegleid:

1. Veenduge, et te EI OLE anesteesia, alkoholi ega narkootikumide mdju all ega kannata
pearingluse, vasimuse, iivelduse v8i muude seisundite all, mis vdivad kahjustada
6husdiduki ohutut juhtimist.

2. Parast maandumist lllitage esmalt vélja lennumasin ja seejarel kaugjuhtimispult.

3. ARGE pillake, laske &hku, tulistage ega muul viisil heitke ohtlikke koormaid hoonetele,
inimestele ega loomadele, mis vdib pdhjustada kehavigastusi voi varalist kahju.

4. ARGE kasutage 6husdidukit, mis on kogemata kahjustada saanud, alla kukkunud véi pole heas

seisukorras.

5. Veenduge, et olete piisavalt koolitatud ja teil on olemas varuplaanid hadaolukordadeks voi

intsidendi korral.
6. Veenduge, et teil oleks lennuplaan. ARGE lennake lennukiga hoolimatult.

7. Kaamera kasutamisel austa teiste privaatsust. Jargi kindlasti kohalikke privaatsusseadusi,
-eeskirju ja moraalinorme.

8. ARGE kasutage seda toodet muul otstarbel peale (ildise isikliku otstarbe.

9. ARGE kasutage seda ebaseaduslikel vi sobimatutel eesmérkidel, naiteks luureks, sdjalisteks

operatsioonideks v@i volitamata uurimisteks.

10. ARGE kasutage seda toodet teiste inimeste laimamiseks, vaarkohtlemiseks, ahistamiseks, jalitamiseks,

ahvardamiseks vdi muul viisil seaduslike Siguste, naiteks privaatsuse ja avalikustamise diguse rikkumiseks.

11. ARGE tungige teiste eraomandile.

2.4 Lennueelne kontrollnimekiri

1. Eemaldage kaameralt stabilisaatori kate.

2. Veenduge, et intelligentne lennuaku, propellerid ja propellerikaitsed on Gigesti paigaldatud
ja kindlalt kinnitatud.

3. Veenduge, et kaugjuhtimispult, mobiilseade ja intelligentne lennuaku on téielikult laetud.

4. Veenduge, et stabilisaator ja kaamera to6taksid normaalselt.
5. Veenduge, et mootorite t66d ei takista miski ja et need tdédtavad normaalsett.

6. Veenduge, et kdik kaamera objektiivid ja sensorid oleksid puhtad.



7. Enne kaugjuhtimispuldi voi liikkumisanduri kasutamist veenduge, et DJI Neo 2 digitaalne
saatja-vastuvdtja on droonile kindlalt paigaldatud.

8. Palm Controli kasutamisel veenduge, et DJI Neo 2 on eelnevalt teie nutitelefonis DJI Flyga
Wi-Fi kaudu tihenduse loonud ja rakendus té6tab korralikult.

Puldi kasutamisel veendu, et pult ja DJI Fly on drooniga edukalt ihendatud.

9. Veendu, et takistuste valtimise toiming on DJI Fly's V@i prillides (kui neid kasutatakse) seadistatud jaMaksimaalne
kérgus Maksimaalne kaugus ja Automaatne RTH korgus on kdik digesti seadistatud vastavalt kohalikele

seadustele ja maarustele.
10. ARGE paigaldage sertifitseerimata tarvikuid ega véliseid seadmeid, kuna see vdib toodet

kahjustada v@i ohutusriske tekitada.
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Lennuoperatsioonid




3 Lennuoperatsioon

DJI Neo 2 toetab mitut juhtimismeetodit erinevate stsenaariumide jaoks, et see vastaks teie vajadustele.

Enne lendu veenduge, et olete iga juhtimismeetodi kohta kéiva teabe ja kasutusviisiga tutvunud.

/\  + ARGE puudutage DJI Neo 2 lennu ajal. Vastasel juhul v&ib DJI Neo 2 triivida ja
kokkupdrge tekkida.

« ARGE lennutage DJI Neo 2-ga kohe pérast kokkupdrget, tugevat 166ki vai raputust.
DJI Neo 2 ei pruugi olla véimeline stabiilset lendu sooritama.

3.1 Peopesa juhtimine

Oppevideo vaatamiseks klépsa lingil v6i skanni QR-koodi.

https://www.dji.com/neo-2/video

Palm Controlis on toetatud peopesaga dhkutdusmine ja maandumine. DJI Neo 2 nuppude
abil saab teha mitu nutikat kidpsu. DJI Neo 2 lendab salvestamise ajal automaatselt parast
objekti kinnitamist. Iga reziimi parameetrite reguleerimiseks saate luua thenduse DJI Fly
rakendusega WiFi kaudu. Naitena kasutatakse vaikesatteid.

Teade

-:'Q’.— « Enne palmjuhtimise kasutamist Illitage drooniga thendatud
kaugjuhtimisseadmed ja kaitseprillid valja.

/N +Veenduge, et lennukeskkond vastab lennunduetele ning et saate problee mi
ilmnemisel v6i hadaolukorras DJI Neo 2 koheselt juhtida ja katte saada.
Olukordades, kus DJI ei pruugi olla vdimeline juhtumi p&hjust analiiisima, ei
pruugi DJI-l olla vBimalik pakkuda garantiid ja muid miugijargseid teenuseid.

« Enne Palm Controli kasutamist veenduge, et droon on eelnevalt teie nutitelefonis DJI
Flyga Wi-Fi kaudu Uhenduse loonud. Palm Controli kasutamisel ilma selleta

28 © 2025 DJI Innovations. Kdik Gigused kaitstud.


https://www.dji.com/neo-2/video

Rakenduse abil saate lennu ajal rikke korral selle DJI Fly'ga WiFi kaudu thendada
ja 6nnetuse valtimiseks kasitsi juhtida. Kui teie nutitelefon ei saa lennuga
Uhendust luua (nt WiFi-ihenduse katkemise t6ttu), lulitage juhtimise Ule lennuga
Uhendatud kaugjuhtimispult.

* Veenduge, et lendaksite avatud ja takistusteta keskkonnas, kus pole WiFi-signaali
haireid.
« Palm Controli kasutamisel on maksimaalne lennukdrgus 60 m. Ohutuse

tagamiseks hoidke visuaalset otsenéhtavust (VLOS) kontrollitud alal.

« DJI Neo 2 maandub automaatselt jargmistes olukordades. Jalgige kindlasti
tookeskkonda, et véaltida maandumisest tingitud kaotust v6i kahjustumist.

*  Aku on kriitiliselt tuhi.

. Positsioneerimine ebadnnestub ja seade lllitub asendireziimi.

+ tuvastab kokkup@rke, aga ei satu alla.

* Peopesalt dhkutdusmisel voi sellele maandumisel jargige jargmisi reegleid:

+  Lennukit tuleks vdimaluse korral juhtida tuulevaikses keskkonnas.

- Ohkutdusmisel hoidke lennuki kere kiilgi altpoolt. Vigastuste vai kahjustuste
véltimiseks ARGE pange s6rmi propellerikaitsetesse ega propelleri
péorlemisalasse.

+  ARGE sooritage dhkutdusu ega maandumist likumise ajal. Vastasel juhul v&ib lennuk
triivida ja toimuda kokkupdrge. Maandumise ajal ei pruugi mootorid kae liikkumise ajal

peatuda.
+  ARGE visake lennukit 8hkutdusmise ajal.
- ARGE proovige lennumasinat haarata selle lennu ajal.

* Peopesale maandumiseks asetage kési lennumasina alla, et see parast maandumist

maha ei kukuks.

+  Touse dhku piisavalt valgustatud ja rikkaliku tekstuuriga pinnaga keskkonnas.
ARGE lennake keskkonda, mille valgustus erineb oluliselt praegusest
asukohast.

+  Kui droon ei suuda palmidega 6hkutdusu v6i maandumist sooritada,
jargige torkeotsinguks drooni haaljuhiseid v8i looge Uksikasjade saamiseks
tUhendus DJI Fly rakendusega. Haaljuhised toetavad inglise v&i mandariini
keelt vastavalt rakenduse keeleseadele viimase Uhenduse jaoks. Teisi keeli
ei toetata.




Reziimide vahetamine ja sitete muutmine

T
1 2
1. Ohkutdusu nupp 4. PildistamisreZiim
2. Vali nupp 5. Pildistamisparameetrid
3. Ekraan
Pildistamisreziimide vahet

Parast drooni esmakordset sisselulitamist on vaikereziimiks Jalgimine. Teiste reziimide, néiteks
Dronie vGi Ringreziim, vahetamiseks vajutage valimisnuppu* ja palju muud.

Pérast reZimide vahetamist annab lennumasin haaljuhisega teada valitud reZiimist, samal
ajal kui ekraanil kuvatakse praegune reziim ja parameetrid.

* Mobiilirakenduse juhtimise kasutamisel on saadaval intelligentsemad pildistamisreziimid. Vérskendage drooni
pisivara uusimale versioonile; vastasel juhul ei pruugi méned pildistamisreziimid saadaval olla.
Pildistamisparameetrite maaramine

1. Parameetrite satetesse sisenemiseks vajutage ja hoidke valimisnuppu 2 sekundit all.
Ekraanil vilkuv Uksus on see, mida saab reguleerida.

2. Vaartuse reguleerimiseks vajutage valikunuppu.

54

-

3. Jargmise satteuksuse juurde liikkumiseks vajutage uuesti valimisnuppu ja hoidke seda all.

4. Praeguste satete salvestamiseks ja valjumiseks vajutage 6hkutdusmisnuppu.

Palm Takeoff ja Smart Snaps

A\« Smart Snapsi kasutamisel jargige kindlasti kohalikke privaatsusseadusi ja -maarusi.
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* Smart Snaps toetab ainult inimeste jalgimist.

* Peopesaga 6hkutdusmist ja maandumist toetatakse peopesaga juhtimise, mobiilirakenduse juhtimise ja
kaugjuhtimispuldiga juhtimise puhul. Erinevus seisneb selles, et kaugjuhtimispuldi kasutamisel ei toetata

peopesaga juhtimiseks méeldud nutikaid kldpse ja enne 6hkutdusmist ei ole vaja subjekti kinnitust.

1. Lulitage DJI Neo 2 sisse. Hoidke seda paigal ja oodake, kuni stisteemi enesediagnostika on 18ppenud.

2. Veenduge, et jatke piisavalt ruumi manddverdamiseks vastavalt eelseadistatud
parameetritele, nagu kaugus ja kdrgus. Soovitud reziimi valimiseks vajutage valimisnuppu.

3. Peopesaga Shkutdusmiseks jargige alltoodud samme.

a. Peopesaga dhkutdusmiseks on vaja katsealuse kinnitust. Hoidke lennuki kere kilgi
altpoolt, kaamera objekti poole. Veenduge, et teie kasi ei blokeeriks kaamerat ja
O6hkutdusul poleks takistusi.

/N« ARGE asetage sGrmi propellerite podrle misalasse.

b. Siruta kasi valja, suuna kaamera objekti poole ja hoia seda paigal.

Vajutage ja hoidke all 8hkutdusmisnuppu. Lennuk annab h&éljuhiseid valitud reziimist
ja loendurist ning seejarel tduseb automaatselt 8hku. Ohkutdusu tithistamiseks

vajutage uuesti dhkutdusmisnuppu enne loenduse I16ppu.



DJI Neo 2Kasutusjuhend

Q » Kui objekti varjab takistus v8i keskkonnavalgustus ei ole sobiv, vib
objekti kinnitamine ebadnnestuda.

» Peopesaga dhkutdusmisel lendab lennuk parast 6hkutdusmist liihikese vahemaa
tagurpidi. Lennuohutuse tagamiseks pddrake tdhelepanu lennumasina
tagaosale.

4. DJI Neo 2 alustab salvestamist voi pildistamist vastavalt valitud reziimile ja selle eelseadistatud
parameetritele.

5. Salvestatud materjali vaatamiseks ja liihikeste videote loomiseks Gihenda DJI Neo 2 DJI Flyga.

Zestide juhtimine

Lennuki asukoha muutmiseks Spotlighti ja ActiveTracki ajal kasutage Zeste.

#J: + Zestjuhtimine on vaikimisi keelatud. Zestjuhtimise lubamiseks looge thendus DJI Fly

rakendusega ja jargige selle funktsiooni avamiseks dpetust.

« Enne Zestijuhtimise kasutamist veenduge, et kdik jargmised tingimused on
taidetud.

+ Ainult hetkel jalgitav vdi fokuseeritud objekt saab lennumasinat juhtida.
+ Hoidke drooni ja oma peopesa vahel horisontaalselt 2-5 m kaugust.

* Objekt peab olema kaamera vaatevadljas téielikult ja selgelt nahtav, ilma igasuguste
takistusteta.

+  Hoidke s6rmed sirged ja valtige paksude vdi labakindade kandmist.

Tdstke peopesa kaamera poole. Kui olekuindikaator muutub siniseks, saate
lennumasinat Zestidega juhtida.

» Lennuki suuna juhtimiseks liilgutage peopesa Ules, alla, vasakule v8i paremale.
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« Hoidke mélemad peopesad lennumasina poole. Kui olekuindikaator vilgub kaks korda siniselt, liigutage

kasi teineteisest lahemale voi kaugemale ja hoidke neid sellises asendis, et lennumasin edasi voi tagasi

ey
€ &K@

lendaks.

<= =

« Zestjuhtimisest valjumiseks suruge kasi rusikasse véi langetage see. Olekuindikaator kustub
ja lennumasin jaab hdljuma. Edasine jalgimine toimub korrigeeritud suunas ja kaugusel.

« Jalgimisobjekti vahetamiseks peaks algne objekt jadma paigale ja Zzestide juhtimise rezZiimist
valjuma. Uus objekt peaks seisma algse objekti kérval (poole kehapikkuse ulatuses),
sirutama Uhe ke, peopesa drooni poole, ja hoidma seda asendit ule 2 sekundi.

Parast edukat vahetamist jadb olekuindikaator siniseks ja lennumasin jalgib uut objekti.




& « Lennumasin ei suuda valtida liikuvaid objekte, naiteks inimesi, loomi v6i sdidukeid.
Zestjuhtimise kasutamisel péérake lennuohutuse tagamiseks tahelepanu
Umbritsevale keskkonnale.

» ARGE kasutage Zestijuhtimist aladel, kus on vaikeseid véi peeneid objekte (nt
puuoksad v&i elektriliinid), labipaistvaid objekte (nt vesi voi klaas) voi
Uhevarvilisi pindu (nt valged seinad).

« Zestjuhtimine v&ib liiga pimedates véi liiga eredates valgustingimustes ebaénnestuda.

Kasutage Zestidega seotud funktsioone sobivas valgusvahemikus (5-100 000 luksi).

Palmi juurde tagasi poérdumine

Veendu, et lennuk hdljub paigal. P66ra ndoga lennumasina poole, peopesa vélja sirutatud.
Veendu, et su kési on lennumasina kérgusest madalamal. Hoia peopesa sirgelt ja kindlalt, kdik
sdrmed taielikult valja sirutatud. Oota, kuni lennuk naaseb ja maandub su kaele.

2]
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Kui 6husdiduk on kaugel, podrake esmalt ndoga 6husbiduki poole ja sirutage Uks kési kiljele, et anda sellele marku

tagasipoordumiseks. Kui 6husdiduk on lahemale lennanud, sirutage peopesa ja oodake, kuni see teie kdele maandub.
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/N +Maandumisel sirutage kindlasti srmed taielikult valja, et véltida propellerite
puudutamist. ARGE proovige maandumise ajal lennuki kere kiilgedest haarata
samamoodi nagu dhkutdusmisel.

* Peopessa naasmise sooritamisel hoidke drooni ja peopesa vahel horisontaalselt
2-5 m kaugust ja vertikaalselt 2 m kaugust.

« Kui lennumasin ei saa lahedalt vaadates peopessa naasta, siis muutke oma asukohta voi

lennumasina asendit Zestide abil, et valtida lennumasina pimealasid, ja proovige seejarel uuesti.

« Lennuki tagasikutsumiseks the kilili sirutatud k&dega hoidke lennumasinat
horisontaalselt oma kaest 10 m kaugusel. Veenduge, et teie kasi oleks tostmisel
taielikult sirutatud. ARGE tdstke mdlemat kétt korraga.

—j'@".— « Peopesaga maandumise ajal v8ib 6husdiduk veidi tdusta ja seejarel peopesale
maanduda. Hoidke oma kasi paigal ja s6rmi vélja sirutatud.

« Jalgimis- ja prozektorreziimides jaab lennumasin paigale hdljuma, kui kaamera
salvestamise ajal objekti kaotab. Lennu ajal ihenduse loomiseks kéivitage
nutitelefonis WiFi kaudu DJI Fly. Uhenduse loomiseks peab nutitelefon olema
eelnevalt DJI Flyga Gihendatud. Veenduge juhtnuppude vaates, et llesanne on juba
peatatud, valige Kasitsi juhtiminerezZiimiloendist ja maandage seejarel lennuk
virtuaalsete juhtkangide abil.

3.2 Mobiilirakenduse juhtimine

Oppevideo vaatamiseks on soovitatav kldpsata alloleval lingil vdi skannida QR-koodi.



https://www.dji.com/neo-2/video

Mobiilirakenduse juhtimise kasutamiseks thenda DJI Neo 2 nutitelefonis WiFi kaudu DJI Fly
rakendusega ja juhi DJI Neo 2 rakendusest. Mobiilirakenduse juhtimises on saadaval k&ik
palmijuhtimise funktsioonid. Rakenduses saab maarata parameetreid ja teha nutikaid kldpse.

Toetatud on ka muud funktsioonid, naiteks kasitsi juhtimine, heli salvestamine ja haaljuhtimine.

Teade

Q « Enne mobiilirakenduse juhtimise kasutamist veenduge jargmises:
+ Lllitage drooniga thendatud kaugjuhtimisseadmed vélja, et otsevaadet saaks

mobiilirakendusse lilitada.

+ Ldllitage Bluetooth ja Wi-Fi vélja kdigis teistes nutitelefonides, mis on varem
drooniga Uthenduse loonud, et valtida thenduse haireid voi tlevdtmist.

« Mobiilirakenduse juhtimine toetab RTH-d. VaadakeTagasi kojutiksikasjade saamiseks.

& «Veenduge, et lendaksite avatud ja takistusteta keskkonnas, kus pole WiFi-signaali haireid.
Vastasel juhul vdib rakenduse Ghendus DJI Neo 2-ga katkeda, mis v8ib mdjutada

lennuohutust.

* Mobiilirakenduse juhtimise kasutamisel on DJI Neo 2 maksimaalne lennukdrgus 60 m.

Ohutuse tagamiseks hoidke visuaalset otsenahtavust (VLOS) kontrollitud alal.

* DJI Neo 2 maandub automaatselt jargmistes olukordades. Jalgige kindlasti
téokeskkonda, et valtida DJI Neo 2 kadumist v6i kahjustumist maandumise ajal.

*  Aku on kriitiliselt tihi.
* Positsioneerimine ebadnnestub ja seade lulitub asendirezimi.

+ tuvastab kokkup6rke, aga ei satu alla.

DJI Neo 2 ithendamine

1. Lulitage DJI Neo 2 sisse ja oodake, kuni siisteemi enesediagnostika on I6ppenud.

2. Luba nutitelefonis Bluetooth, Wi-Fi ja asukohateenused.
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3. PuudutageUhenduse juhendrakenduse avakuva paremas alanurgas valige seadme
mudel ja seejarelUhenduse loomine mobiilseadme kaudu.

4. Valige otsingutule mustest soovitud seade. Parast edukat thendamist kuvatakse
juhtnuppude vaade. Nutitelefoni esmakordsel DJI Neo 2-ga Uhendamisel vajutage
kinnitamiseks DJI Neo 2 toitenuppu ja hoidke seda all.

-;‘Q;— * WiFi-uhenduse loomiseks v&ite DJI Fly avakuval puudutada ka QuickTransferi vdi Wi-Fi-
seadmete paneeli.

» DJI Neo 2-ga uhendatud nutitelefoni vahetamiseks keelake enne DJI Neo 2 (ihendamist
uue nutitelefoniga hetkel ihendatud nutitelefonis Bluetooth ja Wi-Fi.

Haaljuhtimine
Juhtelementide vaates puudutage valkut @ ekraani paremal kiiljel otsevaate all, et lubada haalkasklused

juhtimine. DJI Neo 2 juhtimiseks kasutage haalkasklust. Levinud kaskluste kuvamiseks
puudutage hipikaknas vastavat nuppu. Haadlkésklused toetavad loomuliku keele sisendit.

g‘r\‘}i} « Haaljuhtimine toetab rakenduse keele jérgi inglise v6i mandariini keelt.

« Haaljuhtimise kasutamisel optimaalse kogemuse saamiseks keerake telefoni helitugevust
les.

3.3 Kaugjuhtimispuldi juhtimine

Automaatne Shkutéusmine

1. Kéivitage DJI Fly ja sisenege kaameravaatesse.

2. Taitke kéik lennueelse kontrollnimekirja etapid.

3. Puudutage 4. Kui Shkutdusmiseks on tingimused ohutud, vajutage kinnitamiseks nuppu ja hoidke seda all

4. Lennuk tduseb 6hku ja hdljub maapinna kohal.

1. Kui maandumistingimused on ohutud, puudutage +# , seejérel puudutage ja hoidke all Kinnitamiseks.

2. Automaatse maandumise saab tiihistada, puudutades . €



3. Kui allapoole suunatud nagemissiisteem té6tab normaalselt, on maandumiskaitse
lubatud.

4. Mootorid peatuvad péarast maandumist automaatselt.

/N« Valige maandumiseks sobiv koht.

Mootorite kaivitamine/peatamine

Mootorite kaivitamine

Mootorite kaivitamiseks tehke ihte allpool ndidatud kombineeritud kangikasklustest
(CSC). Kui mootorid on hakanud péérlema, vabastage mdle mad kangid samaaegselt.

0 0 |
Ce W2

L 4 %ﬂ
Mootorite peatamine

Mootoreid saab peatada kahel viisil:

1. meetod:Kui lennuk on maandunud, likake gaasihoob alla ja hoidke seda all, kuni mootorid
seiskuvad.

@@ —

2. meetod:Kui 6husdiduk on maandunud, sooritage iiks allpool ndidatud CSC-dest, kuni mootorid
seiskuvad.

"% =
[ —
—

o
w
5T

RS
4

38 © 2025 DJI Innovations. Kdik Gigused kaitstud.



Mootorite peatamine lennu ajal

/N » Mootorite seiskamine lennu ajal pdhjustab lennuki allakukkumise.

Vaikimisi séte Propelleri avariipeatus DJI Fly rakenduses on Ainult hadaolukorras, mis
tahendab, et mootoreid saab lennu ajal peatada ainult siis, kui 6husdiduk tuvastab
hadaolukorra, naiteks kui 6husdiduk on kokkupdrkes, mootor on seiskunud, 6husdiduk rullub
6hus vo6i on juhitavuse kaotanud ja tduseb vdi laskub vaga kiiresti. Mootorite lennu ajal
peatamiseks tehke sama CSC, mida kasutati mootorite kéivitamiseks. Pange tahele, et
mootorite peatamiseks peate CSC sooritamise ajal juhtkangide all hoidma kaks sekundit.
Propelleri avariipeatus saab muuta Igal ajal rakenduses. Kasutage seda valikut ettevaatlikult.

Lennuki juhtimine

Lennuki liikumise juhtimiseks saab kasutada kaugjuhtimispuldi juhtkangide funktsioone.
Juhtkangide reziimid on 1, 2 v&i 3, nagu allpool naidatud.

Kaugjuhtimispuldi vaikereZiimiks on reziim 2. Selles kasutusjuhendis kasutatakse rezimi 2
nditena juhtkangide kasutamise illustreerimiseks. Mida rohkem kang keskelt eemale
likatakse, seda kiiremini lennumasin liigub.
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Ohkutéusmise/maandumise protseduurid

AN ARGE 6hku laske dhusdidukit peopesast ega seda kdes hoides.

« ARGE juhtige lennumasinat, kui valgustus on liiga hele voi liiga tume, et lennu
jalgimist puldiga jalgida. Teie vastutate ekraani heleduse ja otsese paikesevalguse
hulga dige reguleerimise eest, et valtida ekraani selge ndge mise raskusi.

1. Lennueelne kontroll-leht on loodud selleks, et aidata teil ohutult lennata. Vaadake enne iga lendu labi

taielik lennueelne kontroll-leht.
2. Asetage lennumasin avatud ja tasasele pinnale, nii et lennumasina tagaosa on teie poole.
3. Lilitage kaugjuhtimispult ja lennumasin sisse.
4. Kaivitage DJI Fly ja sisenege kaameravaatesse.

5. Oodake, kuni drooni enesediagnostika on I6ppenud. Kui DJI Fly ei kuva Uhtegi ebaregulaarset

hoiatust, voite mootorid kaivitada.
6. Ohkutdusmiseks likake gaasihooba aeglaselt iiles.
7. Maandumiseks hdljuge tasase pinna kohal ja lukake gaasihoob alla, et laskuda.
8. Parast maandumist vajutage gaasihoob alla ja hoidke seda all, kuni mootorid seiskuvad.

9. Lulitage lennumasin enne kaugjuhtimispuldi vélja.

—j@".— » Kaugjuhtimispuldi kasutamisel on peopesaga dhkutdusmine endiselt toetatud, kui DJI Neo 2
o6hkutdusmisnuppu all hoida. Lennuki maandumiseks saab teha ka peopesaga
maandumise. Peopesaga juhtimise nutikad kl6psud ei ole toetatud. Seotud teade ja
juhised on sarnased peopesaga juhtimise omadega. Erinevus seisneb selles, et enne
o6hkutdusmist ei ole vaja subjekti kinnitust. VaadakePeopesa kontrollLisateabe saamiseks

vaadake jaotist.

40 © 2025 DJI Innovations. Kdik Gigused kaitstud.



Intelligentsed lennureziimid

FocusTrack

.;‘@;- « Lennuk ei tee FocusTracki kasutamise ajal automaatselt fotosid ega videoid. Fotode
tegemiseks vdi videote salvestamiseks juhtige lennumasinat kasitsi.

Téahelepanu keskpunktis

Voéimaldab gimbal-kaameral kogu aeg objekti poole pdérduda, samal ajal kui sa lendu

kasitsi juhid.

Kui ndge missiisteem todtab normaalselt, méddub 8husdiduk takistusest v8i pidurdab selle
tuvastamisel vastavalt takistuse véltimise toimingu seadistusele. Mé6daviik v6i Pidur DJI Fly's.

AN SportreZiimis on takistuste véltimine keelatud.

Toetatud dppeained:
« Statsionaarsed objektid

« Liikuvad objektid (ainult s6idukid ja inimesed)

Huvipunkt (POI)
Véimaldab &husdidukil objekti Umber lennata.

Kui ndge missusteemid td6tavad normaalselt, méddub lennumasin takistustest olenemata
lennureziimidest voi DJI Fly takistuste valtimise toimingute satetest.

Toetatud 6ppeained:
* Statsionaarsed objektid

» Lilkkuvad objektid (ainult s6idukid ja inimesed)

ActiveTrack

Jalgimissuuna muutmiseks puudutage vdi libistage jalgimisratast ja lennumasin lendab
automaatselt oma praegusest asukohast médda Q genereeritud trajektoori sihtkohta.
valitud jalgimissuuna @ ja jatka jalgimist. Kasutajad saavad jalgimissuunda, kdrgust ja
kaugust ka kasitsi reguleerida juhtkangide abil. Puudutage nuppu FocusTrack

Rakenduses% jalgimisparameetrite maaramiseks kldpsake seadete ikooni.



Kui ndge missiisteemid to6tavad normaalselt, méddub lennumasin takistustest olenemata
lennureziimidest voi DJI Fly takistuste valtimise toimingute satetest.

Toetatud dppeained:

Liikuvad objektid (ainult s6idukid ja inimesed). Automaatreziim toetab ainult sGidukeid ja
inimesi.

Kui objekt on inimene, saab lennumasin automaatselt sobitada erinevaid pildistamisreZiime.
stseenid. Kasutajad saavad pildistamisstseeni ikooni @ puudutades kasitsi

pildistamisstseeni vahetada. Valitud stseeni p6hjal rakendab 6husdiduk vastavaid
jalgimisparameetreid.

/N« ARGE maarake suusatades pildistamisstseeni késitsi tavalisele vai jalgrattasdidule.
Vastasel juhul ei saa jalgimisefekti ja lennuohutust garanteerida.

ActiveTracki toetatud kauguse ja kdrguse vahe mikud dhusdiduki ja objekti vahel on
tépsustatud allpool.

Teema Inimesed Séidukid/paadid
Horisontaalne kaugus 4-20 meetrit 4-50m
Kdrgus 0,5-15m 0,5-50 m

/N *Lennumasin lendab toetatud vahemaa ja kérguse vahemikku, kui vahemaa ja
kdrgus on ActiveTracki kéivitamisel vahemikust véljas.

« Dunaamilise objekti kiirus ei tohiks Uletada 12 m/s; vastasel juhul ei suuda
6husdiduk korralikult jalgida.

Teade

A « Lennumasin ei suuda valtida liikuvaid objekte, naiteks inimesi, loomi v6i s6idukeid.
FocusTracki kasutamisel pdédrake lennuohutuse tagamiseks tahelepanu tmbritsevale

keskkonnale.
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- ARGE kasutage FocusTracki piirkondades, kus on véikeseid vdi peeneid objekte (nt puuoksad
vai elektriliinid), labipaistvaid objekte (nt vesi voi klaas) vdi Ghevarvilisi pindu (nt valged

seinad).

« Kui 8husdiduk jalgib objekti, valtige objekti jarske ja kiireid pidurdusi. Ohusdiduk ei
pruugi inertsi tdttu digeaegselt pidurdada, mis vdib viia kokkupdrkeni.

« Olge alati valmis vajutama kaugjuhtimispuldi lennupausi nuppu voi
Hadaolukorras drooni kasitsi juhtimiseksE&j puudutage DJI

Fly's .

« Olge FocusTracki kasutamisel eriti valvas jargmistes olukordades:
+ Jélgitav objekt ei liigu tasasel tasapinnal.
+ Jélgitav objekt muudab liikumise ajal drastiliselt kuju.
+ Jélgitav objekt on pikemat aega vaatevéljast véljas.
+  Jalgitav objekt asub suurtel monokroomsetel aladel, néaiteks kérbetes.

« Jélgitaval objektil on imbritseva keskkonnaga sarnane varv vdi muster.

+  Valgustus on aarmiselt tume (<5 luksi) vdi ere (>100 000 luksi).
« FocusTracki kasutamisel jargige kindlasti kohalikke privaatsusseadusi ja -maarusi.

« Soovitatav on jalgida ainult sdidukeid ja inimesi (kuid mitte lapsi). Teiste objektide
jalgimisel olge ettevaatlik.

« Toetatud liikuvate objektide puhul viitavad sdidukid autodele. ARGE jalgige
kaugjuhtimisega autot.

« Jélgitav objekt vdib koge mata teise objekti vastu vahetada, kui nad teineteisest
lahedalt méoduvad.

FocusTracki kasutamine

Enne FocusTracki lubamist veenduge, et lennukeskkond on avatud ja takistusteta ning
piisavalt valgustatud.

Puudutage FocusTracki ikooni [*] kaameravaate vasakul pool vdi valige objekt

ekraanil, et FocusTrack lubada. Parast lubamist puudutage FocusTracki ikooni (-] uuesti valjumiseks.

—:'Q".— Kasutamise ajal vajutage objekti valiku tuhistamiseks kaugjuhtimispuldil nuppu
.Lennu paus®.




Kiirvotted
QuickShots sisaldab mitut pildistamisreZiimi. Lennumasin salvestab automaatselt vastavalt
valitud pildistamisreziimile ja genereerib lihikese video.

Teade

/I +Boomerangi kasutamisel veenduge, et teil oleks piisavalt ruumi.

» Kasutage QuickShotsi kohtades, kus pole hooneid ega muid takistusi. Veenduge, et
lennutrajektooril ei oleks inimesi, loomi ega muid takistusi.

« Pdorake alati téhelepanu 6husdiduki Umber olevatele objektidele ja kasutage

kaugjuhtimispulti, et véaltida kokkupdrkeid vdi 6husdiduki takistamist.
» ARGE kasutage QuickShotsi tiheski jargmistest olukordadest:

+  Kui objekt on pikemat aega varjatud voi visuaalsest vaatevaljast véljas.

*  Kui objekt asub suurtel monokroomsetel aladel, naiteks lumega kaetud aladel vdi
kdrbetes.

+  Kui objekt on Umbrusega sarnase varvi vdi mustriga.

+  Kui objekt on 6hus.

+ Kui objekt ligub kiiresti.

+  Valgustus on aarmiselt tume (<5 luksi) vdi ere (>10 000 luksi).

» ARGE kasutage QuickShotsi hoonete lahedal v6i ndrga GNSS-signaaliga kohtades.
Vastasel juhul muutub lennutrajektoor ebastabiilseks.

» QuickShotsi kasutamisel jargige kindlasti kohalikke privaatsusseadusi ja -maarusi.

QuickShotsi kasutamine
1. Puudutage kaameravaate paremal kuljel olevat véttereziimi ikooni ja valige
Kiirvotted.

2. Péarast Uhe alamreziimi valimist puudutage plussikooni vGi lohistage objekt

ekraanil. Seejarel puudutage & pildistamise alustamiseks. Lennuk salvestab materjali,
sooritades valitud valiku kohaselt eelseadistatud lennuliigutust, ja genereerib seejarel
video. Kui salvestamine on I16ppenud, lendab lennuk tagasi algasendisse.

3. Puudutage @ véi vajutage ks kord kaugjuhtimispuldi lennupausi nuppu. Lennumasin
véljub kohe kiirreziimist ja héljub.
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Piisikiiruse hoidja

Pusikiiruse hoidja véimaldab lukustada lennukiirust ja stabilisaatori péérle miskiirust, muutes juhtimise
lintsamaks ja kaamera liikumise sujuvamaks. Rohkem kaamera liigutusi, naiteks spiraalselt tlespoole liikkumist

ja stabilisaatori poorlemist, saab saavutada juhtkangi ja nupu sisendi suurendamise abil.

/N +Pusikiirusehoidja takistuste véltimise funktsioon jargib praegust lennureziimi. Lennake
ettevaatlikult.

Piisikiirusehoidja kasutamine

1. Seadke Uks kaugjuhtimispuldi kohandatav nupp pusikiirusehoidjale.

2. Juhtkangide vajutamisel vajutage pusikiiruse hoidja nuppu ja lennumasin lendab
automaatselt praeguse kiirusega.

3. Kui keerate kaugjuhtimispuldi nuppu gimbali nurga reguleerimiseks, vajutage

pusikiirusehoidja nuppu ja gimbal péorleb automaatselt vastavas suunas praeguse
poorlemiskiirusega.

.;‘Q'_. « Ripatsi podrlemine peatub, kui see jGuab oma liikumispiirini.

« Kui reguleerite kardaani péorlemise ajal kardaani nurka, teeb kardaan vastava
seadistuse ja jatkab seejarel poorlemist.

4. Vajutage Uks kord kaugjuhtimispuldi lennupausi nuppu vdi puudutage Q pusikiirusehoidja

reziimist valjumiseks .

Heli salvestamine rakenduse kaudu
Rakenduse kaameravaates puudutage ® * * > Kaamerarakenduse salvestamise lubamiseks ja valige
mirasummutusefekt. Heli salvestatakse vastava helisalvestusseadmega samal ajal, kui
lennumasin videot salvestab. Mikrofoni ikoon kuvatakse otsevaates.

Toetatud helisalvestusseadmete hulka kuuluvad nutitelefoni sisseehitatud mikrofon, DJI Mic 2
ja Bluetooth-kérvaklapid. Uhilduvate Bluetooth-seadmete loendi leiate DJI Neo 2 ametliku
veebilehe allalaadimiste lehelt. MGnede Bluetooth-kdrvaklappide kasutamisel vdib esineda
helisalvestuse thilduvusprobleeme. Enne salvestamist testige neid kindlasti.

A « ARGE lilitage salvestamise ajal ekraani valja ega lulituge teistele rakendustele.

45+ Helisalvestuse saab lubada v6i keelata ainult enne salvestamist.



« DJI Fly albumivaates videote vaatamisel v8i allalaadimisel liidetakse
helisalvestusfunktsiooniga salvestatud heli automaatselt videofailiga.

3.4 Kaasahaarav liikumiskontroll

-;‘Q‘;— « See osa tutvustab lennu toimimist DJI Neo 2 kasutamisel koos DJI Goggles N3 (edaspidi

prillid) ja DJI RC Motion 3 (edaspidi liikumiskontroller) kaameraga. Tapsema teabe
saamiseks vaadake prillide ja likumiskontrolleri vastavaid kasutusjuhendeid.

Alltoodud sammud aitavad teil lennukit digesti juhtida.

1.
2.

Asetage droon avatud ja tasasele pinnale nii, et drooni tagaosa oleks kasutaja poole.

Lilitage sisse prillid, kaugjuhtimispult ja lennumasin.

. Enne prillide pahepanemist oodake, kuni drooni ekraan suttib.
. Kéivitage mootorid.

. Kontrollige prillide lennu otsevaadet, et veenduda hoiatuste puudumises ja GNSS-

signaali tugevuses.

. Lennuki mootorite kaivitamiseks vajutage kaks korda lukustusnuppu ja seejarel hoidke

seda all, et lennuk dhku tdusta. Lennuk tduseb umbes 1,2 m kdrgusele ja hdljub.

. Lennuki automaatseks maandumiseks ja mootorite peatamiseks vajutage ja hoidke

lukustusnuppu all, kui see hdljub.

. Lilitage droon, kaitseprillid ja kaugjuhtimispult valja.

Pohilend

g‘@'} * Enne esimest lendu on soovitatav dppematerjali prillidega vaadata. Mine

aadressileSeaded > Juhtimine > Liikumiskontrolleri lennudpetus.

Juhtige drooni DJI RC Motion 3 lukustusnupu, juhtkangi ja gaasipedaali abil.
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1. Lennuki 8hkutdusmise, maandumise ja pidurdamise juhtimiseks kasutage lukustusnuppu.
2. Liigutage juhtkangi, et lennumasin tduseks, laskuks vi horisontaalselt vasakule vdi paremale
liiguks.~.

3. Gaasipedaali vajutamisel on kaks réhutaset. Ornalt esimese ja teise peatuse keskele
vajutades on tunda mérgatavat pausi. Lennuki erinevate toimingute juhtimiseks vajutage
gaasipedaali erinevate peatusteni.

* Kui lihtne ACRO pole lubatud voi lihtsa ACRO toiminguks on valitud Libistamine.

Kui gaasipedaali ei vajutata, siis lennuk hdljub.

Gaasipedaali 6rnalt esimese peatumiseni vajutades saate
lennumasina suunda reguleerida, kallutades liikumiskontrollerit
vertikaalselt vasakule v6i paremale.

Pane tahele, et lennuk ei lenda sel ajal edasi.




Vajuta gaasipedaali teise peatuseni, et lennuk lendaks prillides
oleva ringi suunas.

Ohkutéusmine, pidurdamine ja maandumine

Ohkutéus:Lennuki mootorite kaivitamiseks vajutage kaks korda lukustusnuppu, seejarel vajutage ja
hoidke nuppu uuesti all, et lennuk dhku tdusta. Lennuk tduseb umbes 1,2 m kdrgusele ja hdljub
Ohus.

Pidurdamine:Lennuki pidurdamiseks ja paigal hdljumiseks vajutage lennu ajal lukustusnuppu. Lennu

juhtimise taastamiseks vajutage uuesti.

Maandumine:Lennuki automaatseks maandumiseks ja mootorite peatamiseks vajutage ja

hoidke lukustusnuppu all, kui see héljub.

—j'@"_— « Parast seda, kui lennumasina mootorid on lukustusnupu topeltvajutusega kaivitatud, likake

juhtkangi aeglaselt lles, et lennumasin dhku téusta.
« Kui Easy ACRO on keelatud ja lennuk on maandumispositsioonile jdudnud, likake juhtkangi
ornalt allapoole, et see maanduda. Parast maandumist likake juhtkangi alla ja hoidke

seda selles asendis, kuni mootorid seiskuvad.

/i\ « Kui lennu ajal tekib hédaolukord (naiteks kokkupdrge voi 6husGiduk on kontrolli alt véljas),
kaivitab lukustusnupu neli korda vajutamine funktsiooni ,Stopp Motors Midflight* (mootorite
seiskamine lennu ajal), mis peatab Shusdiduki mootorid koheselt. Funktsioon ,,Mootori

nine | ajal“ pohjustab 6husoiduki allakukkumise. Liikuge ettevaatlikult.

« Liikkumiskontrolleri kasutamisel lennuohutuse tagamiseks vajutage enne prillide kasutamist tks
kord lukustusnuppu, et pidurdada ja héljuda. Selle tegemata jatmine on ohutusrisk ja voib

pOhjustada 6husdiduki juhitavuse kaotamise v6i vigastusi.

Edasi ja tagasi lendamine

Edasi vdi tagasi lendamiseks vajuta liikkumiskontrolleri gaasipedaali. Kiirendamiseks rakenda
vajutamisel vdi likkamisel suuremat survet. Peatumiseks ja hdljumiseks vabasta nupp.

Vajuta gaasipedaali teise peatuseni, et lennuk lendaks prillides oleva ringi suunas.
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Lennuki tagurdamiseks likka gaasipedaali ettepoole.

Lennuki orientatsiooni reguleerimine

Vajutage gaasipedaali drnalt esimese peatumiseni ja kallutage samaaegselt liikumiskontrolleri
Ulaosa mdlemas suunas, et lennumasin pddrleks. Mida suurem on kaldenurk, seda



Liikumiskontrollerit kasutades pddrleb lennuk kiiremini. Prillide ring liigub vasakule ja
paremale ning lennu otsevaade muutub vastavalt.

- N

Lennuki nurga all tdusmine voi laskumine

Kui lennuk peab lendama ulespoole suunatud nurga all, vajutage gaasipedaali teise
peatuseni, kallutades samal ajal liikumiskontrollerit tles.

- zZ

Kui lennuk peab lendama allapoole suunatud nurga all, vajutage gaasipedaali teise peatuseni,
kallutades samal ajal likumiskontrollerit allapoole.
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Gimbali ja kaamera juhtimine

Lennu ajal vdi kui gaasipedaali ei vajutata ja lennumasin hdljub, kallutage liikumiskontrollerit
Ules ja alla, et juhtida stabilisaatori kallet. Stabilisaatori kalle muutub vastavalt
likumiskontrolleri kaldele ja on alati kooskdlas liikumiskontrolleri suunaga. Prillide ring liigub
Ules ja alla ning lennu otsevaade muutub vastavalt.

/N < Enne 8hkutdusmist voi lukustusnupu kasutamisel lennumasina hdljumiseks ei saa
kardaani kallet juhtida.

« Liikkumiskontrolleril oleva nupu abil kerige kaamera kallutamiseks Ules v&i alla enne

6hkutdusmist vdi RTH ja maandumise ajal.

Pea jalgimine

Parast pea jélgimise lubamist saab lennu ajal pea liigutustega juhtida drooni horisontaalset
orientatsiooni ja stabilisaatori kallet. Avage otseteemenii

Lennu otsevaates avage kiirjuhtimismeniiti ja kispsake 4 pea jalgimise lubamiseks.

Pea jalgimise reZiimis ei saa liikumiskontroller stabilisaatori kallet juhtida ja juhtimine on

saadaval ainult drooni kaudu. Kasutajad saavad drooni suunda endiselt juhtida
likumiskontrolleri kallutamisega ilma gaasipedaali vajutamata.



Lihtne ACRO

Kasuta liikumiskontrollerit lintsate ACRO-toimingute sooritamiseks, sh ettepoole salto, tagasi salto,

rullumine ja 180° triiv.

/I + Takistuste valtimine on keelatud, kui lihtne ACRO on lubatud. Takistuste valtimine
jatkub automaatselt, kui lihtne ACRO on keelatud. Enne lihtsa ACRO toimingute
tegemist poorake tahelepanu Umbrusele ja veenduge, et laheduses pole takistusi.

« Lihtne ACRO pole jargmistel juhtudel saadaval:
+ Ohussiduk tduseb dhku, héljub 8hus, maandub vdi naaseb koju;
+  Lennuk on sportreZiimis;
+  Lennuki aku tase on alla 35%;
+  Lennuki lennukdrgus on alla 1,5 m;
*  Tuule kiirus on ule 4 nm/s;

+ Positsioneerimise jdudlus on halb (GNSS ja nagemissiisteem pole
saadaval);

+  Lennuk asub piirangutsooni vdi kdrgustsooni puhvervodndis v8i laheneb
maksimaalsele lennudistantsile.

« Kasutage Easy ACRO-t ettevaatusega jargmistes olukordades:

+  Kui 8husdiduki asendinurk suureneb (naiteks poorete tegemisel, kiirel
kiirendamisel v6i aeglustamisel v6i kui tuule kiirus on ile
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2 m/s), tuleb samuti suurendada lennuki kérgust. Vastasel juhul ei pruugi
Easy ACRO saadaval olla.

+  Kui dhusdiduki asendinurk ei ole stabiilne (naiteks pddrete tegemisel, kiirel
kiirendamisel voi aeglustamisel, kui tuule kiirus on tle 2 m/s v6i kui Easy ACRO-
d pidevalt kéivitatakse), v6ib 6husdiduk parast Easy ACRO-toimingute
sooritamist kilgsuunas triivida ja selle kdrgus ei pruugi olla stabiilne.
Kokkupdrgete valtimiseks pdodrake tahelepanu imbritsevale keskkonnale ja
BGhusdiduki kérgusele.

g‘r\‘}i; « Lihtsat ACRO-d ei saa jargmistel juhtudel lubada:
< Video salvestamisel;
+  Kui pea jalgimine on lubatud;

+  DJI FPV kaugjuhtimispuldiga 3 kasutamisel.

1. Avage kontekstimentii ja valige Lihtne ACROLennuk on lihtsas ACRO-reZiimis. Vaadake
valitud toimingut prillide otsevaate vasakul kuljel.

2m/s 2m/s
H 55m D 40m

2. Lihtsate ACRO-toimingute vahel vahetamiseks kasutage likumiskontrolleril olevat ketast.



3. Kui Easy ACRO on lubatud, liigutage juhtkangi, et teha erinevaid Easy ACRO toiminguid, nagu

allpool naidatud.

Slaid
Lennuki tdusmiseks voi laskumiseks likake juhtkangi Ules voi alla.

Lennuki horisontaalseks vasakule v6i paremale likumiseks likake juhtkangi vasakule voi paremale.

180° triiv
Lennuki 180° vasakule v6i paremale triivimiseks likake juhtkangi vasakule vdi paremale.

Selles reziimis ei reageeri lennumasin juhtkangi ules voi alla vajutamisele.

Pééramine
Lennuki edasi-tagasi salto sooritamiseks liikka juhtkangi tles voi alla.

Lilkake juhtkangi vasakule vdi paremale, et lennumasin teeks Uhe rulli vasakule vdi paremale.
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3.5 Videosalvestuse soovitused ja napuniited

1. Lennueelne kontroll-leht on loodud selleks, et aidata kasutajal ohutult lennata ja lennu ajal videoid

filmida. Enne iga lendu vaadake l&bi taielik lennueelne kontroll-leht.

2. Kaugjuhtimispuldi kasutamisel on soovitatav teha fotosid vdi salvestada videoid
tavalises voi filmireZiimis lendamise ajal.

3. ARGE lennake halva ilmaga, naiteks vihmasel vdi tuulisel p&eval.

4. Valige kaamera sétted, mis vastavad teie vajadustele kdige paremini.

5. Tehke lennukatseid lennumarsruutide maaramiseks ja stseenide eelvaatamiseks.
6. Sujuva ja stabiilse lennu tagamiseks juhtige DJI Neo 2 6rnalt.

7. Péarast lendu eemaldage DJI Neo 2 mdlemal kiiljel asuvatest dhuvétuavadest vodrkehad, et

véltida ummistust.



Lennuk
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4 Lennuk

4.1 Lennureziimid

Palm Controli ja mobiilirakenduse juhtimise kasutamisel ei toeta DJI Neo 2
lennureziimide vahetamist.

DJI RC-N3 kaugjuhtimispuldi kasutamisel saab lennureZiimi vahetada tavalise, sportliku ja
filmireziimi vahel, kasutades kaugjuhtimispuldi lennureziimi IUlitit.

Liikumiskontrolleri kasutamisel saab lennureziimide vahel vahetada tavalise ja sportliku
vahel, kasutades liikumiskontrolleril olevat reziiminuppu.

FPV kaugjuhtimispuldi kasutamisel saab lennureziimi vahetada tavalise ja sportliku reziimi
vahel, kasutades kaugjuhtimispuldi lennureziimi lulitit.

Tavaline reziim:Lennuk suudab tépselt hdljuda ja stabiilselt lennata ning sobib enamikeks

lennusituatsioonideks.

Sportreziim:SportreZiimis suureneb lennumasina maksimaalne horisontaalne lennukiirus. Pange

tahele, et takistuste valtimise funktsioon on sportreziimis keelatud.

Kinoreziim:Kinoreziim pdhineb tavarezimil piiratud lennukiirusega, mis muudab drooni
salvestamise ajal stabiilsemaks.

Lennuk lllitub automaatselt asendireziimile (ATTI), kui ndgemissisteem pole saadaval vdi on
keelatud ja GNSS-signaal on ndrk vdi kompassi to0s esineb haireid. ATTI-reZiimis v8ib timbrus
6husdidukit kergemini mdjutada. Keskkonnategurid, naiteks tuul, véivad pdhjustada
6husdiduki horisontaalset triivi, mis v8ib kujutada endast ohtu, eriti suletud ruumides
lendamisel. Ohusdiduk ei suuda automaatselt hdljuda ega pidurdada, seetdttu peaks piloot
OGnnetuste valtimiseks 6husdiduki véimalikult kiiresti maanduma.

.;‘Q"_. * Lennureziimid toimivad ainult kasitsi lendamisel kaugjuhtimispuldi abil.

/N« SportreZiimis suurenevad 6huséiduki maksimaalne lennukiirus ja pidurdusteekond
markimisvaarselt. Tuulevaikses ilmas on vajalik minimaalne pidurdusteekond 20
m.

* Tuulevaikses olukorras on 6husdiduki tdusmisel ja laskumisel sportreziimis voi
tavareZiimis ndutav minimaalne pidurdusteekond 5 m.

* Lennuki reageerimisv@ime suureneb markimisvaarselt spordireziimis, mis tahendab,
et kaugjuhtimispuldi juhtkangi vaike liigutus tdhendab, et lennuk liigub suure
vahemaa taha. Jélgige lennu ajal piisavat manddverdamisruumi.

« Spordireziimis salvestatud videotes vdib esineda varisemist.




4.2 Ohusoéiduki oleku indikaator

Lennuki olekuindikaatorite kirjeldused

Tavaline

Vilgub aeglaselt siniselt Palmi/Palmi maandumise otsimine on
pooleli
@x 2 - Vilgub kaks korda siniselt Mdlemad kaed on Zestide juhtimise ajal kinnitatud
) — Uhtlane sinine Zestide juhtimine
@ ------ Kaunviljad rohelised Kasitsi juhtimine
Q Vilgub valgelt Fotode loendur
o — Uhtlane valge Video salvestamine
Holatusselsundid
i AKU/GNSS ja visuaalne reziim on kriitiliselt tihi
O Vilgub kiiresti punaselt —
(asendireziim lubatud)
% Jélgitav objekt kadunud / 6hkutbus on keelatud (nt aku

Uhtlane punane

tiihjeneb)

" Kaivitab automaatselt RTH, kui Smart Snaps
e Vilgub aeglaselt kollaselt

ootamatult sulgub

[1] Kui lennumasin ei saa 6hku tdusta, kui olekuindikaator on pidevalt punane, vaadake DJI Fly hoiatusteadet.

4.3 Tagasi koju

Lugege selle jaotise sisu hoolikalt labi, et olla kursis 6husdiduki kdaitumisega
kojunaasmise (RTH) reziimis.

Lennuki juhtimisel puldi v8i mobiilirakenduse abil on saadaval RTH-funktsioon. RTH-funktsioon
lennutab lennuki automaatselt tagasi vimasesse salvestatud kodupunkti. RTH-funktsiooni saab
kaivitada kolmel viisil: kasutaja kaivitab RTH aktiivselt, lennukil on tuhi aku voi
kaugjuhtimispuldi signaal v&i videollekande signaal on kadunud (rikkekindel RTH). Kui lennuk
salvestab kodupunkti edukalt ja positsioneerimissiisteem t66tab normaalselt, siis RTH-
funktsiooni kéivitamisel lendab lennuk automaatselt tagasi ja maandub kodupunktis.
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[IJ Kodupunkt:Kodupunkt salvestatakse Shkutdusmisel, kui Shusdidukil on
tugev GNSS-signaal %26 . P&rast kodupunkti salvestamist annab DJI Fly h&éljuhise.
Vaikimisi on kodupunktiks seatud &hkutbusmiskoht. Lennu ajal sdéltuvad kodupunkti
uuendused juhtimis meetodist.
« Lennuki juhtimisel kaugjuhtimispuldiga saab kodupunkti
késitsi uuendatud ®** > Ohutus vajadusel lennu ajal DJI Fly lehel (nt

kui teie positsioon on muutunud).

« Mobiilirakenduse juhtimise puhul uuendatakse kodupunkti diinaamiliselt objekti asukoha

pdhjal, kui kasutatakse funktsiooni Jalgi voi muid objekti jalgimise funktsioone.

RTH ajal kuvatakse kaameravaates AR RTH marsruut, mis aitab teil ndha tagasiteed ja tagada
lennuohutuse. Kaameravaates kuvatakse ka AR kodupunkt. Kui lennumasin jduab
kodupunktist kdrgemale alale, podrab stabilisaatori kaamera automaatselt allapoole. AR -
lennuki vari ilmub kaameravaatesse, kui lennumasin laheneb maapinnale, vdimaldades teil
lennumasinat juhtida, et see maanduks teie eelistatud asukohta tdpsemalt.

Kaameras kuvatakse AR-i kodupunkt, AR-i RTH-marsruut ja AR-i 6husaiduki vari.

vaikimisi vaade. Kuva saab muuta ® * * > Ohutus > AR-seaded.

/I« AR RTH marsruuti kasutatakse ainult viitamiseks ja see vGib erinevates olukordades tegelikust
lennumarsruudist erineda. Podrake RTH ajal alati tahelepanu ekraanil kuvatavale reaalajas

vaatele. Lennake ettevaatlikult.

* RTH ajal reguleerib droon automaatselt stabilisaatori kallet, et suunata kaamera
vaikimisi RTH marsruudi poole. Ripatsiketta kasutamine kaamera orientatsiooni
reguleerimiseks vdi kaugjuhtimispuldi kohandatavate nuppude vajutamine
kaamera tsentreerimiseks peatab drooni stabilisaatori kalde automaatse
reguleerimise, mis vdib takistada AR RTH marsruudi vaatamist.

Teade

/N * Kui positsioneerimissiisteem té6tab ebanormaalselt, ei pruugi lennumasin olla
vdimeline kodupunkti naasma. Failsafe RTH ajal v8ib lennumasin lulituda ATTI-
reziimi ja maanduda automaatselt, kui positsioneerimissisteem té6tab
ebanormaalselt.

» Mobhiilirakenduse juhtimise kasutamisel sooritab 6hus®8iduk ainult maandumise ja
ei saa RTH-d sooritada, kui GNSS-signaali pole.

« Kui GNSS-signaali pole, ARGE lennake iile veepindade, klaaspindadega hoonete v6i
kohtades, kus k8rgus maapinnast on suurem



kui 10 m. Kui positsioneerimissiisteem to6tab ebanormaalselt, ltlitub 6husGiduk
ATTl-rezimi.

« Enne iga lendu on oluline méérata sobiv RTH-kérgus. Kaivitage DJI Fly ja maarake
RTH-kdrgus.

« Lennuk ei suuda RTH ajal takistusi tuvastada, kui keskkonnatingimused ei ole
tuvastussisteemile sobivad.

* GEO tsoonid vdivad RTH-d mdjutada. Valtige GEO tsoonide lahedal lendamist.

« Liiga suure tuulekiiruse korral ei pruugi lennumasin suuta kodupunkti naasta.
Lennake ettevaatlikult.

« Podrake RTH ajal erilist tdahelepanu vaikestele vdi peentele objektidele (nditeks puuoksad
voi elektriliinid) v8i labipaistvatele objektidele (naiteks vesi voi klaas). Hadaolukorras
valjuge RTH-st ja juhtige dhusdidukit kasitsi.

* Maarake taiustatud RTH vaartuseks Eelseadistus Kui RTH-teel on elektriline voi

llekandemaste, millest dhusdiduk ei saa médda minna, veenduge, et RTH-kdrgus on
seatud kdrgemaks kui kdik takistused.

« Lennuk pidurdab ja naaseb koju vastavalt vimastele sétetele, kui Taiustatud RTH DJI
Fly seadeid muudetakse RTH ajal.

« Kui RTH ajal reguleeritakse maksimaalset kdrgust allapoole praegust kdrgust, laskub
6husdiduk kdigepealt maksimaalsele kdrgusele ja jatkab seejarel koju naasmist.

« RTH korgust ei saa RTH ajal muuta.

« Kui praeguse kdrguse ja RTH kdrguse vahel on suur erinevus, ei saa akutoite hulka
tépselt arvutada tuulekiiruse erinevuste tottu erinevatel kdrgustel. P6drake erilist
téhelepanu DJI Fly akutoite viipadele ja hoiatustele.

» Kui kaugjuhtimispuldi signaal on taiustatud RTH reZimis normaalne, saab kaldenurga
kangi kasutada lennukiiruse juhtimiseks, kuid suunda ja kdrgust ei saa juhtida ning
lennumasinat ei saa juhtida vasakule vdi paremale lendama. Kaldenurga kangi
pidev vajutamine kiirendamiseks suurendab aku energiatarvet. Lennumasin ei saa
takistustest mooda hiilida, kui lennukiirus tletab efektiivse tuvastamiskiiruse. Kui
kaldenurga kang I6puni alla likata, pidurdab lennumasin, héljub paigal ja véljub
RTH reziimist. Lennumasinat saab juhtida pérast kaldenurga kangi vabastamist.

« Kui lennumasin jouab eelseadistatud RTH ajal tdustes lennumasina praeguse asukoha
vBi kodupunkti kdrguse piirini, siis lennumasin I6petab tdusmise ja naaseb
kodupunkti praegusel kdrgusel. P66rake RTH ajal tahelepanu lennuohutusele.
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» Kui kodupunkt asub kdrgustsoonis, kuid 6husGiduk ei ole kdrgustsoonis, siis laskub
6husdiduk kdrgustsooni jdudes allapoole kdrguspiiri, mis vdib olla madalam kui
seatud RTH kdrgus. Lennake ettevaatlikult.

* Lennuk véljub RTH-reZimist, kui imbritsev keskkond on RTH Idpetamiseks liiga
keeruline, isegi kui tuvastussiisteem to6tab korralikult.

* RTH-d ei saa automaatse maandumise ajal kaivitada.

Taiustatud RTH

Kui taiustatud RTH kaivitub, planeerib lennumasin automaatselt parima RTH-trajektoori, mis
kuvatakse DJI Fly's ja mida kohandatakse vastavalt keskkonnale. RTH ajal kohandab
lennumasin lennukiirust automaatselt vastavalt keskkonnateguritele, nagu tuule kiir us, tuule
suund ja takistused.

Kui puldi ja drooni vaheline juhtimissignaal on hea, véljuge RTH-reZiimist @ jargmiselt:

DJI Fly's koputades vdi puldil RTH nuppu vajutades. Parast RTH reZiimist valjumist saate
drooni uuesti kontrolli alla.

Paastiku meetod

Kasutaja kaivitab aktiivselt RTH

* Peopesa kontroll: Kui lennumasin on objektist 5 meetri raadiuses, sirutage peopesa vélja; lennumasin

naaseb automaatselt ja maandub teie kéele, kui olete peopesaga tihenduse kinnitanud.

* Mobiilirakenduse juhtimine: Lennu ajal puuduta £ pal Fly kaameravaate vasakul

kiljel. Hipikaknas vajuta ja hoia RTH ikooni all, et RTH kaivitada.

* Kaugjuhtimispuldi kasutamine: Lennu ajal saate RTH-d kéivitada vajutades ja
hoides all kaugjuhtimispuldi RTH nuppu v6i puudutades DJI Fly kaameravaate vasakut
kilge ja seejarel vajutades ja £ hoides all RTH ikooni.

Kui kaugjuhtimispuldi signaal RTH ajal kaob, jatkab lennumasin RTH protseduuri
olenemata eelseadistatud signaali kadumise toimingust.

L Liikumiskontrolleri kasutamine:RTH alustamiseks vajutage ja hoidke liikumiskontrolleri
reziiminuppu all. Lennumasin lendab tagasi viimati uuendatud kodupunkti. RTH ajal vajutage RTH
tuhistamiseks Uks kord lukustusnuppu. Parast RTH-reziimist valjumist taastavad kasutajad

lennumasina tle kontrolli.

Lennuki aku on tiihi

Lennu ajal, kui aku tase on madal ja sellest piisab vaid kodupunkti lendamiseks,
kuvatakse DJI Fly's hoiatusteade. Kui puudutate RTH kinnitamiseks vdi ei tee enne
loenduri I16ppu midagi, alustab droon automaatselt madala akutasemega RTH-d.



Kui tihistate aku tihjenemise RTH teate ja jatkate lennumasinaga lendamist, maandub
lennumasin automaatselt, kui aku praegune tase suudab lennumasinat praeguselt kdrguselt
laskumiseks toetada vaid nii kaua, kui on vaja.

Kaugjuhtimisseadmeid saab kasutada 6hus6iduki horisontaalse liikumise juhtimiseks
maandumisprotsessi ajal. Lennutage 6husdiduk véimalikult kiiresti maandumiseks sobivasse
kohta.

A « Kui intelligentse lennuaku tase on liga madal ja koju naasmiseks pole piisavalt véimsust,
maanduge 6husdiduk nii kiiresti kui v8imalik. Hilinenud tegevus kaivitab tdukejou
jarkjargulise vahenemise, mis voib taieliku tihjenemise korral eskaleeruda kontrollimatu
laskumiseni. See voib pdhjustada 6husdiduki havimist, kolmandate isikute varalist kahju

vOi kehavigastusi.

» ARGE automaatse maandumise ajal gaasihooba ilespoole suruge. Vastasel juhul
vaheneb lennumasin jark-jargult tdukejéuga ja aku taieliku tihjenemise jarel véib
see isegi alla kukkuda.

Kaugjuhtimispuldi signaali kadumine

Kui kaugjuhtimispuldi signaal kaob kauemaks kui 6 sekundiks, alustab lennumasin automaatselt
hédaolukorras RTH-d, kui signaali kadumise toiming on seatud RTH-le. Toiminguks saab maérata ka

hdljumise v6i maandumise.

Kui valgustus- ja keskkonnatingimused on nadgemissisteemi jaoks sobivad, alustab droon
RTH-d, kasutades RTH sétete kohaselt taiustatud RTH-d. Droon jadb RTH-reZiimi isegi siis, kui
kaugjuhtimispuldi signaal taastub. DJI Fly uuendab vastavalt RTH-teed.

Kui valgustus- ja keskkonnatingimused ei sobi ndgemissuistee mile, pidurdab 6hus&iduk ja
héljub sealt edasi, seejarel siseneb algsele marsruudile RTH.

» Kui RTH kaugus (horisontaalne kaugus 6hus@iduki ja kodupunkti vahel) on suurem kui 50 m,
siis muudab B6husdiduk oma suunda ja lendab enne eelseadistatud RTH reZimi sisenemist
50 m tagasi oma algsel lennumarsruudil.

* Kui RTH kaugus on suurem kui 5 m, kuid vaiksem kui 50 m, muudab lennumasin oma
suunda ja lendab otse horisontaalselt tagasi kodupunkti praegusel kdrgusel.

* Lennuk maandub kohe, kui RTH kaugus on alla5 m.

RTH protseduur

Parast taiustatud RTH kaivitamist pidurdab 6husdiduk ja hdljub paigal.

*  Kui keskkond véi valgustingimused on nagemissiisteemile sobivad:
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Lennumasin kohandab oma suunda kodupunkti suhtes, planeerib parima marsruudi
vastavalt RTH séatetele ja naaseb seejarel kodupunkti.

*  Kui keskkond voéi valgustingimused ei sobi nagemissiisteemile:

+  Kui RTH kaugus on ile 5 meetri, naaseb lennumasin koju vastavalt
Eelseadistatud.

+  Lennuk maandub kohe, kui RTH kaugus on alla 5 m~

* Mobiilirakenduse juhtimise kasutamisel maandub lennuk kohe, kui RTH kaugus on vaiksem kui 2
m.

RTH-seaded

/I * Mobiilirakenduse juhtimise kasutamisel RTH marsruudi seadeid ei toetata ja
6hus8iduk naaseb alati médda optimaalset trajektoori.

Kui valgustus on piisav ja keskkond on ndgemissisteemile sobiv, planeerib
6husdiduk automaatselt optimaalse RTH-trajektoori ja reguleerib kdrgust vastavalt
keskkonnateguritele, naiteks takistustele ja edastussignaalidele.

Kui ndgemissiisteem ei toota korralikult:

+  Kui objekti on juba jalgitud: kodupunkt uuendatakse diinaamiliselt objekti
asukoha jargi ja RTH kérgus seatakse madalamaks otse objekti kohal.

+ Kui objekti pole jalgitud: lennumasin tduseb etteantud ohutule kdrgusele ja
naaseb koju, valtides seeldbi enamikku levinud takistusi.

RTH satted on saadaval taiustatud RTH jaoks. Minge DJI Fly kaameravaatele voi

kaitseprillid (kui neid kasutatakse), koputage *°* > Ohutus ja kerige valikuni Tagasi koju (RTH).

* Optimaalne:

- "'-..._.../ \

A 4
4

+  Kui valgustus on piisav ja keskkond on nadgemissusteemile sobiv, planeerib
6hus6iduk automaatselt optimaalse RTH-trajektoori ja reguleerib kérgust.
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vastavalt keskkonnateguritele, nditeks takistustele ja edastussignaalidele,
olenemata RTH kdrguse seadistusest. Optimaalne RTH-trajektoor téhendab, et
droon labib [ihima véimaliku vahemaa, et vahendada aku energiatarbimist ja

pikendada lennuaega.

+  Kui valgustus on ebapiisav vdi keskkond ei sobi ndge missiisteemile, teostab droon

eelseadistatud RTH-d, mis p6hineb RTH k&rguse seadistusel.

Eelseadistus:
\EJ
|
i
. Sobiv valgustus ja Sobimatu valgustus ja
RTH kaugus/korgus L. -
Keskkonnatingimused keskkonnatingimused
Lennuk planeerib RTH-
trajektoori, lendab Lennuk tduseb RTH
Praegune korgus- takistustest médda kdrgusele ja lendab
tude < RTH al | minnes avatud alale, kodupunkti sirgjooneliselt
kérgus tduseb RTH-kdrgusele ja RTH kérgusel.iy
RTH kaugus

> 50 meetrit

naaseb koju parimat
marsruuti kasutades.

Praegune kdrgus-

tude = RTHal-
kdrgus

RTH kaugus on 5-50 m

Lennuk naaseb koju,
kasutades praegusel
kdrgusel parimat
marsruuti.

Lennuk lendab
kodupunkti sirgjooneliselt
praegusel kdrgusel.y

Lennuk lendab
kodupunkti sirgjooneliselt
praegusel kdrgusel.i2

[1] Kui ettepoole suunatud LIDAR tuvastab ees takistuse, tduseb Ghusdiduk takistuse véltimiseks. See
I6petab tdusmise, kui eesolev tee on vaba, ja jatkab seejéarel RTH-le tdusmist. Kui takistuse kérgus

tletab kdrguspiirangu, pidurdab Shusdiduk ja hdljub ning kasutaja peab juhtimise tle vétma.

[2] Lennuk pidurdab ja hdljub ning kasutaja peab juhtimise ule v6tma.

Kui lennumasin laheneb kodupunktile ja praegune kdrgus on suurem kui RTH kdrgus,

otsustab lennumasin nutikalt, kas edasi lennates laskuda, lahtudes Gmbritsevast
keskkonnast, valgustusest, seatud RTH kdrgusest ja
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praegune korgus. Kui Shusdiduk jduab kodupunktist kdrgemale alale, ei ole dhusdiduki
praegune kdrgus madalam kui seatud RTH k&rgus.

Erinevate keskkondade, RTH kaivitusmeetodite ja RTH satete RTH-plaanid on jargmised:

Sobiv valgustus ja
e keskkonnatingimused Sobimatu valgustus ja
RTH paastiku meetod L.
(Lennuk suudab takistustest ja GEO keskkonnatingimused
Kasutaja aktiivselt Eelseadistus(L jab t6 et
kaivitab RTH mooéda minna takistustest ja GEO
Lennuki aku on tihi Lennuk teostab RTH-d RTH tsoonidest.
sétete alusel: Algne marsruut RTH,
. Eelseadistatud RTH kéivitatakse
» Optimaalne
Kaugjuhtimispuldi signaali taastamisel.(Lennuk
signaali kadumine " Eelseadistatud dab GEO-t doda hiilida
ning takistuse korral pidurdab ja
holjub ohus.

Maandumiskaitse

RTH ajal aktiveerub maandumiskaitse kohe, kui 8husdiduk hakkab maanduma.
Lennuki spetsiifiline jdudlus on jargmine:
» Kui maapind leitakse maandumiseks sobivaks, maandub DJI Neo 2 otse.

» Kui maapind osutub maandumiseks sobimatuks, hdljub DJI Neo 2 hdljudes ja ootab piloodi
kinnitust. Saate maanduda peopesadega vdi maanduda DJI Neo 2 k&sitsi.

» Kui DJI Neo 2 ei suuda tuvastada, kas maapealne keskkond sobib maandumiseks, kuvab DJI
Fly voi prillid maandumisjuhise, kui DJI Neo 2 laskub maapinnast 0,3 m kdrgusele.
Kinnitage maandumisjuhis ja DJI Neo 2 maandub. Samuti saate maanduda peopesadega
vdi maanduda DJI Neo 2 késitsi.

—:'Q:— * Maandumiskaitse aitab ainult maandumiskeskkonda kindlaks teha. Ohutuse
tagamiseks podrake maandumise ajal tahelepanu tmbritsevale keskkonnale.

« Jargmistes olukordades ei pruugi maandumiskaitse olla saadaval ja DJI Neo 2 v8ib
maanduda otse sobimatule maapinnale:

* Lendamine monokroomsete, peegeldavate v6i hdmaras pindade, suure selge
tekstuurita pinnaala vdi dinaamilise tekstuuriga pindade, naiteks siledate
keraamiliste plaatide, ebapiisava valgusega garaazipérandate ja tuules lehviva rohu
kohal.



*  Lendamine ule takistuste, millel puudub selge tekstuur, naiteks suured kivid v&i

peegeldavad voi Uhevérvilised pinnad, néiteks reljeefsed plaadid.
+ Lendamine Ule vaikeste vdi peente takistuste, naiteks elektriliinide ja puuokste.

* Lendamine Ule tasase maapinnaga sarnaste pindade, naiteks pligatud ja tasase
pinnase, tasase puulatva ja poolkerakujulise pinnase.

« Jargmistes olukordades vdib maandumiskaitse kogemata kaivituda ja DJI Neo 2 ei saa
maanduda. Saate maanduda peopesaga v0i maanduda DJI Neo 2 kasitsi.

+ Lendamine pindade kohal, mida nagemissiisteem v8ib veena segi ajada,
naiteks marg maa ja lompidega alad.

+ Lennatakse Ule tasase pinna, kuid lAheduses on selge tekstuuriga pindu
(kaldus pindu vdi treppe).

4.4 Andurisiisteem
1

2 ?
13
1. Mitmesuunaline monokulaame 2. Ettepoole suunatud LiDAR+

nagemissusteem . -
g 3. Allapoole suunatud infrapunaandurite stisteem

* Ettepoole suunatud LiDAR vastab 1. klassi lasertoodete inimsilma ohutusnduetele.

Ettepoole suunatud LiDAR suudab tuvastada eesolevaid takistusi. Kéiksuunaline monokulaarne
nagemissisteem tdotab kdige paremini piisava valgustuse ja selgelt méargistatud vdi tekstuuriga takistuste
korral. Kéiksuunaline monokulaarne nagemissusteem aktiveerub automaatselt, kui lennuk on tavalises vdi
kinoreZiimis ja takistuste véltimise toiming on seatud olekusse Méédaviik voi Pidur DJI Fly-s.

Positsioneerimisfunktsioon on rakendatav siis, kui GNSS-signaalid pole saadaval v6i on nérgad.

-:'Q:— « Kui visuaalse positsioneerimise ja takistuste valtimise funktsioon on keelatud, tugineb
6husdiduk hdljumiseks ainult GNSS-ile, igasuunaline takistuste véaltimine pole
saadaval ja 6husGiduk ei aeglusta maapinna lahedal laskumisel automaatselt.
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Kui visuaalse positsioneerimise ja takistuste véaltimise funktsioon on keelatud, on vaja olla eriti

ettevaatlik.

« Visuaalse positsioneerimise ja takistuste valtimise keelamine toimib ainult k&sitsi
lendamisel ning ei toimi RTH, automaatse maandumise ega intelligentsete
lennureziimide kasutamisel.

« Visuaalse positsioneerimise ja takistuste valtimise saab ajutiselt keelata pilvedes ja udus voi kui maandumisel
tuvastatakse takistus. Hoidke visuaalse positsioneerimise ja takistuste valtimise funktsioonid
tavapéaraste lennusituatsioonide korral sisse lulitatud. Visuaalse positsioneerimise ja takistuste valtimise

funktsioon on pérast husoiduki taaskaivitamist vaikimisi sisse lilitatud.

Teade

/I\ < Poorake tahelepanu lennukeskkonnale. Andursisteem tootab ainult teatud
olukordades ega saa asendada inimese kontrolli ja otsustusv8imet. Lennu ajal
poodrake alati tdhelepanu Umbritsevale keskkonnale ja DJI Fly hoiatustele ning
vastutage lennumasina Ule kontrolli séilitamise eest.

« Kui GNSS-i pole saadaval, aitab 6husdiduki positsioneerimisel allapoole suunatud
nagemissusteem, mis toéotab kdige paremini, kui 6huséiduk on kdrgusel 0,5-10 m.
Kui dhusdiduki kdrgus on tle 30 m, on vaja olla eriti ettevaatlik, kuna see vdib
mdjutada visuaalse positsioneerimise toimivust.

« Allavaatesiisteem ei pruugi korralikult té6tada, kui 6husdiduk lendab vee lahedal.
Seetdttu ei pruugi 6husdiduk maandumisel olla vBimeline aktiivselt valtima allpool
asuvat vett. Soovitatav on sdilitada kogu aeg lennujuhtimine, teha tmbrits eva
keskkonna pdhjal mdistlikke otsuseid ja valtida allavaatesisteemile liigset lootmist.

* Nagemissusteem ei suuda tépselt tuvastada suuri raami ja kaablitega
konstruktsioone, naiteks tornkraanasid, korgepingeulekandetorne,
kdrgepingeulekandeliine, vantsildu ja rippsildu.

* Nagemissisteem ei saa korralikult td6tada pindade lahedal, millel puuduvad selged
mustrivariatsioonid v8i kus valgustus on liiga ndrk voi liilga tugev. Nagemissisteem ei

saa korralikult todtada jargmistes olukordades:

* Monokroomsete pindade (nt puhas must, valge, punane vai roheline) lahedal lendamine.
- Lendamine tugevalt peegeldavate pindade lahedal.

¢ Lendamine vee vdi |&bipaistvate pindade |&dhedal.

*  Liikuvate pindade v8i objektide lahedal lendamine.

* Lendamine piirkonnas, kus valgustus muutub sageli ja drastiliselt.

- Lendamine aarmiselt tumedate (<1 luks) v&i heledate (>100 000 luksi) pindade lahedal.



* Lendamine infrapunalaineid tugevalt peegeldavate v8i neelavate pindade
lahedal (nt peeglid, klaas, liklusmérgid ja asfaltkatted).

*  Lendamine selgete mustrite voi tekstuurideta pindade léahedal.

* Lendamine korduvate identsete mustrite v8i tekstuuridega pindade lahedal (nt
sama kujundusega plaadid).

+ Lendamine vaikese pindalaga takistuste lahedal (nt aiad, puuoksad ja
elektriliinid).

< Lendamine véikeste postitaoliste objektide (nt elektripostid, tdnavavalgustuspostid) lahedal.
+  Liikuvate objektide (nt jalutajate v6i s6idukite) lahedal lendamine.

« Hoidke andureid alati puhtana. ARGE kriimustage ega muutke andureid. ARGE
kasutage lennumasinat tolmuses vdi niiskes keskkonnas.

* Nage missusteemi kaamerad vdivad pérast pike mat hoiustamist vajada
kalibreerimist. DJI Fly's kuvatakse vastav teade ja kalibreerimine toimub
automaatselt.

« ARGE lennake vihma, udu vdi alla 100 m nahtavuse korral.
« ARGE blokeerige sensorsiisteemi.

« ARGE sbitke kiiresti takistuse poole, et valtida ohtu, et tuvastussiistee m ei reageeri
digeaegselt, mis vdib viia kokkupdrkeni.

« Kontrollige enne iga dhkutdusmist jargmist:

+ Veenduge, et sensorsusteemi klaasil poleks kleebiseid ega muid takistusi.

+  Kui sensorsusteemi klaasil on mustust, tolmu vai vett, kasutage pehmet lappi.
ARGE kasutage alkoholi sisaldavaid puhastusvahendeid.

+  Kui sensorsusteemi laatsed on kahjustatud, votke Ghendust DJI toega.

« Ettepoole suunatud LiDAR ei suuda tuvastada takistusi, mille peegelduvus on alla 10%, ega

peegeldavaid objekte, naiteks klaasi.

4.5 Taiustatud piloodi abisiisteemid

Taiustatud piloodi abisiisteemide (APAS) funktsioon on saadaval tavareZiimis ja filmireZiimis.
Kui APAS on lubatud, reageerib 6husdiduk jatkuvalt teie kdsklustele ja planeerib oma
trajektoori vastavalt nii juhtkangi sisenditele kui ka lennukeskkonnale. APAS muudab
takistuste valtimise lihtsamaks, sujuvama kaadri saamise ja parema lennukogemuse.
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Kui APAS on lubatud, saab 6husdiduki peatada kaugjuhtimispuldi lennupausi nupu
vajutamisega. Ohusdiduk pidurdab ja hdljub kolm sekundit ning ootab edasisi piloodi
kéaske.

APAS-i lubamiseks avage DJI Fly ja minge aadressie ~ ° * * > Ohutus > Takistuste kasitsi valtimineja

Vali Méoédaviik Madra Méédaviigu valikud kuni Tavaline vi Napuotsaga Sisse Napuotsaga reZimis
saab lennumasin lennata kiiremini, sujuvamalt ja takistustele lahemale, saades takistustest médda
minnes paremat kaadrit. Siiski suureneb takistustele otsa sGitmise oht. Lenda ettevaatlikult.

Napuotsaga reziim ei saa jargmistel juhtudel normaalselt toétada:
» Kui 6husdiduki orientatsioon muutub takistuste lahedal lennates Kkiiresti.
« Kitsaste takistuste, naiteks vorade voi pddsaste, kiirel kiirusel labimisel.

* Liiga véaikeste takistuste l1ahedal lennates, et neid tuvastada.

Teade

/I *Kasutage kindlasti APAS-i, kui ndgemissiisteem on saadaval. Veenduge, et soovitud
lennutrajektooril ei oleks inimesi, loomi, vaikese pindalaga esemeid (nt puuoksi) ega
l&bipaistvaid objekte (nt klaasi voi vett).

« Kasutage APAS-i kindlasti siis, kui allapoole suunatud vaatesisteem on saadaval voi
GNSS-signaal on tugev. APAS ei pruugi korralikult té6tada, kui dhusdiduk lendab tle
vee.

« Olge eriti ettevaatlik lennates aarmiselt pimedas (<5 luksi) voi eredas (>100 000 luksi)
keskkonnas.

« Poorake téahelepanu DJI Fly'le ja veenduge, et APAS td6tab normaalselt.

« APAS ei pruugi korralikult to6tada, kui 6husdiduk lendab lennupiirangute lahedal véi GEO-

tsoonis.

« Kui valgustus muutub ebapiisavaks ja ndge missiisteem on osaliselt kattesaamatu,
lulitub lennuk takistuste méodahiilimiselt pidurdamisele ja héljumisele. Peate
juhtkangi keskele viima ja seejarel lennumasina juhtimist jatkama.

Maandumiskaitse

Kui takistuste valtimise toiming on seatud vaartusele Méodaviik v6i Pidur
Maandumiskaitse aktiveerub, kui vajutate gaasihoova alla, et lennuk maanduda.
Maandumiskaitse aktiveerub, kui lennuk hakkab maanduma.

» Kui maapind tunnistatakse maandumiseks sobivaks, maandub dhus&iduk otse.



» Kui maapind osutub maandumiseks sobimatuks, jadb 6hus6iduk hdljuma, kui dhusdiduk
laskub teatud kdrgusele maapinnast. Hoidke gaasihooba véhemalt viis sekundit all ja
6husdiduk maandub takistusi véltimata.

4.6 Propellerid ja propellerikaitsed

DJI Neo 2-1 on eemaldatavad propellerikaitsed, mis vdhendavad kokkupdrgete korral
propellerite kahjustusi. Enne propellerite ee maldamist vdi paigaldamist on vaja eemaldada
DJI Neo 2 peal olevad propellerikaitsed.

Eemaldamine ja paigaldamine

Oppevideote vaatamiseks klépsake lingil v&i skannige QR-koodi.

https://www.dji.com/neo-2/video

Propelleri kaitse
Veendu, et DJI Neo 2 on vélja lilitatud. Eemalda propellerikaitsed alltoodud samme
jargides.

1. Asetage lennumasin tagurpidi.

2. Luku avamiseks vajutage kaitsme keskosa, et see vabastada.
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https://www.dji.com/neo-2/video

DJI Neo 2Kasutusjuhend

4. Liigutage modda serva, et Ulejaanud pandlad vabastada.



Paigaldage propellerikaitsed alltoodud samme jargides.

1. Kontrollige propellerikaitset ja veenduge, et eesmine eend oleks joondatud dhusdiduki
esiosaga.

2. Kinnitage kdik ulejadnud pandlad lennuki kere kiilge, et tagada kindel paigaldus.
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Q Veenduge, et propellerikaitse on digesti paigaldatud ja pandlad kindlalt kinnitatud.
Vastasel juhul vGib ettepoole suunatud LiDAR olla takistatud, mis omakorda vdib
takistada takistuste véltimist.

Propellerid

Propellerite paigaldamiseks ja eemaldamiseks kasutage DJI Neo 2 karbis olevat kruvikeerajat.
Enne propellerite paigaldamist ja eemaldamist on vaja eemaldada propellerikaitsed.

1. Kasutage kruvikeerajat propellerite mootoritelt eemaldamiseks.

2. Paigaldage margistatud propellerid margistatud raamidlade mootoritele ja margistamata
propellerid margistamata raamidlade mootoritele. Kasutage propellerite kinnitamiseks
pakendis olevaid kruvisid. Veenduge, et kruvid oleksid kindlalt kinni.



3. Parast propellerite paigaldamist paigaldage propellerikaitsed tagasi.

Teade

,i\ « ARGE paigaldage ega eemaldage propellerikaitset juga, et véltida kahjustusi.

« Kahjustuste véaltimiseks ARGE vajutage dhus6iduki all asuvatele propellerikaitse
tugipostidele.

« Propelleri paigaldamiseks kasutage ainult lennukikomplekti kuuluvat kruvikeerajat.
Teiste kruvikeerajate kasutamine vdib kruvisid kahjustada.

« Kruvide pingutamise ajal veenduge, et need oleksid vertikaalselt. Kruvid ei tohiks olla
kinnituspinna suhtes kaldu. Parast paigaldamise I6ppu kontrollige, kas kruvid on
tasapinnal, ja pddrake propellereid, et kontrollida ebanormaalse takistuse suhtes.
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« Kontrollige iga 30 lennutunni (umbes 60 lendu) jarel, et propellerite kruvid oleksid
pingutatud.

« Kruvikeeraja on méeldud ainult propellerite paigaldamiseks. ARGE
kasutage kruvikeerajat lennuki lahtivotmiseks.

« Kui propeller on katki, eemaldage vastava mootori propellerid ja kruvid ning visake
need ara.

« Propelleri labad on teravad. Kasitsege ettevaatlikult, et véltida kehavigastusi voi

propelleri deformeerumist.

* Enne iga lendu veenduge, et propellerid ja mootorid on kindlalt paigaldatud.

- Kasutage ainult ametlikke DJI propellereid. ARGE segage eri tiiiipi propellereid.

« Propellerid on kuluvad komponendid. Vajadusel ostke lisapropellerid.

« Enne igalendu veenduge, et kdik propellerid on heas seisukorras. ARGE kasutage
vananenud, mdranenud vai katkiseid propellereid. Puhastage propellerid pehme ja
kuiva lapiga, kui nende kiilge on jaanud voorkehi.

« Vigastuste valtimiseks hoiduge pddrlevatest propelleritest voi mootoritest eemale.

« Propellerite kahjustamise valtimiseks asetage lennumasin transportimise voi
hoiustamise ajal digesti. ARGE pigistage ega painutage propellereid. Kui propellerid
on kahjustatud, v6ib see mdjutada lennuomadusi.

*Veenduge, et mootorid on kindlalt kinnitatud ja pédrlevad sujuvalt. Kui mootor lennu
ajal Ulekoormab vdi seiskub, maanduge kohe.

« ARGE proovige mootorite konstruktsiooni muuta.

« ARGE puudutage ega laske katel ega kehaosadel parast lendu mootoritega kokku puutuda, kuna

need vdivad olla kuumad.

« ARGE katke kinni iihtegi mootorite ega lennuki kere ventilatsiooniava.

« Veenduge, et ESC-d kostavad sisselilitamisel normaalset heli.

4.7 Nutikas lennuaku

Teade

A « Lugege ja jargige rangelt selles kasutusjuhendis ja pakendi infolehel olevaid juhiseid.
Ohutusjuhised ja aku kleebistel enne aku kasutamist. Te votate téieliku vastutuse kdigi

toimingute ja kasutamise eest.




1. ARGE laadige intelligentset lennuakut kohe péarast lendu, kuna see v@ib olla liiga kuum.
Enne uuesti laadimist oodake, kuni aku on jahtunud lubatud laadimiste mperatuurini.

2. Kahjustuste véltimiseks laeb aku ainult siis, kui aku te mperatuur on vahemikus 5-40 °C (41—
104 °F). Ideaalne laadimistemperatuur on 22-28 °C (71,6—-82,4 °F). Ideaalsel
temperatuurivahemikul laadimine v6ib pikendada aku eluiga. Laadi mine peatub
automaatselt, kui aku elementide temperatuur laadimise ajal tletab 55 °C (131 °F).

3. Madala temperatuuri teade:
« Patareisid ei saa kasutada &armiselt madala te mperatuuriga keskkondades, mis on
alla -10 °C (14 °F).

» Aku mahtuvus vaheneb markimisvaarselt madalatel temperatuuridel (-10° kuni 5° C)
lennates. Enne 6hkutdusmist laadige aku kindlasti taielikult. Parast 6hkutdusmist laske
lennumasinal mdnda aega paigal hdljuda, et aku soojeneks.

» Madala temperatuuriga keskkonnas lendamisel on soovitatav aku enne dhkutéusmist
soojendada vahemalt 10 °C-ni (50 °F). Aku soojendamiseks onideaalne temperatuur
tle 20 °C (68 °F).

» Madala temperatuuriga keskkonnas vahenenud aku mahtuvus vahendab drooni
tuulekiiruse vastupidavust. Lennake ettevaatlikult.

* Olge eriti ettevaatlik, kui lennate kérgel kdrgusel ja madalal temperatuuril.

4. Taislaetud aku tihjeneb automaatselt, kui see on teatud aja jooksul jdude seisnud. Pange
téhele, et aku soojuse eraldamine tiihjenemisprotsessi ajal on normaalne.

5. Aku korrashoiuks laadige seda vahemalt kord kolme kuu jooksul taielikult. Kui akut pikka
aega ei kasutata, vdib see mdjutada aku jdudlust v8i pdhjustada isegi pisivaid kahjustusi.
Kui akut pole kolm kuud v6i kauem laetud ega tiihjenenud, ei kuulu aku enam garantii alla.

6. Ohutuse huvides hoidke akusid transportimise ajal madalal laetud tasemel. Enne
transportimist on soovitatav akusid tihjendada 30% v&i vahemani.
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Aku paigaldamine/eemaldamine

Paigaldamine

Eemaldamine

A\ ARGE sisestage ega eemaldage akut, kui lennumasin on sisse lulitatud.

« Veenduge, et aku on kindlalt kinnitatud ja kostub kidpsatus. ARGE laske lennumasinat
Ohku, kui aku pole kindlalt kinnitatud, kuna see vdib pdhjustada aku ja lennumasina

vahelist halba kontakti ning tekitada ohtu.

Aku kasutamine

Aku taseme kontrollimine

Aku praeguse taseme kontrollimiseks vajutage tks kord toitenuppu.



1. Toitenupp
2. Aku taseme LED-id

Aku laetuse taseme LED-id nditavad aku laetuse taset laadimise ja tihjenemise ajal.
LED-ide olekud on mé&ératletud allpool:

® LED paleb
@ LED vilgub
© Leowiame
Vilkuv muster Aku tase
IORORORO! 88-100%
®@® @ @ 76-87%
@®®®0 63-75%
® @ ® O 51-62%
®® 00 38-50%
@ ® 00 26-37%
@000 13-25%
® 00 O 0-12%

Sisse-/valjalulitamine

Lennuki sisse- voi valjalllitamiseks vajutage toitenuppu ja hoidke seda all. Aku taseme LED-id
naitavad aku taset, kui lennuk on sisse lilitatud. Aku taseme LED-id kustuvad, kui lennuk on
valja lulitatud.

Aku laadimine

Laadige aku enne iga kasutamist taielikult. Soovitatav on kasutada DJI pakutavaid
laadimisseadmeid v6i muid laadijaid, mis toetavad USB PD kiirlaadimise protokolli.
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Laadija kasutamine

ol

f =15W
(5V,3A)

/N« Akut ei saa laadida, kui lennumasin on sisse lulitatud.

Allolev tabel naitab aku taset laadimise ajal.

Vilkuv muster Aku tase
09 © O 0-50%
51-75%
76—-99%

© 000 100%

-:'f\;i:- » Aku taseme LED-ide vilkumissagedus erineb olenevalt kasutatavast USB-laadijast. Kui
laadimiskiirus on kiire, vilguvad aku taseme LED-id kiiresti.

* Neli samaaegselt vilkuvat LED-i naitavad, et aku on kahjustatud.

Laadimiskeskuse kasutamine
(11T

Oppevideo vaatamiseks on soovitatav klépsata alloleval lingil vdi skannida QR-koodi.

https://www.dji.com/neo-2/video

/N * Keskkonnate mperatuur mdjutab laadimiskiirust. Laadimine on kiirem hasti
ventileeritavas keskkonnas temperatuuril 25 °C (77 °F).


https://www.dji.com/neo-2/video

« Laadimisjaam uhildub ainult intelligentse lennuaku teatud mudeliga. ARGE kasutage
laadimisjaamu teiste akumudelitega.

« Asetage laadimisjaam kasutamise ajal tasasele ja stabiilsele pinnale. Veenduge, et
seade on korralikult isoleeritud, et véltida tuleohtu.

« ARGE puudutage akuportide metallklemme.

« Puhastage metallklemmid puhta ja kuiva lapiga, kui neil on margatavat
kogunemist.

1. Akuport

2. Funktsiooninupp

1 USB-C LED 2

Kuidas laadida

Sisestage akud laadimisjaama akuportidesse, kuni need kldpsuga paika lukustuvad.
Uhendage laadimisjaam USB-laadija abil vooluvérku.

Laadimismeetod varieerub sdltuvalt laadija v8imsusest. Lisateavet leiate allolevast tabelist.

Parast laadimist saab akut laadimisjaamas hoida.

Laadija vGimsus <30 W Laeb jarjekorras kérgeimast madalaima akutasemeni.
30 W < laadija Laeb kahte akut samaaegselt: esmalt laeb madalama
vBimsus <45 W laetuse tasemega akut samale tasemele kui kdrgeima

laetuse taset ja seejarel laeb kahte akut samaaegselt.
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Laadija toide>45 W Laeb kolme akut samaaegselt: esmalt laeb kahte madalama
laetuse tasemega akut samale tasemele kui kdrgeima laetuse
tasemega akut ja seejarel laeb akusid samaaegselt.

Eemaldage vastav aku laadimiskeskusest, nagu naidatud.

Laadimiskeskuse kasutamine akupangana

1. Sisestage laadimisjaama (ks v&i mitu akut. Uhendage USB-C-pordi kaudu véline seade,
naiteks mobiiltelefon vGi pult.

2. Vajutage funktsiooninuppu ja laadimiskeskuse oleku LED-tuli hakkab roheliselt pdlema.
Esmalt tihjeneb madalaima laetuse tasemega aku, seejérel tihjenevad jarjestikku
Ulejadnud akud. Vélise seadme laadimise peatamiseks Uihendage valine seade
laadimiskeskusest lahti.

/N Kuiaku jarelejaénud laetuse tase on alla 5%, ei saa aku vélisseadet laadida.

« Intelligentsete lennuakude laadimisele lilitumiseks thendage USB-C-kaabel uuesti.

Staatuse LED-ide kirjeldused

Vilkuv muster Kirjeldus
Uhtlane kollane Laadimiskeskus on jdudeolekus
Kaunwiljad rohelised Aku laadimine

K&ik akud on téielikult laetud vdi varustavad toidet

Uhtlane roheline -

vélisseadmetega

Patareide temperatuur on liiga madal vdi liiga kdrge

Vilgub kollaselt . . .
(edasist toimingut pole vaja)

Toiteallika vdi aku viga (eemaldage akud ja sisestage need uuesti voi
Uhtlane punane

eemaldage laadija vooluvdrgust ja thendage see uuesti).




Aku kaitsemehhanismid

Aku taseme LED-id vdivad kuvada aku kaitse marguandeid, mis kaivituvad ebanormaalsete
laadimistingimuste korral.

LED-id Vilkuv muster Staatus
LED2 vilgub kaks korda sekundis Ulekoormus tuvastatud
LED2 vilgub kolm korda sekundis Luhis tuvastatud
LED3 vilgub kaks korda sekundis Ulelaadimine tuvastatud
© © ‘@ © |LED3 vilgub kolm korda sekundis Laadija tuvastas llepinge
@) LED4 vilgub kaks korda sekundis Laadimistemperatuur on liiga madal
© © © 1@ |LED4 vilgub kolm korda sekundis Laadimistemperatuur on liiga kérge

Kui mdni aku kaitsemehhanismidest aktiveerub, eemaldage laadija vooluvérgust ja thendage
see uuesti, et laadimist jatkata. Kui laadimistemperatuur on ebanormaalne, oodake, kuni see

normaliseerub. Aku jatkab laadimist automaatselt ilma, et peaksite laadijat vooluvdrgust lahti

ja uuesti thendama.

4.8 Gimbali ja kaamera

Gimbali teade

/L\ « Enne 6hkutdusmist veenduge, et stabilisaatoril poleks kleebiseid ega esemeid. ARGE
koputage ega 166ge stabilisaatorit parast drooni sisselulitamist. Ripatsi kaitsmiseks laske

droon stardipositsioonil avatud ja tasasel pinnal.

* Eemaldage enne drooni sisselllitamist stabilisaatori kaitse. Kinnitage stabilisaatori
kaitse siis, kui drooni ei kasutata.

* Gimbali tappiselemendid vdivad kokkupdrke vG&i 106gi tagajarjel kahjustuda, mis
voib pdhjustada gimbali ebanormaalset toimimist.

« Valtige tolmu voi liiva sattumist kardaanile, eriti kardaanmootoritesse.

« Kardaanmootor vdib minna kaitsereziimi, kui kardaani takistavad muud esemed, kui
droon asetatakse ebatasasele pinnale v6i murule, v&i kui kardaanile m&jub liigne
valine joud, naiteks kokkupdrke ajal. Oodake, kuni kardaan normaliseerub v6i
taaskaivitage seade.

« ARGE rakendage stabilisaatorile valist jpudu parast drooni sisselulitamist.

+ ARGE lisage stabilisaatorile peale ametliku lisatarviku muid lisakoormusi, kuna see vdib
pdhjustada stabilisaatori ebanormaalset toimimist voi isegi pusivaid
mootorikahjustusi.
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 Tihedas udus v0i pilvedes lendamine voib stabilisaatori mérjaks teha, mis véib p&hjustada

ajutise rikke. Stabilisaator taastub taielikult parast kuivamist.
» Tugeva tuule korral v8ib stabilisaator salvestamise ajal vibreerida.

« Kui parast sisselulitamist ei ole droon pikemat aega tasapinnal vdi kui seda oluliselt
raputatakse, vdib stabilisaator to6tamise I16petada ja minna kaitserezimi. Sellisel
juhul asetage droon tasapinnale ja oodake, kuni see taastub.

+ ARGE kasutage lennumasinat vihmase v&i lumise ilmaga. Kui lennu ajal sajab vinma voi
lund, maanduge lennumasin kohe ja puhastage koheselt kardaanriputi ja
kardaanmootori pind.

« Kui kardaanvdlli kaldenurk on suur:

+  Kui lennumasin kiirenduse v&i aeglustuse tottu ettepoole kaldub, laheb
stabilisaator piirkaitse reziimi ja reguleerib nurka automaatselt allapoole.

+  Kui lennumasin kulgkiirenduse v0i -aeglustuse tottu kilili veereb, vdib
kardaanriputi lengerdustelg jduda liikumispiirini.

+ Lennuk piirab oma kiirust pildistabilisaatori sailitamiseks. Tugeva tuulega
piiratakse lennukiirust veelgi. Lennuki kaldenurga sobiva vahendamisega saab
saavutada suurema lennukiiruse.

+  Lennuki kere v6ib ilmuda otsevaate serva.

Gimbali nurk

Gimbali kalde reguleerimiseks kasutage kaugjuhtimispuldi gimbali nuppu. Teise vdimalusena
saate seda teha DJI Fly kaameravaate kaudu. Hoidke ekraani all, kuni ilmub gimbali
reguleerimisriba. Gimbali nurga reguleerimiseks lohistage riba.

Gimbali tooreziimid
Saadaval on kaks stabilisaatori td6reziimi. Saate vahetada erinevate tééreziimide vahel.

ReZiimid *** > Kontroll.
Jalgimisreziim: Ripatsi nurk jadb horisontaaltasapinna suhtes stabiilseks. See reZiim sobib
stabiilsete piltide jaddvustamiseks.

FPV-reziim: Kui lennumasin lendab edasi, rullub stabilisaator lennumasinaga siinkroonis,
pakkudes esimese isiku vaadet lennukogemusele.



Kaamera teade

A\ Anduri kahjustamise valtimiseks ARGE jatke kaamera objektiivi laserkiirtega
keskkonda, naiteks lasershow'sse, ega suunake kaamerat pikaks ajaks intensiivsete
valgusallikate poole, néiteks selge ilmaga péikese poole.

«Veenduge, et temperatuur ja niiskus oleksid kaamera kasutamise ja hoiustamise ajal
sobivad.

« Kasutage objektiivi puhastamiseks objektiivipuhastusvahendit, et valtida kahjustusi véi halba pildikvaliteeti.

+ ARGE katke kaamera ventilatsiooniavasid kinni, kuna tekkiv kuumus v8ib seadet
kahjustada v&i vigastusi pdhjustada.

4.9 Fotode ja videote salvestamine ja eksportimine

Sailitamine

Lennukil on sisemalu. Fotosid ja videoid saab salvestada sisemallu.

& « Enne kasutamist kontrollige kaamera satteid, et need oleksid digesti konfigureeritud.

« Enne oluliste fotode vdi videote tegemist tehke paar pilti, et kontrollida, kas kaamera
toéotab korralikult.

« Veenduge, et seade oleks Gigesti valja lulitatud. Vastasel juhul kaamera parameetreid
ei salvestata ja salvestatud videod vdivad muutuda. DJI ei vastuta
masinloetamatutel viisidel salvestatud piltide v8i videote p8hjustatud kahjude eest.

Eksportimine

» Kasutage videomaterjali mobiilseadmesse eksportimiseks QuickTransferit. Lisateavet
leiate jargnevast jaotisest.

+ Uhendage lennuk andmesidekaabli abil arvutiga ja eksportige salvestis lennuki sisemallu.
Ekspordi ajal ei pea lennuk olema sisse lilitatud.
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4.10 Kiirillekanne

DJI Neo 2 saab WiFi kaudu otse nutitelefoniga thenduda, mis vdimaldab teil DJI Neo 2-st
fotosid ja videoid nutitelefoni alla laadida.

Pérast nutitelefoni thendamist DJI Neo 2-ga minge mobiilirakenduse juhtimises
albumivaatesse ja minge seejarel kiirilekande reziimi.

Kui DJI Neo 2 pole nutitelefoniga Uhendatud, saate DJI Fly avakuval puudutada
QuickTransferi voi Wi-Fi seadmete kaarti, et siseneda QuickTransferi reziimi. Saate
Samuti minge oma nutitelefonis DJI Fly rakenduses albumisse ja puudiltage kiirlilekande reziimi
sisenemiseks paremas ulanurgas .

Nutitelefoni esmakordsel DJI Neo 2-ga thendamisel vajutage kinnitamiseks DJI Neo 2
toitenuppu ja hoidke seda all.

& « Maksimaalset allalaadimiskiirust saab saavutada ainult riikides ja piirkondades, kus 5,8
GHz sagedus on seaduste ja maarustega lubatud, kui kasutatakse seadmeid, mis
toetavad 5,8 GHz sagedusriba ja Wi-Fi-uhendust, ning keskkonnas, kus puuduvad
haired vGi takistused. Kui kohalikud eeskirjad ei luba 5,8 GHz sagedusriba (naiteks
Jaapanis) v0i teie mobiilseade ei toeta 5,8 GHz sagedusriba v8i keskkonnas on
tugevad haired, siis kasutab QuickTransfer 2,4 GHz sagedusriba ja selle
maksimaalne allalaadimiskiirus véheneb 12 MB/s-ni.

* QuickTransferi kasutamisel ei ole henduse loomiseks vaja mobiilseadme seadete
lehel Wi-Fi parooli sisestada. Kéivitage DJI Fly ja kuvatakse seadme ihendamiseks
viip.

« Kasutage QuickTransferit takistusteta keskkonnas, kus pole haireid, ja hoidke
eemale haireallikatest, nagu traadita ruuterid, Bluetooth-kdlarid vdi kdrvaklapid.

« Albumi vaatamisel kiirtransferi reziimis Iilitub DJI Neo 2 te mperatuuri tdustes Ule
teatud vaartuse automaatselt 6koreZiimile. Selle maksimaalne allalaadimiskiirus
vaheneb 30 MB/s-ni. Pddrake tdhelepanu rakenduses kuvatavale juhisele.

<




DJI RC-N3
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5 DJI RC-N3

5.1 Toimingud

Sisse-/valjaliillitamine
Aku praeguse taseme kontrollimiseks vajutage tks kord toitenuppu.

Vajutage , seejarel vajutage ja hoidke all, et kaugjuhtimispult sisse vdi valja ltlitada.

Aku laadimine

Uhenda laadija kaugjuhtimispuldi USB-C-porti.

/I +Laadige enne iga lendu kaugjuhtimispult taielikult. Kaugjuhtimispult annab aku
tihjenemise korral helisignaali.

« Aku korrashoiuks laadige akut vahemalt kord kolme kuu jooksul téielikult.

Gimbali ja kaamera juhtimine

1. Gimbali ketas:Kontrolli gimbali kallet.



2. Kohandatav nupp: Vajutage ja hoidke all kohandatavat nuppu ning seejarel suumige sisse voi

vélja gimbal-ketta abil.
3. Katiku/salvestusnupp: Foto tegemiseks Vi salvestamise alustamiseks voi peatamiseks vajutage lks kord.

4. Foto/video nupp: Foto- ja videoreziimi vahel vahetamiseks vajutage uks kord.

Lennureziimi liiliti

Soovitud lennureZiimi valimiseks lilitage luliti sisse.

KNS Positsioon Lennureziim

11 C Kinoreziim
N Tavaline reziim
S SportreZiim

Lennu pausi/RTH nupp

Vajutage Uks kord, et lennuk pidurdada ja paigal hdljuda.

Vajutage ja hoidke nuppu all, kuni kaugjuhtimispult piiksub ja alustab RTH-d. Lennuk naaseb
viimasesse salvestatud kodupunkti. RTH tuhistamiseks ja lennumasina juhtimise taastamiseks

vajutage nuppu uuesti.

Kohandatav nupp

Nupufunktsiooni vaatamiseks ja seadistamiseks minge DJI Fly kaameravaatesse ja puudutage ** > Kontroll >

D

Nuppude kohandamine.
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5.2 Aku taseme LED-id

Vilkuv muster Aku tase
(ORONONO) 76-100%
@®®0 51-75%
O] 26-50%

0-25%

5.3 Kaugjuhtimispuldi hoiatus

Kaugjuhtimispult annab RTH ajal hoiatuse, mida ei saa tuhistada. Kaugjuhtimispult annab
hoiatuse, kui selle aku tase on madal. Aku madala taseme hoiatuse saab tiihistada toitenuppu
vajutades. Kui aku tase on kriitiliselt madal, ei saa hoiatust tihistada.

Kui kaugjuhtimispulti ei kasutata teatud aja jooksul ja see on sisse lilitatud, kuid pole thendatud
drooni v8i mobiilseadmes oleva DJI Fly rakendusega, antakse hoiatus. Kaugjuhtimispult ltlitub parast
hoiatuse lakkamist automaatselt vélja. Hoiatuse tihistamiseks liigutage juhtkangide asendit vdi

vajutage suvalist nuppu.

5.4 Optimaalne edastusvoond

Lennuki ja kaugjuhtimispuldi vaheline signaal on kdige usaldusvaarsem, kui antennid on
lennumasina suhtes paigutatud allpool naidatud viisil. Kui signaal on nérk, muutke
kaugjuhtimispuldi suunda v6i lennutage lennumasinat kaugjuhtimispuldile lahemale.

Optimaalne tlekanne

Tsoon hvd s
,_ Y




| .
Ve

ST A

N + ARGE kasutage teisi juhtmevabasid seadmeid, mis todtavad kaugjuhtimispuldiga samal
sagedusel. Vastasel juhul tekib kaugjuhtimispuldi t66s héireid.

« Kui lennu ajal on edastussignaal ndrk, kuvatakse DJI Fly's teade. Reguleerige
kaugjuhtimispuldi suunda vastavalt asendiindikaatori ekraanile, et veenduda, et
droon on optimaalses edastusulatuses.

5.5 Kaugjuhtimispuldi linkimine

Kaugjuhtimispult on koos ostmisel juba drooniga Uhendatud. Vastasel juhul jargige
seadmete Uhendamiseks alltoodud samme.

1. Lilitage droon ja kaugjuhtimispult sisse.

2. Kaivita DJI Fly.

3. Kaameravaates puudutage **® > imine > L iga uuesti sidumineUhendamise ajal kaugjuhtimispult

kontroller piiksub.

4. Vajutage ja hoidke drooni toitenuppu all kauem kui neli sekundit. Droon piiksub ja selle aku
taseme LED-id vilguvad jarjestikku, et ndidata ihenduse loomiseks valmisolekut.

Kaugjuhtimispult piiksub kaks korda, et naidata thenduse edukat loomist.

g‘@'} «Veenduge, et Ghendamise ajal oleks kaugjuhtimispult droonist 0,5 m kaugusel.
« Juhtpult katkestab automaatselt thenduse 6husdidukiga, kui sama 6husdidukiga

lingitakse uus juhtpult.
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Lisa




6 Lisa

6.1 Spetsifikatsioonid

Spetsifikatsioonidega tutvumiseks kiilastage jargmist veebisaiti.

https://www.dji.com/neo-2/specs

6.2 Uhilduvus

Uhilduvate toodete kohta teabe saamiseks kilastage jargmist veebisaiti.

https://www.dji.com/neo-2/faq

6.3 Pusivara varskendus
Seadme véarskendamiseks kasutage DJI Fly voi DJI Assistant 2 (tarbijadroonide seeria).

DJI Fly kasutamine

Mobiilirakenduse juhtimise kasutamisel varskenda pusivara vastavalt DJI Fly avakuval
kuvatavatele juhistele. Pusivara varskendamise ajal on vaja internetiihendust.

Puldi kasutamisel Uhendage droon ja pult ning kéivitage DJI Fly. Teile teatatakse, kui uus
pusivara varskendus on saadaval. Varskenduse alustamiseks jargige ekraanil kuvatavaid

juhiseid. Pange téhele, et pisivara ei saa varskendada, kui pult pole drooniga Uhendatud.
Plsivara varskendamise ajal on vaja internetithendust.

Kaasahaarava liikumisjuhtimise kasutamisel lilitage droon, prillid ja kaugjuhtimispult sisse
ning veenduge, et kdik seadmed on ihendatud. Uhendage prillide USB-C-port nutitelefoniga.
Kaivitage DJI Fly ja jargige varskendamiseks juhiseid. Pusivara varskendamise ajal on vaja
internetithendust.

DJI Assistant 2 kasutamine (tarbijadroonide seeria)

Kdigi seadmete eraldi varskendamiseks kasutage DJI Assistant 2 (tarbijadroonide seeria).
1. Lilitage seade sisse. Uhendage seade arvutiga USB-C-kaabli abil.

2. Kaivitage DJI Assistant 2 (tarbijadroonide seeria) ja logige sisse oma DJI kontoga.
3. Valige seade ja kidpsakePiisivara varskendusekraani vasakul killjel.

4. Valige pusivara versioon.
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5. Oodake pusivara allalaadimist. Pusivara varskendamine algab automaatselt. Oodake, kuni

plsivara varskendamine on I6ppenud.

/N *Aku pusivara on DJI Neo 2 pUsivaras kaasas. Uuendage kindlasti k8ik akud.

« Jargige kindlasti kdiki pusivara varskendamise samme, vastasel juhul v6ib varskendamine

ebadnnestuda.

« Veenduge, et arvuti oleks varskendamise ajal internetiga thendatud.

» ARGE eemaldage USB-C-kaablit varskendamise ajal.

» Enne varskendamist veenduge, et seadme aku oleks vahemalt 20% laetud.

« Pisivara varskendamine vdtab umbes 10 minutit. Varskendamise ajal on normaalne,
et stabilisaator hakkab té6tama, olekuindikaator vilgub ja DJI Neo 2 taaskaivitub.
Oodake kannatlikult, kuni varskendus on I16ppenud.

Kilasta jargmist linki ja vaataValjalaskemarkmedpusivara véarskendusteabe saamiseks:

https://www.dji.com/neo-2/downloads

6.4 Lennuregistraator

Lennuandmed, sh lennu telemeetria, dhusdiduki oleku teave ja muud parameetrid
salvestatakse automaatselt 6husdiduki sisemisse andmesalvestisse. Andmetele paaseb ligi
DJI Assistant 2 (tarbijadroonide seeria) abil.

6.5 Lennujargne kontrollnimekiri

» Veenduge, et teostaksite visuaalse kontrolli, et droon, kaugjuhtimispult,
stabilisaatorkaamera, intelligentsed lennuakud ja propellerid oleksid heas
seisukorras. Kahjustuste markamisel votke (ihendust DJI toega.

* Veenduge, et kaamera objektiiv ja ndgemissusteemi andurid on puhtad.

» Enne 6husbiduki transportimist veenduge, et see on digesti hoiustatud.

6.6 Hooldusjuhised

Laste ja loomade tdsiste vigastuste valtimiseks jargige jargmisi reegleid:

1. Vaikesed osad, néiteks kaablid ja rihmad, on allaneelamisel ohtlikud. Hoidke kdik osad lastele ja

loomadele kattesaamatus kohas.


https://www.dji.com/neo-2/downloads

2. Hoidke intelligentset lennuakut ja kaugjuhtimispulti jahedas, kuivas ja otsese
paikesevalguse eest kaitstud kohas, et sisseehitatud LiPo aku El kuumeneks dle.
Soovitatav sdilitustemperatuur: 22—-28 °C (71-82 °F) pikema kui kolmekuulise
séilitusperioodi korral. Arge kunagi hoidke temperatuuril véljaspool -10-45 °C (14-113 °F).

3. ARGE laske kaameral kokku puutuda veega vdi muude vedelikega ega nende sisse kasta. Kui see
saab marjaks, puhkige see kuivaks pehme imava lapiga. Vette kukkunud 6hus6éiduki kéivitamine
voib pdhjustada komponentidele piisivaid kahjustusi. ARGE kasutage kaamera puhastamiseks
ega hooldamiseks aineid, mis sisaldavad alkoholi, benseeni, lahusteid vdi muid tuleohtlikke

aineid. ARGE hoidke kaamerat niisketes v6i tolmustes kohtades.

4. Kontrollige iga lennumasina osa parast iga dnnetust vdi tosist I60ki. Probleemide vdi kiisimuste korral

votke Ghendust DJI volitatud edasimiijaga.

5. Kontrollige regulaarselt aku taseme indikaatoreid, et ndha aku praegust taset ja uldist
toéoiga. Aku on ette nédhtud 200 tsukliks. Parast seda ei ole soovitatav seadet enam
kasutada.

6. Véaljalulitatud olekus transportige drooni kéed risti.
7. Transportige kaugjuhtimispulti valjalilitatud olekus kindlasti nii, et selle antennid on kokku volditud.

8. Pikaajalise hoiustamise ajal laheb aku puhkeolekusse. Puhkeolekust valjumiseks laadige
akut.

9. Hoidke lennumasinat, kaugjuhtimispulti, akut ja laadijat kuivas keskkonnas.

10. Enne lennumasina hooldamist (nt propellerite puhastamine vdi kinnitamine ja eemaldamine)
eemaldage aku. Veenduge, et lennumasin ja propellerid on puhtad, eemaldades mustuse ja
tolmu pehme lapiga. Arge puhastage lennumasinat mérja lapiga ega kasutage alkoholi
sisaldavat puhastusvahendit. Vedelikud vdivad tungida lennumasina korpuse sse, mis v8ib

pdhjustada luhise ja havitada elektroonika.

6.7 Veaotsingu protseduurid

bl

1. Kuidas lahendada kard iputi triivi p i lennu ajal?
Kalibreeri IMU ja kompass DJI Fly's. Kui probleem psib, vdta tihendust DJI toega.
2, Funktsioonita

Kontrollige, kas intelligentse lennusiisteemi aku ja kaugjuhtimispult aktiveeritakse laadimise

teel. Kui probleemid pusivad, votke uhendust DJI toega.

hl, P

3. Sisseliilitamise ja kaivitamise p

Kontrolli, kas aku on laetud. Kui jah, siis vota Uhendust DJI toega, kui seade ei kéivitu

normaalselt.
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4. Pisivara varskendamise probleemid

Piisivara varskendamiseks jargige kasutusjuhendis olevaid juhiseid. Kui pusivara varskendamine
ebadnnestub, taaskaivitage kdik seadmed ja proovige uuesti. Kui probleem pusib, votke thendust DJI

toega.
5. Tehase vaikesatetele lahtestamise protseduurid
Tehase vaikesatetele lahtestamiseks kasutage DJI Fly rakendust.
6. Valjaliilitus- ja toite valjalilitusprobleemid
Votke Uhendust DJI toega.
7. Kuidas tuvastada hooletu kaitlemist voi ohtlikes tingimustes ladustamist

Votke Uhendust DJI toega.

6.8 Riskid ja hoiatused

Kui droon tuvastab pérast sisselllitamist ohu, kuvatakse DJI Fly ekraanil hoiatusteade.
Pdorake tahelepanu allolevale olukordade loendile.

* Kui asukoht ei sobi 6hkutdusmiseks.

» Kui lennu ajal tuvastatakse takistus.

* Kui asukoht ei sobi maandumiseks.

» Kui kompassi ja IMU t60s esineb héireid ja need vajavad kalibreerimist.

« Jargige ekraanil kuvatavaid juhiseid, kui seda kusitakse.

6.9 Jaatmekaitlus

Lennuki ja kaugjuhtimispuldi utiliseerimisel jargige kohalikke elektroonikaseadmetega
seotud eeskirju.

Akude utiliseerimine

Visake patareid spetsiaalsetesse taaskasutuskonteineritesse alles péarast taielikku
tiihjenemist. ARGE visake patareisid tavalistesse prigikonteineritesse. Jargige rangelt
kohalikke patareide utiliseerimise ja ringlussevdtu eeskirju.

Kui aku parast uletlihjenemist sisse ei saa, visake see kohe &ra.

Kui toitenupp on keelatud ja akut ei saa téielikult tiihjaks laadida, vitke edasise abi saamiseks

thendust professionaalse akude utiliseerimise/ringlussevétu ettevottega.



6.10 CO sertifitseerimine

DJI Neo 2 vastab CO sertifikaadi nduetele. DJI Neo 2 kasutamisel EL-i likmesriikides, EFTA
likmesriikides (EFTA ehk Norra, Island, Liechtenstein, Sveits) ja Gruusias kehtivad méned

nduded ja piirangud.

Mudel DEN225
— co
Maksimaalne stardimass (MTOM) 160 g
Maksimaalne propelleri kiirus 43820 p/min

Maksimaalse lennuohutuse avaldus

DJI Neo 2 (mudel DF1A0424) maksimaalne lubatud kaal on 249 g, mis vastab CO nduetele.

Maksimaalse lennumassi (MTOM) nduete taitmiseks peate jargima alltoodud juhiseid.

+ ARGE lisage 8husdidukile mingit kasulikku koormat peale esemete loendis loetletud esemete,

sh kvalifitseeritud lisatarvikute jaotises.

+ ARGE kasutage mittekvalifitseeritud varuosi, naiteks intelligentseid lennuakusid véi

propellereid jne.

+ ARGE lennukit moderniseerige.

Esemete loetelu, sh kvalifitseeritud lisatarvikud

Ese Mudelinumber
Propellerid R2217S

Propelleri kaitse PG020

Nutikas lennuaku BWXEN2-1606-7.16
DJI Neo 2 digitaalne DEP1

saatja-vastuvétja

Mo66tmed Kaal
55,88x43,18 mm 1,529 (paar)
47,18x171,81 mmx16. 8,1 g (paar)

72 mm

77,43%x40,72x20,21 Ligikaudu 46,7 g
mm
Pole lohaldatay Ligikaudu 9 g

Varuosade ja asendusdetailide loend
» DJI Neo 2 propellerid

+» DJI Neo 2 propellerikaitse

» DJI Neo 2 intelligentne lennuaku

+ DJI Neo 2 digitaalne saatja-vastuvdtja
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Kaugjuhtimispuldi hoiatused

DJI RC-N3

Aku laetuse LED-tuled hakkavad pérast droonist lahtiihendamist aeglaselt vilkuma. DJI Fly
annab parast droonist lahtithendamist hoiatuse. Pult piiksub ja lilitub automaatselt valja
parast droonist lahtithendamist ja kui seda pikka aega ei kasutata.

/N +Véltige puldi ja muude traadita seadmete vahelisi héireid. Lilitage lahedalasuvate
mobiilseadmete WiFi valja. Hairete korral maanduge lennumasin nii kiiresti kui
voimalik.

» Ootamatu toimingu korral vabastage juhtkangid vdi vajutage lennu pausi nuppu.

« Mobiilirakenduse juhtimise kasutamisel kuvab DJI Fly parast drooniga
Ulhenduse katkestamist hoiatusteate.

EASA teade

Enne kasutamist lugege kindlasti pakendis olevat drooniteabe dokumenti.

Lisateavet EASA jalgitavuse kohta leiate allolevalt lingilt.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/
dronesinformation-notices

Algsed juhised
Selle kasutusjuhendi on esitanud SZ DJI Technology, Inc. ja selle sisu v8ib muutuda.

Aadress: T2 fuajee, DJI Sky City, Xianyuan Road nr 53, Xili kogukond, Xili tAnav, Nanshani
piirkond, Shenzhen, Hiina, 518055.

6.11 Miiiugijargne teave

Kilastahttps://www.dji.com/supportet saada lisateavet mulgijargse teeninduse poliitika,
remonditeenuste ja toe kohta.


https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices
https://www.dji.com/support

Kontakt
DJI TUGI

See sisu v8ib muutuda ette teatamata. Laadige alla

uusim versioon aadressilt

Kui teil on selle dokumendi kohta kiisimusi, v6tke palun thendust DJI-ga, saates s6numi aadressile
DocSupport@dji.com.

DJl ja NEO on DJI kaubamargid. Autoridigus
© 2025 DJI. Kéik digused kaitstud.
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